
 

 

Gamme CVA

Motorisations linéaires et quart de tour pour vannes de contrôle

A4US

US

A4

US A4

US

A4

A4 US

 US

 A4

 US

 A4

A4 US



Gamme CVA2

Fiabilité dans les applications  
de contrôle de fluide difficiles

Un fonctionnement fiable 
quand cela compte

Une fiabilité garantie pour les applications et les 
environnements difficiles.

Qu'ils soient utilisés rarement ou continuellement,  
les produits Rotork fonctionneront toujours de façon  
fiable et efficace. 

Faibles coûts 
d’exploitation

La fiabilité à long terme permet de prolonger la durée de 
service d’un produit. 

Rotork vous aide à réduire vos coûts d’exploitation à long 
terme et à augmenter le rendement de votre processus 
industriel et de votre usine. 

Une production mondiale 
axée sur la qualité

Nous offrons des produits conçus grâce à plus de 60 ans 
de connaissances dans l'industrie et les applications.

Nos activités de recherche et développement garantissent 
la création de produits de pointe pour de nombreuses 
applications et industries.

Un service axé sur le client  
et une assistance mondiale

Rotork relève les défis de ses clients et développe de 
nouvelles solutions adaptées à leurs besoins.

Nous offrons un service et une assistance spécialisés, de la 
demande d'informations initiale à l'installation du produit 
en passant par le service après-vente à long terme.
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Gamme CVA

L'environnement social et  
la gouvernance sont au cœur  
de notre entreprise

Nous avons mis en place des politiques qui soutiennent 
nos performances dans les domaines environnementaux, 
sociaux et de gouvernance. La majorité de nos politiques 
sont accessibles au public.

Leaders sur le marché et  
innovateurs techniques

Nous sommes le leader reconnu du contrôle de fluide 
depuis plus de 60 ans.

Nos clients font confiance aux solutions innovantes de 
Rotork pour gérer en toute sécurité la circulation de leurs 
liquides, gaz et poudres.

Présence mondiale,  
service local

Nous sommes une entreprise mondiale avec une 
assistance locale.

Nos sites de production, centres de service et bureaux  
de vente à travers le monde offrent un service client  
sans égal, une livraison rapide et une assistance continue 
et accessible.

Une gamme complète de produits 
adaptés à un grand nombre 
d’industries

Les produits Rotork offrent une efficacité accrue, une 
sécurité garantie et une protection de l'environnement 
dans les secteurs de l'énergie, du pétrole et du gaz, de 
l'eau potable et des eaux usées, dans les industries marine, 
minière, papetière, alimentaire, HVAC, pharmaceutique  
et chimique.
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Gamme CVA4

Cette brochure fournit un aperçu complet 
des applications et des fonctions associées 
disponibles avec les motorisations CVA de Rotork 
– incluant les motorisations linéaires CVL et les 
motorisations quart de tour CVQ.

Pour obtenir plus d'informations sur les motorisations CVA 
et leurs fonctionnalités, veuillez vous référer à la section 1. 
Pour les spécifications techniques détaillées et les données de 
performances, veuillez vous référer à la section 2. 

S'appuyant sur le succès historique de Rotork dans l'utilisation 
de technologies innovantes, les motorisations CVA offrent une 
solution d'automatisation hautement précise et réactive pour 
les vannes de contrôle, sans la complexité et le coût d'une 
alimentation pneumatique. Avec une attention accrue portée 
aux coûts de production et au rendement, le contrôle précis 
des produits circulant dans les pipelines devient primordial. 
Grâce à une résolution supérieure à 0,1 % et à sa capacité 
à éliminer les dépassements de position, la gamme CVA de 
Rotork vous aide à maximiser la qualité de vos produits et la 
capacité de votre usine. 

Conformément à la philosophie « d'étanchéité à vie » de 
Rotork, l'installation et la configuration s'effectuent à l'aide 
du logiciel Rotork Enlight, téléchargeable gratuitement, sans 
qu'aucun accès au compartiment électronique principal ne soit 
nécessaire pendant la mise en service. De plus, le bornier est 
étanchéifié séparément, minimisant ainsi le risque d'infiltration 
d'humidité lors de l'installation. 

Gamme de motorisations CVA

Motorisations linéaires et quart de tour CVA

La gamme CVA de Rotork offre plusieurs tailles de 
motorisations adaptées à presque toutes les applications 
de vannes de contrôle linéaires et quart de tour nécessitant 
un positionnement extrêmement précis. L'utilisateur 
final bénéficie ainsi de standards élevés en termes de 
performances, de qualité de fabrication et de valeur globale. 

Configuration simplifiée 

La gamme CVA de Rotork permet une configuration non 
intrusive simple, sûre et rapide grâce à l'utilisation d'un 
dispositif de communication générique. Le réglage des limites 
de la motorisation peut être effectué à l'aide de l'assistant 
d'installation rapide qui permet à la motorisation de régler ses 
propres limites de fin de course. 

Analyse du processus

Des informations complètes sur les performances de la vanne 
de contrôle sont fournies à l'utilisateur via l'enregistreur de 
données intégré. La position de la vanne, les temps d'arrêt 
et les valeurs de charge, etc. sont stockés afin de pouvoir 
effectuer des analyses détaillées du processus. Cela permet 
aux logiciels de gestion des équipements et de maintenance 
prédictive de collecter des données précieuses pour maintenir 
la disponibilité et l'efficacité de l'usine.

Caractéristiques 

•	 Entraînement linéaire (CVL) 

•	 Entraînement quart de tour (CVQ) 

•	 Modulation continue et sans restriction – S9 

•	 Enregistreur de données intégré inclus dans la version 
standard 

•	 Position de sécurité configurable grâce à l'utilisation de 
supercondensateurs 

•	 Carters étanches IP68 et antidéflagrants 

•	 Alimentation monophasée ou à courant continu (CC) 

•	 Mesure directe du couple / de la poussée pour la 
protection et la surveillance 

•	 Double étanchéité IP68 offrant une protection dans les 
environnements les plus difficiles  

•	 Utilisation de Bluetooth® pour la configuration /
commande locale et les diagnostics 

•	 Contrôle de position précis et répétable via un signal 4-20 
mA 

•	 Options de communication numérique disponibles : 
HART®, Foundation Fieldbus®, Profibus®, Pakscan™, 
Modbus® et RIRO 

•	 Caractérisation évolutive des entrées de commande 

•	 Entrées de commande et sorties de retour d’informations 
à sécurité intrinsèque (SI) en option 

•	 Commande manuelle optionnelle Motorisation linéaire CVL Motorisation quart de tour CVQ

Vue d'ensemble du produit
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Fonctions de configuration avancées

Installation et configuration 

L'installation et la configuration s'effectuent de manière non 
intrusive avec le logiciel CVA Enlight pour PC. Un dispositif 
de communication générique ou un communicateur HART 
typique de l'industrie d'instrumentation (Fig. 1) peut aussi 
être utilisé avec le logiciel CVA Enlight Pocket. Tous les 
logiciels peuvent être téléchargés gratuitement sur le site : 
www.rotork.com. 

Chaque motorisation communicante s'affiche de manière 
individuelle. Une fois que la motorisation appropriée a été 
sélectionnée, la LED sur la motorisation clignote en bleu.

Assistant d'installation rapide 

Le réglage des limites de fin de course peut être effectué 
automatiquement à l'aide de l'assistant d'installation 
rapide (Fig. 2). Pendant le processus de configuration de 
l'assistant, la motorisation CVA se déplace vers la limite de 
la vanne jusqu'à ce qu'elle rencontre une résistance, puis 
recule légèrement et s'installe dans le siège où la limite est 
ensuite fixée. Cette opération est ensuite répétée pour la 
direction opposée. Au cours de la procédure d'installation 
rapide, la force appliquée peut être limitée. Une fois la 
procédure terminée, la force opérationnelle peut être réglée 
pour répondre aux exigences du processus. Pendant la 
configuration, la charge réelle est mesurée et s'affiche à 
l'écran (Fig. 3). 

Lorsque le calibrage automatique est terminé, la course de la 
vanne s'affiche à l'écran.

Figure 1. À gauche : ECOM. À droite : Rosemount 475. 
La motorisation CVA peut être configurée à l'aide d'un 

dispositif équipé de Bluetooth sans fil tel qu'un PC ou d'un 
communicateur HART tel qu'un ECOM ou un Rosemount 475 Figure 3

Figure 2
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Gamme CVA6

Caractéristiques de conception avancées

Fiabilité

Il existe de nombreuses caractéristiques de conception 
avancées qui permettent d'obtenir un produit fiable. Certaines 
sont détaillées ci-dessous :  

•	 Technologie Dual Sensor™ – grâce à l'utilisation de deux 
capteurs de position indépendants, le jeu mécanique et 
les erreurs de position peuvent être minimisés 

•	 Moteur CC sans balais – le moteur sans balais 
extrêmement fiable permet une modulation complète 
continue et sans restriction – S9

•	 Transmission simple et efficace – cette transmission simple 
mais résistante et hautement efficace, lubrifiée à vie, est 
conçue pour les applications de vannes de contrôle les 
plus difficiles 

•	 Double étanchéité – La double étanchéité IP68 de Rotork 
a été appliquée à la motorisation CVA, offrant une 
protection dans les environnements les plus exigeants 

Performances 

La courbe ci-dessous montre le faible temps mort (0,075 
sec) et la haute résolution de la motorisation CVA. Pour un 
changement de position de 2%, le temps nécessaire à la 
motorisation CVA pour se déplacer de 1,7% est de 0,175 
seconde (T86b), sans dépassement du point de consigne.

Capture d'écran du test automatique du logiciel CVA Enlight
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Caractéristiques de conception avancées

Position de sécurité 

La motorisation CVA peut être configurée pour effectuer 
l'une des quatre actions suivantes en cas de perte de 
l'alimentation principale. Le bloc d'alimentation de 
réserve optionnel se compose d'un certain nombre de 
« supercondensateurs » qui peuvent stocker suffisamment 
d'énergie pour effectuer les actions énumérées ci-
dessous. Les condensateurs se rechargent chaque fois que 
l'alimentation principale est rétablie et ce processus prend 
moins d'une minute. 

Contrairement à la technologie des batteries rechargeables, 
les supercondensateurs ne sont pas affectés par l'effet 
« mémoire » causé par les nombreuses charges/décharges.

Rester en position	 – 	� La motorisation reste dans sa 
position actuelle 

Limite d'ouverture	 –	� La motorisation se déplace vers la 
position définie comme la limite 
d'ouverture 

Limite de fermeture	 –	� La motorisation se déplace vers la 
position définie comme la limite 
de fermeture 

Position intermédiaire	 –	� La motorisation se déplace vers 
une position prédéfinie

Rigidité 

La motorisation CVA est conçue spécifiquement pour 
offrir un mécanisme d'entraînement de sortie résistant ou 
« rigide » afin que les perturbations du processus aient peu 
ou pas d'effet sur la position de la vanne. Seules les « vraies » 
demandes du système de commande entraînent des réponses 
de positionnement de la vanne. 

La gamme CVA peut supporter des forces de réversibilité 
jusqu'à 125 % de la force de sortie nominale avant qu'une 
déviation significative ne se produise. Avec les surtensions, le 
contrôle de la position de la vanne est maintenu, tout comme 
la qualité et la capacité du processus. 

Un mécanisme de verrouillage par solénoïde optionnel est 
également disponible. Il permet de verrouiller la motorisation 
dans une position prédéfinie lors d'une coupure ou d'une 
perte de l'alimentation. Le mécanisme de verrouillage peut 
supporter des forces de réversibilité d'au moins 300 % du 
couple/de la poussée nominal de l'unité.

Sécurité intrinsèque 

Les signaux de demande et de retour 4-20 mA peuvent 
être fournis avec une option de sécurité intrinsèque (SI) 
« ia ». Il s'agit du niveau le plus élevé et cela implique que 
l'équipement conserve sa sécurité intrinsèque en présence de 
deux défauts. Cette option offre l'avantage d'être adaptée à 
la plupart des environnements explosifs ou aux systèmes à 
sécurité intrinsèque (SI) existants. 

La certification SI ne s'applique qu'aux connexions d'entrée 
et de sortie du client. Ainsi, la motorisation doit toujours 
répondre aux exigences de certification concernant les 
zones dangereuses. Pour plus de détails sur les certifications 
antidéflagrantes disponibles, veuillez consulter la section 6.2.
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Ingénierie avancée

Motorisation linéaire
CVL

1   Technologie Dual Sensor™ 

Afin d'atteindre une résolution de 0,1 %, deux capteurs de 
position indépendants sont utilisés pour éliminer les effets 
de jeu et d'inertie dans l'engrenage. Les capteurs sont des 
codeurs magnétiques rotatifs 12 bits, l'un sur la sortie du 
moteur et l'autre près de l'arbre de sortie de la motorisation.

2   Interface utilisateur 

L'interface de configuration est disponible via une connexion 
sans fil Bluetooth au logiciel Rotork Enlight. De plus, chaque 
motorisation dispose d'une LED de statut tricolore située au-
dessus du sélecteur rotatif.

3   Bloc d'alimentation / alimentation de réserve

Chaque motorisation CA est équipée d'une alimentation à 
découpage pouvant supporter des tensions d'entrée de 100–
240 VCA, 50/60 Hz. Une alimentation 24 VCC optionnelle 
est disponible, sauf pour les motorisations CVL-5000. Pour 
l'action à effectuer en cas de perte de l'alimentation, la 
motorisation CVA peut être équipée d'un bloc d'alimentation 
de réserve optionnel composé de « supercondensateurs ». Le 
bloc d'alimentation de réserve permettra à la motorisation de 
se déplacer vers une position prédéterminée en cas de panne 
de l'alimentation.

4   Moteur CC sans balais 

La motorisation CVA est équipée d'un moteur CC sans balais 
à haute efficacité et à puissance nominale continue. Cela 
garantit un fonctionnement sans entretien, même avec une 
modulation continue et sans restriction.
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Ingénierie avancée

Motorisation quart de tour
CVL

5   Commande manuelle 

Un mécanisme de commande manuelle peut être fourni en 
option avec les motorisations linéaires et quart de tour pour 
permettre un actionnement manuel de la vanne.

6   Bornier - double étanchéité 

Le bornier de raccordement à double étanchéité offre une 
interface de câblage compacte pour l'alimentation, les 
commandes et les retours d'informations. Quatre entrées de câble 
sont fournies en standard avec des points de connexion à la terre 
internes et externes. Les circuits de commande et d'indication 
peuvent être fournis certifiés « SI ». La double étanchéité est 
importante, car le bornier de raccordement est ensuite séparé 
du reste de la motorisation par un joint étanche. Même si le 
couvercle est retiré pendant l'installation ou les entrées de câbles 
pour les presse-étoupes ne sont pas correctement bouchées, la 
motorisation reste entièrement protégée.

7   Transmission 

Entraînement à engrenage droit, simple mais durable, à haute 
efficacité, lubrifié à vie pour une fiabilité éprouvée.

8   Mécanisme antiretour 

La motorisation CVA standard est capable de résister à une 
réversibilité de la vanne jusqu'à 125 % de la force nominale. 
Pour les applications où la perte d'alimentation nécessite une 
sécurité de position accrue, un mécanisme de verrouillage par 
solénoïde optionnel est disponible.

9   Entraînement de sortie 

Pour la motorisation CVQ, l'embase est conforme à la norme 
MSS SP-101 ou ISO 5211. La motorisation CVL peut être 
modifiée pour s'adapter à des vannes individuelles.
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Gamme CVA10

Contrôle et surveillance

Dans des environnements et des processus exigeants, 
il est important d'avoir une flexibilité pour répondre 
à la fois aux exigences de contrôle de la conception et 
aux exigences opérationnelles. La motorisation CVA 
de Rotork offre une gamme complète d'options de 
commande qui peuvent être adaptées pour répondre 
aux exigences de contrôle des processus.

La motorisation CVA standard offre une commande analogique 
4-20 mA et un retour de position. De plus, d'autres options sont 
disponibles pour permettre l'interfaçage avec des systèmes de 
commande de réseau tels que Pakscan, HART, Modbus, Profibus 
ou Foundation Fieldbus. 

La configuration CVA se fait de manière non intrusive grâce aux 
communications Bluetooth sans fil entre la motorisation et un PDA 
équipé du logiciel CVA Enlight - téléchargeable gratuitement sur 
www.rotork.com. 

En plus du paramétrage des entrées/sorties, le sens d'ouverture/
fermeture de la motorisation CVA et l'action en cas de perte 
du signal peuvent être configurés par l'utilisateur, ainsi que la 
caractérisation des entrées pour les vannes avec des débits non 
linéaires. Des réglages indépendants d'ouverture/fermeture pour la 
force de poussée/couple appliquée et l'action du siège de la vanne 
sont disponibles. Un contact configurable, indiquant la disponibilité 
de la motorisation, la position, etc., est fourni en standard.

Modes de fonctionnement 

Trois modes de fonctionnement sont disponibles pour la 
motorisation CVA, chacun pouvant être réglé via le sélecteur 
rotatif sur le dessus de la motorisation. Le sélecteur est non intrusif 
et fonctionne à l'aide de capteurs magnétiques à effet Hall. Il peut 
être cadenassé dans n'importe quelle position. 

Au centre du sélecteur se trouve une LED tricolore, vert, bleu et 
rouge, qui est utilisée pour indiquer le statut de la motorisation : 

•	 Vert – En fonctionnement 

•	 Bleu - Communication Bluetooth 

•	 Rouge - Statut d'alarme 

Tous les détails sur l'indication LED des statuts sont fournis dans 
les manuels d'installation et de maintenance CVA PUB042-003 
(motorisations linéaires) et PUB042-004 (motorisations quart de tour).

Le sélecteur possède 3 positions : 

•	 « Run »: Mode de fonctionnement normal de la motorisation 
CVA. La motorisation répond au signal de demande du 
processus utilisé pour la commande 

•	 « Stop »: Le fonctionnement électrique, y compris le 
déclenchement de la position de sécurité, est bloqué 

•	 « Test »: Il s'agit d'un test automatique effectué par la motorisation 
CVA et utilisé comme une méthode rapide de test de la capacité de 
la motorisation à contrôler sa sortie indépendamment du système 
de commande externe. Le test automatique effectue une série 
d'étapes et de cycles centrés sur la dernière demande de position. 
À la fin du test, les résultats sont indiqués et la commande « Run » 
peut être à nouveau sélectionnée. Si cette fonction de test n'est 
pas requise, elle peut être désactivée à l'aide du logiciel Enlight. 
Pendant le test, les paramètres suivants sont mesurés : 

Temps mort ; T86* = Temps de réponse ; Temps de 
stabilisation ; Force moyenne dans chaque direction de la 
course ; Vitesse de course complète ; Frottement de la vanne 

En fonction des résultats, la LED clignote rapidement pendant 10 
secondes, soit en VERT pour « tous les paramètres dans les limites 
acceptables », soit en ROUGE pour « un ou plusieurs paramètres 
en dehors des limites acceptables ». Le logiciel Enlight peut être 
utilisé pour interroger la motorisation et obtenir plus de détails sur 
les résultats du test.

Commande de la vanne

La course peut être configurée à l'aide d'une fonction de 
« configuration rapide » au cours de laquelle la motorisation 
se déplace automatiquement jusqu'aux butées d'ouverture et 
de fermeture de la vanne et définit les limites de fin de course. 
La configuration manuelle est également disponible pour les 
applications avec des courses limitées.

Les paramètres suivants sont configurables par l'utilisateur : 

•	 Course – CVL : En fonction de la taille (voir performances 
1.1 Page 19). Résolution maximale obtenue avec une course 
mécanique complète de la motorisation CVL 

•	 Course – CVQ : Jusqu'à 90° +10°. Résolution maximale 
obtenue avec une rotation de 90°

•	 Sens de fermeture : Extension ou rétraction de la motorisation 
CVL. Sens horaire ou antihoraire pour la motorisation CVQ 

•	 Action d'arrêt de la vanne : Limite – La motorisation se déplace 
vers une position limite prédéfinie ou à une force prédéfinie 
- place la vanne sur son siège à une force prédéfinie par 
l'utilisateur

•	 Limite de poussée/couple : entre 40 % et 100 % de la 
poussée/du couple nominal de la motorisation 

•	 Vitesse de sortie : La vitesse est automatiquement contrôlée en 
fonction de la distance à parcourir jusqu'à la position de demande. 
Plus la vitesse et la distance sont grandes, plus l'opération est 
rapide. À l'approche de la position, le moteur est commandé pour 
décélérer et glisser vers la position de demande, empêchant ainsi 
tout dépassement. Le réglage par défaut de la vitesse est optimisé 
en fonction des performances, mais la vitesse peut être ajustée si 
nécessaire entre 5 % et 100 % 

*Pour une définition complète de T86, veuillez vous référer à la page 30.
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Contrôle et surveillance

Commande 4-20 mA

Une boucle de commande à isolation optique alimentée 4-20 mA est 
fournie – une entrée à sécurité intrinsèque est disponible en option. 
Une fonction configurable par l'utilisateur est disponible. Elle permet 
de définir une relation non linéaire entre le signal de demande et 
la position de demande de la motorisation. Cette configuration est 
généralement utilisée pour définir la réponse de la vanne – veuillez 
vous référer à la caractérisation des entrées, page 12. 

Spécifications : 

•	 Résolution : Changement minimal du signal de demande 
requis pour une réponse garantie : ≥0,1 % de la plage du 
signal d'entrée 

•	 Linéarité : ≤0,5 % pleine échelle 

•	 Sécurité intrinsèque optionnelle : un circuit alimenté en 
boucle 4-20 mA peut être fourni avec une option à sécurité 
intrinsèque « ia » (2 défauts différents). Les bornes d'entrée 
sont séparées et protégées par un couvercle 

Paramètres de l'utilisateur : 

•	 Sélection de la plage : 4-20 mA ou 20-4 mA, course complète 
ou partielle 

•	 Réglage de la bande morte : 0% - 10% par incréments de 0,1% 

•	 Réglage de l'amortissement : Conçu pour réduire la réponse au 
bruit ou à l'instabilité du signal de demande 

•	 Action en cas de perte du signal : Fermeture, rester en position 
ou ouverture. Le seuil pour la « perte du signal » est <2 mA 

•	 Caractérisation : La valeur par défaut est linéaire, préconfigurée. 
Des caractéristiques de pourcentage égal et d'ouverture 
rapide peuvent être sélectionnées en plus d'un tableau de 
caractérisation à 21 points configurable par l'utilisateur

Retour d’informations 4-20 mA

Une sortie à isolation optique alimentée en boucle 4-20 mA 
est fournie pour les retours d’informations de l'utilisateur – une 
sortie à sécurité intrinsèque est disponible en option. Elle peut 
être configurée pour fournir la position de la vanne ou la force de 
poussée/couple appliquée. Une fonction configurable par l'utilisateur 
permettant de définir une sortie non linéaire parallèlement à une 
forme de commande caractérisée est disponible – veuillez vous 
référer à la caractérisation des entrées, page 12. 

Spécifications : 

•	 Résolution : Changement minimal de position/poussée requis 
pour le changement de signal de retour : ≥0,1% pleine échelle 

•	 Linéarité : ≤0,5 % pleine échelle 

•	 Sécurité intrinsèque optionnelle : un circuit alimenté en 
boucle 4-20 mA peut être fourni avec une option à sécurité 
intrinsèque « ia » (2 défauts différents). Les bornes d'entrée 
sont séparées et protégées par un couvercle 

Paramètres de l'utilisateur : 

•	 Sélection de la plage : 4-20 mA ou 20-4 mA - mise à l'échelle 
automatique pour définir les limites 

•	 Caractérisation : On/Off. Lorsqu'il est sélectionné sur « On », 
le signal de retour appliquera la même caractérisation que celle 
définie pour la commande 

Configuration entrée sortie CVA Enlight

Configuration du mode de sécurité CVA Enlight

Commande manuelle CVA Enlight
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Contrôle et surveillance

Caractérisation des entrées 

De nombreuses vannes de contrôle ont des caractéristiques 
de débit non linéaires qui nécessitent une sortie non linéaire 
en réponse à une entrée linéaire. En standard, la sortie de 
la motorisation CVA peut être définie pour répondre aux 
exigences du processus à l'aide du logiciel Rotork Enlight. 
Trois caractéristiques prédéfinies peuvent être sélectionnées 
dans la liste déroulante : linéaire (par défaut), pourcentage 
égal et ouverture rapide.

Il est également possible de configurer une « fonction 
de transfert » non linéaire, personnalisée et définie par 
l'utilisateur entre le signal de demande et la position de 
la vanne. Cela se fait en entrant 21 positions de vanne 
avec leurs valeurs de signal de demande correspondantes. 
L'interpolation entre les valeurs entrées est linéaire.

Statut du relais de signalisation

Un relais configurable par l'utilisateur avec un contact 
unipolaire, sec, normalement ouvert, est fourni pour 
l'indication du statut et de la disponibilité. Une liste des 
paramètres configurés est fournie ci-dessous. Il s'agit d'un 
contact 8 A /120 VCA / 30 VCC.

Fonction Description

Disponibilité Actif lorsque la motorisation CVA peut 
être commandée à distance.

-	� La motorisation est en mode à 
distance.

-	� La motorisation n'a aucun défaut 
qui pourrait empêcher son 
fonctionnement.

Défaut Actif pour tout défaut détectable à 
l'intérieur de la motorisation ou de la 
vanne.

Limite 
d'ouverture

Actif lorsque la motorisation est en 
position d'ouverture complète.

Limite de 
fermeture

Actif lorsque la motorisation est en 
position de fermeture complète.

Dépassement 
de la limite 
de force en 
ouverture

Actif lorsque la motorisation a atteint la 
limite de force définie pour l'ouverture.

Dépassement 
de la limite 
de force en 
fermeture

Actif lorsque la motorisation a atteint la 
limite de force définie pour la fermeture.

Dépassement 
de la limite de 
force

Actif lorsque la motorisation a atteint la 
limite de force définie pour l'ouverture ou 
la fermeture.

Position de 
sécurité 

Actif lorsque la motorisation se déplace 
sur sa position de sécurité.

Position 
intermédiaire

Actif si la motorisation passe une position 
intermédiaire. Toute position à une 
résolution de 1% et dans le sens de la 
fermeture ou de l'ouverture.

Commande câblée séparée

Pour une commande câblée séparée, l'option Remote In 
Remote Out (RIRO) peut être installée. Cette option permet à 
l'utilisateur de connecter une commande numérique séparée 
(24 VCC ou 120 VCA) pour les opérations d'ouverture et 
de fermeture. Elle permet également de disposer de quatre 
contacts de relais supplémentaires. 

Pour plus d'informations et de spécifications, veuillez vous 
référer au document PUB042-002.
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Figure 4 : Principe FSK (source : HART)
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HART®

HART (Highway Addressable Remote Transducer) est 
un protocole de communication basé sur la norme de 
communication téléphonique Bell 202 qui utilise le principe 
de modulation par déplacement de fréquence (MDF/FSK). 
Le signal se compose de deux parties : la boucle de courant 
analogique 4-20 mA et un signal numérique à fréquence 
variable superposé – voir Fig. 4. 

Généralement, la boucle 4-20 mA est utilisée pour le 
contrôle et le signal numérique superposé pour le retour 
d'informations et la configuration. La motorisation CVA 
utilise les signaux de cette manière. La configuration et le 
fonctionnement du signal 4-20 mA sont les mêmes que pour 
la commande standard 4-20 mA. La configuration et le retour 
d'informations via le signal numérique HART peuvent être 
effectués en utilisant l'hôte connecté à la motorisation CVA 
pour sélectionner les paramètres requis. 

La majorité des paramètres CVA configurables par l'utilisateur 
peuvent être réglés via le protocole de communication 
HART. En plus de cela, les paramètres HART suivants peuvent 
également être ajustés :

•	 Balise HART

•	 Adresse

•	 Identifiant du dispositif

•	 Code de date 

Foundation Fieldbus®

Foundation Fieldbus est largement utilisé dans les systèmes 
de contrôle de processus. Sa principale caractéristique est sa 
capacité à distribuer les commandes loin du DCS central. La 
carte d'interface Foundation Fieldbus de Rotork se connecte 
directement au système de bus Foundation H1 standard. 
Les blocs de fonction intégrés dans le module couvrent le 
contrôle et la surveillance de la vanne et de la motorisation. 

Grâce aux fichiers certifiés de description du système, la 
carte d'interface Foundation Fieldbus est simple et facile 
à utiliser. La capacité de transmettre des informations 
détaillées sur les motorisations dans un seul bloc d'entrée 
ainsi que des informations de diagnostic du système fait de 
Rotork le choix numéro un pour une utilisation du système 
Foundation Fieldbus.

•	 Interopérabilité certifiée Foundation ITK

•	 Conformité totale à la norme IEC61158-2

•	 Link Master et LAS inclus

•	 Certification HIST indépendante par les principaux 
fournisseurs de DCS

•	 Capacité totale H1

Profibus®

Profibus est un protocole réseau international de premier plan 
pour les communications de données à haut débit dans les 
domaines de l'automatisation et du contrôle industriels. La 
carte d'interface Profibus DP de Rotork fournit des données 
de contrôle et des retours d'informations complets sur la 
vanne et la motorisation grâce aux communications cycliques 
DP-V0, tandis que les diagnostics et la configuration de la 
motorisation sont inclus dans les données acycliques DP-V1 
supportées par ce module. 

Les fichiers EDD et DTM permettent d'intégrer le dispositif 
Rotork dans les systèmes de gestion des équipements 
donnant accès aux paramètres de performances essentiels, 
tandis que le fichier GSD certifié de manière indépendante 
garantit l'interopérabilité du dispositif.

Rotork offre plusieurs options de configuration dans le fichier 
GSD pour permettre un large choix de collecte de données.

•	 Conformité à la norme RS485 Profibus DP V0 et V1

•	 Conformité totale à la norme IEC61158-3

•	 Certification Profibus PNO

•	 Vitesses allant jusqu'à 1,5 Mbit/s

Contrôle et surveillance
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Contrôle et surveillance

Modbus®

Modbus reste le protocole de communication le plus 
populaire aujourd'hui, le plus largement accepté et avec 
le plus grand nombre de systèmes utilisés parmi tous les 
protocoles d'automatisation. La carte d'interface Modbus de 
Rotork permet de connecter les motorisations à un réseau 
RS485 bifilaire pour une communication directe avec un PLC/
API ou un DCS utilisant le protocole Modbus RTU. 

Le réseau qui en résulte est capable de surveiller et de 
contrôler les motorisations connectées. Comme le protocole 
Modbus est simple à utiliser, l'ingénieur système a un contrôle 
total sur le flux de données dans le canal de communication, 
sur les informations à collecter et les commandes mises en 
œuvre. Il n'y a aucune difficulté avec les fichiers de description 
du système ni avec les outils de programmation spéciaux requis 
lors de la configuration d'un système Modbus.

•	 Communication RTU bifilaire RS485

•	 Norme internationale ouverte

•	 Options de redondance simple et double

•	 Modules répéteurs intégrés inclus si nécessaire

•	 Jusqu'à 115 kbps

Commande câblée séparée

Pour une commande câblée séparée, l'option Remote In 
Remote Out (RIRO) peut être installée. Cette option permet à 
l'utilisateur de connecter une commande numérique séparée 
(24 VCC ou 120 VCA) pour les opérations d'ouverture et 
de fermeture. Elle permet également de disposer de quatre 
contacts de relais supplémentaires pour diverses fonctions.

RIRO

Réseau de terrain Pakscan™ Classic

Le réseau à boucle redondante Pakscan Classic de Rotork est 
le réseau de choix pour le contrôle des motorisations depuis 
plus de 30 ans. 

Tolérance aux pannes 

La boucle redondante assure l'opérabilité de l'installation 
en cas de rupture de câble ou de défaut de mise à la terre. 
Chaque motorisation dispose d'un circuit de bouclage qui 
effectue une commutation en cas de panne, assurant une 
connexion en boucle continue sur le système bifilaire. La 
technologie de boucle de courant offre une immunité élevée 
au bruit. 

Installation efficace à faible coût 

Un câble d'instrumentation (une paire) à paire torsadée 
standard à faible coût est requis pour la boucle réseau. Il n'y 
a aucune exigence concernant les répéteurs externes ou la 
terminaison du réseau. 

Commande des motorisations à distance

L'utilisation du « rapport par exception » fournit des rapports 
de données efficaces avec de faibles débits en bauds, comme 
requis pour les communications de boucle de courant à 
longue distance. Des longueurs de boucle pouvant atteindre 
jusqu'à 20 km ainsi que le contrôle et la surveillance de 
jusqu'à 240 appareils sont possibles sans limite de distance 
entre les appareils.

Dispositifs additionnels

Les motorisations peuvent être utilisées comme des 
concentrateurs. Une unité de commande de terrain à usage 
général (GPFCU) dédiée peut également être utilisée comme 
une entrée/sortie numérique et analogique, fournissant 
l'interface pour connecter d'autres types de motorisations et 
des dispositifs de commande additionnels au réseau.

Caractéristiques 

•	 Longueur de boucle jusqu'à 20 km

•	 Boucle redondante, tolérante aux pannes uniques

•	 Immunité élevée au bruit de la boucle de courant

•	 Jusqu'à 240 appareils sur une seule liaison

•	 Aucun répéteur externe, aucune terminaison, aucune 
polarisation

•	 Ouvert aux dispositifs tiers

•	 Temps d'analyse rapide grâce à l'utilisation du protocole de 
« rapport par exception »

•	 Câble d'instrumentation standard

•	 Connexions hôtes multiples supportées

Voir le document PUB059-048 pour plus d'informations.
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Enregistrement des performances

Assistance à vie

Rotork comprend les besoins de ses clients en matière d'assistance. 
Les coûts et les pénalités liés aux temps d'arrêt des usines, aux 
échéanciers de mise en service repoussés et à une maintenance 
inadaptée sont trop élevés pour accepter une assistance inefficace. 

Avec la communication sans fil Bluetooth et l'enregistreur de 
données intégré, la motorisation CVA offre la possibilité d'une 
sauvegarde complète du produit avec analyse et configuration. 
Grâce au service mondial incomparable de Rotork, les conseils 
d'experts sont toujours à portée de main. Rotork fournit des 
services optionnels de gestion de la durée de vie avec un 
programme complet de surveillance, de maintenance préventive et 
de réparation.

À distance

La motorisation CVA utilise la communication sans fil Bluetooth 
pour échanger des données de manière rapide, sûre et non 
intrusive. La configuration de la motorisation peut être analysée et, 
si nécessaire, facilement modifiée. Comme chaque motorisation 
CVA est équipée d'un enregistreur de données intégré, les 
données opérationnelles telles que les profils de couple de la 
vanne, les événements de la motorisation et les statistiques 
peuvent être téléchargées pour une analyse approfondie. Après 
analyse, toute modification de la 
configuration peut être relayée à la 
motorisation.

Le logiciel de mise en service 
de la motorisation permet de 
télécharger les paramètres dans 
un rapport facile à comprendre, 
permettant au client de consulter 
les données en format papier, à 
l'écran ou électroniquement pour 
les registres de maintenance.

Pocket Enlight

Le logiciel CVA Enlight PDA est une interface utilisateur graphique 
permettant de vérifier, d'analyser et de reconfigurer toutes les 
informations de configuration et de l'enregistreur de données de la 
motorisation CVA. Cette application interactive est un programme 
autonome fonctionnant avec le système d'exploitation Microsoft 
Windows™ Mobile. Des commandes intuitives rendent l'analyse des 
données CVA rapide et simple. 

Les données peuvent également être téléchargées à partir de la 
motorisation, puis transférées sur un PC.

Assistance Rotork – en ligne 

Rotork dispose d'un réseau mondial complet de services pour vous 
offrir une assistance locale où que vous soyez. Des techniciens formés 
par Rotork et travaillant dans notre réseau de bureaux et de centres 
d'excellence sont disponibles pour vous apporter une assistance 
immédiate. Pour contacter Rotork, visitez www.rotork.com. 

Diagnostic des vannes 

L'enregistreur de données permet de détecter les problèmes 
potentiels au niveau de la vanne avant qu'une panne ne se 
produise. Celui-ci stocke les données opérationnelles relatives à la 
position de la vanne et à la charge, et ces données peuvent être 
contrôlées au fil du temps. 

Généralement, après l'installation, un aperçu de la motorisation 
et de la vanne est enregistré et peut être utilisé ultérieurement à 
des fins de comparaison. La comparaison peut se faire par analyse 
humaine ou par déclenchement automatique des niveaux d'alarme. 

Paramètres de l'enregistreur de données 

Les paramètres suivants sont enregistrés dans la mémoire non volatile 
de l'enregistreur de données CVA. Certains de ces paramètres 
peuvent être analysés à l'aide du logiciel Pocket Enlight. Cependant, 
les analyses détaillées peuvent s'effectuer sur un PC de bureau.

Données enregistrées par l'enregistreur de données

•	 Temps d'arrêt et profils des forces

•	 Mesures de poussée minimale et maximale à chaque 1 % 
de la course

•	 Profil de référence des forces

•	 Nombre de changements de direction (compteur de 
cycles)

•	 Distance de course cumulée totale

•	 Journal d'évènements

•	 Température de la motorisation

Données de diagnostic

•	 Tests de réponse dynamique

•	 Tests de changement par étape

•	 Estimation de l’énergie du bloc d’alimentation de réserve

•	 Diagnostics internes

•	 Journal des modifications de configuration

•	 Nombre de manœuvres de sécurité
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Enregistrement des performances

Enregistrement des temps d’arrêt 

La durée totale passée dans chaque portion de 1 % de la 
course est enregistrée par l’enregistreur de données CVA. 
Ces données peuvent fournir des informations essentielles 
concernant le dimensionnement de la vanne, le réglage de la 
boucle de commande et la stabilité du processus. 

Par exemple, une vanne dimensionnée pour un processus 
spécifique qui requiert un contrôle optimal à une position 
de 50 % devrait avoir un temps d'arrêt idéalisé dans le 
graphique ci-dessous. Les écarts vers les positions d'ouverture 
ou de fermeture peuvent indiquer un sous-dimensionnement 
ou un surdimensionnement de la vanne, ou des conditions de 
processus en dehors des spécifications de conception. Une 
caractéristique approximative peut confirmer une variabilité 
significative du processus ou indiquer une instabilité. 
Associés à d'autres données du processus, les temps d'arrêt 
de la vanne peuvent fournir des informations permettant 
d'améliorer l'efficacité et la production.

Un profil de référence des temps d'arrêt peut être enregistré 
peu de temps après l'installation de la motorisation et utilisé 
pour vérifier le dimensionnement et la stabilité. Ce profil peut 
ensuite être utilisé à des fins de comparaison.

Vue de l’enregistreur de données

Graphique des temps d’arrêt 

Vanne surdimensionnée - mauvais contrôle Vanne sous-dimensionnée - mauvais contrôle 

Dimensionnement idéal de la vanne - bon contrôle 
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Spécifications de la motorisation

Les pages suivantes contiennent des informations sur 
les performances et les spécifications de la gamme de 
motorisations CVA de Rotork. 

Veuillez utiliser la table des matières suivante pour accéder 
aux informations dont vous avez besoin.

1	 Résumé des performances	 19

	 1.1	 Performances mécaniques	 19

	 1.2	 Consommation électrique CVA	 20

	 1.3	 Performances de contrôle du positionnement	20

	 1.4	 Performances de retour de position	 20

Spécifications standards - CVL & CVQ

2	 Spécifications standards	 21

	 Introduction	 21

	 2.1	 Fiche technique	 22

3	 Dimensions générales CVL	 23

4	 Dimensions générales CVQ	 25

5	 Spécifications de conception	 27

	 5.1	 Classe de service	 27

	 5.2	 Durée de vie nominale	 27

	 5.3	 Vibrations, chocs et bruits 	 27

	 5.4	 Températures de fonctionnement	 27

6	 Carters certifiés pour zones dangereuses  
	 et non dangereuses	 28

	 6.1	 Carters pour zones non dangereuses	 28

	 6.2	 Carters pour zones dangereuses	 28

7	 Normes réglementaires 	 31

8	 Peinture de finition	 31
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Résumé des performances

1	 Résumé des performances

1.1	 Performances mécaniques

La force nominale (poussée ou couple) pour chaque taille 
de motorisation est détaillée ci-dessous. La force minimale 
réglable est de 40 % de la force nominale maximale. 
Tolérance du temps de fonctionnement de +/-10%.

La mesure de la force a une précision de +/- 5% de la force 
nominale de l’unité.

 
La motorisation CVA peut résister à une réversibilité de la 
vanne jusqu’à 125 % de sa valeur nominale sans bouger. Un 
mécanisme de verrouillage optionnel empêche la réversibilité 
jusqu'à 300 % de la force nominale. Toutes les motorisations 
CVA sont calibrées en usine.

Modèle Poussée min Poussée nominale* Course max Vitesse Temps de course 
complète (sec)

CVL-500
200 500 1,5 0,25

6
890 2224 38,1 6,35

CVL-1000
400 1000 2 0,1

20
1780 4448 50,8 2,54

CVL-1500
600 1500 2 0,1

20
2669 6672 50,8 2,54

CVL-5000
2000 5000 4,5 0,1

45
8869 22 241 114,3 2,54

Lbf - pouces - pouces/seconde

Newtons - mm - mm/seconde

*Correspond à un réglage du capteur de poussée à 100 %. La poussée minimale correspond à un réglage du 
capteur de poussée à 40 %.

CVL - linéaire

Modèle Couple min Couple nominal* Temps de 
fonctionnement (sec)

CVQ-1200
480 1200

15
54,2 135,5

CVQ-2400
960 2400

20
108,4 271

lbf.in

Nm

*Correspond à un réglage du capteur de couple à 100 %.  
Le couple minimal correspond à un réglage du capteur de couple à 40 %.  
Note: Réglage de la butée mécanique : +/-5°.

La vitesse de fonctionnement des motorisations CVA est configurable de  
5 à 100 %.  
Les chiffres indiqués ci-dessus dans les tableaux de performances correspondent 
à un réglage de la vitesse à 100 %.

CVQ - quart de tour
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Résumé des performances

1.2	 Consommation électrique CVA

La motorisation CVA est conçue pour être très efficace tout 
en consommant très peu d'énergie.  

La consommation électrique relativement faible mesurée lors 
de la modulation (test de cyclage à 2% en continu à 2 Hz) 
est due au fait que l'inertie dans le moteur est reconvertie en 
énergie électrique et stockée. Cette énergie peut ensuite être 
utilisée pour accélérer le moteur dans le sens opposé.

 

Si le bloc d’alimentation de réserve est inclus, la charge des 
supercondensateurs se fait à la mise sous tension. La LED 
clignote pendant la charge et le fonctionnement est inhibé. 
Les temps de charge sont indiqués dans le tableau ci-dessous. 

Veuillez vous référer au document des données de 
performances du moteur électrique CVA PUB042-010.

1.3	 Performances de contrôle du positionnement

Les performances de contrôle du positionnement sont basées 
sur un système de commande 4-20 mA avec une motorisation 
CVA fonctionnant avec les caractéristiques suivantes : course 
maximale, vitesse nominale, force constante, bande morte 

minimale et une caractéristique demande/vanne linéaire. La 
résolution est définie comme suit : un changement minimal 
du signal d’entrée est requis pour une réponse garantie. 

Commande 4-20 mA - positionnement : % de la plage du signal de demande

Résolution	 ≥ 0,1%

Linéarité	 ≤ 0,5%

1.4	 Performances de retour de position

Les performances de retour de position sont basées sur 
une motorisation CVA fonctionnant sur une course linéaire 
maximale. Le calibrage du retour d'informations est 
automatique jusqu’aux positions limites définies.

La résolution est définie comme suit : un changement minimal 
de position/poussée est requis pour le changement du signal 
de retour.

Retour d'informations 4-20 mA - % de la plage du signal  
de retour d'informations

Résolution 	 ≥ 0,1%

Linéarité	 ≤ 0,5%

Les performances seront déterminées par le processus, la vanne et le 
système de commande.

Modèle  CVL-500  CVL-1000  CVL-1500  CVL-5000  CVQ-1200  CVQ-2400

Temps de  
charge (sec)

30 100 100 300 100 200
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Spécifications standards

2	 Spécifications standards

Introduction

Les motorisations de la gamme CVA sont autonomes, 
spécialement conçues et fabriquées pour le fonctionnement 
électrique continu et à distance des vannes de contrôle. Elles 
sont composées d’un moteur électrique, d’un réducteur, 
d’un dispositif de commande du moteur avec limitation de 
course et de poussée/couple, d'une logique de commande 
électronique et de dispositifs de surveillance - logés dans un 
carter étanche à double étanchéité. Des carters certifiés pour 
les zones dangereuses répondant aux exigences nationales et 
internationales sont également disponibles. 

Tous les réglages de poussée/couple et de position ainsi que 
la configuration de la motorisation sont effectués à l’aide 
d’un dispositif Bluetooth non intrusif. Le logiciel Bluetooth 
peut être téléchargé gratuitement sur www.rotork.com.

Les exigences relatives au carter et les options de fabrication 
sélectionnées doivent être spécifiées au moment de la 
demande.

L’exemple de fiche technique à la page 22 donne un aperçu 
des informations de base requises pour le devis. Rotork se 
fera un plaisir d'analyser en détail votre projet, votre plan ou 
vos spécifications techniques. 

Il n’est pas nécessaire de spécifier le type ou la taille de la 
motorisation. Rotork fournira la solution la plus avantageuse 
en fonction des informations fournies.
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Gamme CVA22

	

Page	 Description	 Options	 Détails	
	
	
19	 Type de vanne	 Quart de tour	 º Rotation

		  Linéaire	 Longueur de la course (pouce/mm)

27	 Cycle de service	 Modulation démarrages/heure	 Spécifier nombre de cycles ou cycle continu

19	 Temps de fonctionnement	 (°-pouce-mm/sec)	 À spécifier

19	 Siège couple/poussée	 Nm (Ibf.in) / N (Ibf)	 À spécifier

19	 Modulation couple/poussée	 Nm (Ibf.in) / N (Ibf)	 À spécifier

27-29	 Températures	 Standards et basses	 Veuillez vous référer aux pages 24-26 pour 
			   plus de détails

20	 Alimentation	 Monophasée - Volts - Hz	 À spécifier

		  CC (indisponible pour CVL-5000)	 24 Volts CC uniquement

7	 Position de sécurité en cas de	 Non requise

	
perte de l'alimentation principale

	 Fermeture

		  Rester en position

		  Ouverture

		  Intermédiaire %

7	 Entrée/sortie à sécurité intrinsèque	 Oui

		  Non

28	 Carter	 Zones non dangereuses	 Indice de protection IP

		  Zones dangereuses

10-14	 Commande/indication à distance	 4-20 mA

		  HART

		  Profibus	

		  Foundation Fieldbus

		  Pakscan

		  Modbus

		  RIRO

9	 Commande manuelle	 Oui

		  Non

	 Contacts externes	 À spécifier

	 Indicateur de position externe	 À spécifier

	 Interface vanne	 À spécifier

2.1	 Fiche technique

Spécifications standards
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3	 Dimensions générales CVL

NOTES:   Les dimensions avec un * indiquent la marge de retrait du couvercle. Le poids de l'unité CVL-500 est d'environ 16 kg (35 lbs). Le poids de l'unité CVQ-1200 est d'environ 18 kg  
(40 lbs). L'interface fournie pour le montage de la motorisation sur la vanne doit être conforme aux bonnes pratiques d'ingénierie : tolérances adéquates, filetage, couples des vis, tailles, 
tolérances des matériaux et des formes.

NOTES:

L'INTERFACE FOURNIE POUR LE MONTAGE DE LA MOTORISATION SUR LA VANNE DOIT ÊTRE CONFORME AUX BONNES PRATIQUES 
D'INGÉNIERIE : TOLÉRANCES ADÉQUATES, FILETAGE, COUPLES DES VIS, TAILLES, TOLÉRANCES DES MATÉRIAUX ET DES FORMES.

POIDS DE L'UNITÉ 16 Kg (35 lbs)

LES DIMENSIONS DU CENTRE DE GRAVITÉ ONT UNE TOLÉRANCE DE +/- 20 mm. 

76
.0

2.
99

"

4 TROUS DE MONTAGE
M8,00 x 1,25p x 18dp
5/16" UNC x 3/4" dp (autre option : système impérial)
ÉQUIDISTANT SUR 70,00 (2,75") PCD

Étiquette principale

Indication du statut et 
communication Bluetooth

Face de montage de la vanne

54.92/54.97
2.162"/2.164"
Diamètre de la base de la vanne

54
.8

2.
16

"

4 entrées M25
3/4" NPT (autre option : système impérial)

37
.5

1.
48

"

80
.0

3.
15

"

24
9.

5
9.

82
"

157.5
6.20"

167.8
6.61"

70
.0

2.
76

"
*

59.9
2.36"

12
.7

0.
50

"

Connexion de
terre externe

227.5
8.96"

30.0
1.18" *

1.
8

0.
07

"

53.2
2.09"

10.0
0.39"
C OF G

20
.0

0.
79

"
C

 O
F 

G

10.0
0.39"
C OF G

2 x VIS M5
(RETIRER POUR SÉPARER
LE RACCORDEMENT À DES
FINS D'INSTALLATION)

76
.0

2.
99

"

CÔTÉ DE LA 
VANNE USINÉ 
PAR LE CLIENT

EXTENSION RÉTRACTIONRÉTRACTION EXTENSION

AVERTISSEMENT :

LIMITES DE COURSE AVEC DÉTAILS DE RACCORDEMENT LIMITES DE COURSE SANS DÉTAILS DE RACCORDEMENT
15

2.
8

6.
01

"
38

.1
1.

50
"

C
O

U
R

SE
 M

AX

25
.0

0.
98

"
11

4.
6

4.
51

"

43
.1

1.
69

"

28.0
1.10"

43.1
1.70"

85.2
3.36"

16
6.

9
6.

57
"

POSITION 
RÉTRACTÉE

11
4.

8
4.

52
"

99
.8

3.
93

"

76
.6

3.
02

"

12
.4

0.
49

"
FI

LE
TA

G
E 

C
O

M
PL

ET

M10 x 1.5p

1:2 1:2

POSITION 
D'ARRÊT

0°

3.
0

0.
12

"

14.0
0.55"

18
.0

0.
71

"56
.0

2.
20

"

7

SI LA MOTORISATION EST UTILISÉE SANS LE RACCORDEMENT 
D'USINE FOURNI, LA BUTÉE DOIT ÊTRE MAINTENUE CAR CELLE-CI 
FOURNIT LA BUTÉE MÉCANIQUE DU MÉCANISME INTERNE.

LES DIMENSIONS AVEC UN * INDIQUENT LA MARGE DE RETRAIT DU COUVERCLE.

CVL-500

CVL-1000
et
CVL-1500

Étiquette principale

Indication du statut et 
communication Bluetooth

54.92 / 54.97
2.162 / 2.164"
Diamètre de la base de la vanne

Face de montage
de la vanne

53
.0

2.
09

"

2.
5

.1
0"

260.2
10.25"

10.0
.39"
C OF G

Connexion de terre externe

4 entrées M25
3/4" NPT (autre option : système impérial)

28
9.

5
11

.4
0"

58
.5

2.
30

"

80
.0

3.
15

"

70
.0

2.
76

"
*

30.0
1.18" *

20
.0

.7
9"

C
 O

F 
G

200.8
7.91"

160
6.29"

111.5
4.39"

64
.4

2.
54

"

CÔTÉ DE LA 
VANNE USINÉ 
PAR LE CLIENT

EXTENSION RÉTRACTION

2 x VIS M6
(RETIRER POUR SÉPARER LE 
RACCORDEMENT À DES FINS 
D'INSTALLATION)

20
8.

0
8.

19
" 15

7.
2

6.
19

"

50
.8

2.
00

"
C

O
U

R
SE

 M
AX

POSITION
RÉTRACTÉE

45.0
1.77"

40
.0

1.
57

"

1:3

99
.0

3.
90

"

LIMITES DE COURSE AVEC DÉTAILS DE RACCORDEMENT4 trous
Filetage complet M8  x 1,25p x 18,0
Filetage complet 5/16" UNC x 3/4" 
(autre option : système impérial)
Sur 70,00 (2,75") PCD

198.4
7.81"

76
.0

2.
99

"
76

.0
2.

99
"

72
.5

2.
86

"
43

.1
1.

70
"

1:3

EXTENSION RÉTRACTION
POSITION
D'ARRÊT

11
4.

0
4.

49
"

14
9.

0
5.

87
"

80
°

5.
0

.2
0"

22.0
.87"

AVERTISSEMENT :

SI LA MOTORISATION EST UTILISÉE SANS LE RACCORDEMENT 
D'USINE FOURNI, LA BUTÉE DOIT ÊTRE MAINTENUE CAR CELLE-CI 
FOURNIT LA BUTÉE MÉCANIQUE DU MÉCANISME INTERNE.

LIMITES DE COURSE SANS DÉTAILS DE RACCORDEMENT

98
.2

3.
87

"

M16 x 1.5p

40
.0

1.
57

"

31
.9

1.
26

"
FI

LE
TA

G
E

C
O

M
PL

ET

45
.2

1.
78

"

NOTES:
LES DIMENSIONS AVEC UN * INDIQUENT LA MARGE DE RETRAIT DU COUVERCLE.

L'INTERFACE FOURNIE POUR LE MONTAGE DE LA MOTORISATION SUR LA VANNE DOIT ÊTRE CONFORME AUX BONNES PRATIQUES 
D'INGÉNIERIE : TOLÉRANCES ADÉQUATES, FILETAGE, COUPLES DES VIS, TAILLES, TOLÉRANCES DES MATÉRIAUX ET DES FORMES.

POIDS DE L'UNITÉ 24 Kg (53 lbs)

CVL-500  
Détails de la bride

Réf de montage

  MSS SP-102	 FA07

  ISO 5210	 F07

CVL-1000/1500  
Détails de la bride

Réf de montage

  MSS SP-102	 FA07

  ISO 5210	 F07
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Spécifications standards

3	 Dimensions générales CVL

CVL-5000

L'INTERFACE FOURNIE POUR LE MONTAGE DE LA MOTORISATION SUR LA VANNE DOIT ÊTRE CONFORME AUX
BONNES PRATIQUES D'INGÉNIERIE : TOLÉRANCES ADÉQUATES, FILETAGE, COUPLES DES VIS, TAILLES,
TOLÉRANCES DES MATÉRIAUX ET DES FORMES.

POIDS DE L'UNITÉ : AVEC UPS = 53 Kg, SANS UPS = 51 Kg.

4 TROUS DE MONTAGE
M12 x 1,75p x 24 dp équidistants sur 125 PCD
OU 1/2" UNC x 1" dp équidistants sur 4,95" PCD - AUTRE OPTION : SYSTÈME IMPÉRIAL

40
1.

8
15

.8
2"

20 ±10
.79" ±.39
C OF G

191.2
7.53"

293.6
11.56"

388.0
15.28"
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9
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G
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"
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"

85.00 / 84.80
3.346 / 3.339"
DIAMÈTRE DE LA BASE DE LA VANNE
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2.
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"

2.
5

.1
0"

INDICATION DU STATUT ET
COMMUNICATION BLUETOOTH
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"
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30.0
1.18"
MARGE DE RETRAIT DU COUVERCLE
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"

101.7
4.00"

23
5.

0
9.

25
"

43.1
1.70"

20
1.

3
7.

93
"

FACE DE MONTAGE
DE LA VANNE

AVERTISSEMENT :

SI LA MOTORISATION EST UTILISÉE SANS LE RACCORDEMENT D'USINE 
FOURNI, LA BUTÉE DOIT ÊTRE MAINTENUE CAR CELLE-CI FOURNIT 
LA BUTÉE MÉCANIQUE DU MÉCANISME INTERNE.

POSITION RÉTRACTÉE

2 x VIS M8     (RETIRER POUR 
SÉPARER LE RACCORDEMENT  
À DES FINS D'INSTALLATION)

29
6.

5
11

.6
7"

RACCORD EN ACIER INOXYDABLE
PARTIE BRUTE À USINER PAR LE CLIENT

11
4.

3
4.

50
"

C
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U
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LIMITES DE COURSE AVEC DÉTAILS DE RACCORDEMENT

18
2.

30
7.

18
"

21
0.

30
8.

28
"

LIMITES DE COURSE SANS DÉTAILS DE RACCORDEMENT
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1.
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"
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5.

0
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"18
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2
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"
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2.17"
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1
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EXTENSION RÉTRACTION RÉTRACTIONEXTENSION

CVL-5000  
Détails de la bride

Réf de montage 

  MSS SP-102	 FA12

  ISO 5210	 F12
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4	 Dimensions générales CVQ

 

 

Montage de la commande manuelle
présenté en position enclenchée.
Position de rétraction désenclenchée
présentée en lignes pointillées.

4 entrées M25
3/4" NPT (autre option : système impérial)

Butées mécaniques
Connexion de terre externe

Face de montage de la vanne

Étiquette principale

Indication du statut
et communication
Bluetooth

Diamètre de tige max 28,00/1,10"
x hauteur de la tige max 35,00 mm/1,38" 
(ISO5211 F07)

4 trous
Filetage complet M8  x 1,25p x 20,00
Filetage complet 5/16" UNC x 3/4" (autre option : système impérial)
Sur 70,00 mm/2,75" PCD

Douille d'entraînement
retenue par 4 vis M5

NOTES :
LES DIMENSIONS AVEC UN * INDIQUENT LA MARGE
DE RETRAIT DU COUVERCLE.

L'INTERFACE FOURNIE POUR LE MONTAGE DE LA
MOTORISATION SUR LA VANNE DOIT ÊTRE CONFORME
AUX BONNES PRATIQUES D'INGÉNIERIE : TOLÉRANCES
ADÉQUATES, FILETAGE, COUPLES DES VIS, TAILLES,
TOLÉRANCES DES MATÉRIAUX ET DES FORMES.

POIDS DE L'UNITÉ 18 Kg (40 lbs)
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7.44"
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5.37"
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"
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0
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"

O52.00
   2.05"

86.00
3.39"

142.00
5.59"

174.00
6.85"

DÉTAIL A
1:1.33

A

CVQ-1200

CVQ-12v00  
Détails de la bride

Réf de montage 

  MSS SP-101	 FA07

  ISO 5211	 F07
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Gamme CVA26

NOTES:   Les dimensions avec un * indiquent la marge de retrait du couvercle. Le poids de l'unité CVL-1500 est d'environ 24 kg (35 lbs). Le poids de l'unité CVQ-2400 est d'environ 24 kg 
(53 lbs). L'interface fournie pour le montage de la motorisation sur la vanne doit être conforme aux bonnes pratiques d'ingénierie : tolérances adéquates, filetage, couples des vis, tailles, 
tolérances des matériaux et des formes.

 

 

H

Butées mécaniques

Face de montage de la vanne

Étiquette principale

4 entrées M25
3/4" NPT (autre option : système impérial)

Connexion de terre externe

Indication du statut et
communication Bluetooth

Douille d'entraînement
retenue par 4 vis M5

4 trous
Filetage complet M10  x 1,50 p x 20,00
Filetage complet 3/8" UNC x 3/4" (autre option : système impérial)
Sur 102,00 mm /4,00" PCD

Montage de la commande manuelle
présenté en position enclenchée.
Position de rétraction désenclenchée
présentée en lignes pointillées.

Diamètre de tige max 42,00
x hauteur de la tige max 45,00 mm/1,77" 
(ISO5211 F07)

NOTES :
LES DIMENSIONS AVEC UN * INDIQUENT
LA MARGE DE RETRAIT DU COUVERCLE.

L'INTERFACE FOURNIE POUR LE MONTAGE
DE LA MOTORISATION SUR LA VANNE DOIT
ÊTRE CONFORME AUX BONNES PRATIQUES
D'INGÉNIERIE : TOLÉRANCES ADÉQUATES,
FILETAGE, COUPLES DES VIS, TAILLES,
TOLÉRANCES DES MATÉRIAUX ET
DES FORMES.

POIDS DE L'UNITÉ 24 Kg (53 lbs)
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DÉTAIL A
1:1.33

CVQ-2400 
Détails de la bride

Réf de montage

  MSS SP-101	 FA10

  ISO 5211	 F10

CVQ-2400

Spécifications standards

4	 Dimensions générales CVQ
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5.4	 Températures de fonctionnement

Les motorisations CVA sont adaptés à un fonctionnement dans les températures ambiantes indiquées ci-dessous. Veuillez vous 
référer à la section 6.2 pour connaître les restrictions de température de fonctionnement de la certification zones dangereuses. 
Pour des températures hors de ces plages, veuillez contacter Rotork.

5	 Spécifications de conception

5.1	 Classe de service

Type de motorisation	 Températures standards*	 Option basses températures*

CVL / CVQ	 	 -30 à +60 °C (-22 à +158 °F)	 -40 à +60 °C (-40 à +140 °F)

* La certification zones dangereuses détermine les températures de fonctionnement permises. Veuillez vous référer à la section 6.

Classification de service	 Type de motorisation	 Classe

Modulation		 CVL / CVQ	� Classe D (ISO 22153) / S9 (IEC 60034-1) - service avec 
variations de charge et de vitesse ponctuelles, capable d’une 
modulation continue sans restriction.

5.3	 Vibrations, chocs et bruits 

Les motorisations CVA sont adaptées aux applications où les niveaux de vibrations et de chocs n'excèdent pas les données suivantes :

Type			   Niveau

Vibrations causées	 Valeur cumulative de toutes les vibrations pour des fréquences comprises entre 10 et 1000 Hz égale à 1g.par l'usine

Chocs		  	 Accélération maximale 5g.

Activité sismique	 	� Accélération 2g avec des fréquences comprises entre 1 et 50 Hz pour un fonctionnement pendant 
et après l’événement.

			�   5 g avec des fréquences comprises entre 1 et 50 Hz pour maintenir l'intégrité structurelle 
uniquement.

Bruits émis	 		  Des tests indépendants ont montré qu’à 1 mètre, le bruit généré ne dépasse pas 61 db (A).

Les niveaux indiqués sont ceux enregistrés au niveau de l’interface de montage de la motorisation. 
ll est important de noter que les effets des vibrations sont cumulatifs et, par conséquent, une motorisation soumise à d’importants niveaux de vibrations peut 
avoir une durée de vie réduite.

5.2	 Durée de vie nominale

Classification de service	 Type de	 Taille		  Capacité minimale de durée de vie

		  motorisation		   		    
				     		   

		  	 CVL-500	 40		  20

Modulation			  CVL-1000	 12		  6 

		
CVL

			 
CVL-1500	 12		  6 

			 
			 

CVL-5000	 5		  2,5 

Modulation		 CVQ
	 CVQ-1200	 16		  8

		
			   CVQ-2400	 12		  6

* �Les tests utilisent un signal de vibration de 1 % à une charge de 75 % qui change de position à intervalles réguliers en fonction d’un 
modèle de distribution normal autour de la position nominale de 50 %.

Millions de courses de 1 % à des 
cycles de charge de 75 % simulant 
des conditions d’application réelles*

Millions de courses de 10 % à 
des cycles de charge de 100 % 
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Gamme CVA28

6	 Carters certifiés pour zones dangereuses et non 
dangereuses

Tous les carters pour zones dangereuses et non dangereuses 
des motorisations CVA sont classés IP66 / IP68, type 4 et 6. 

Grâce à l’utilisation de Bluetooth sans fil pour la mise en service 
et les réglages, les couvercles de la motorisation n’ont jamais 
besoin d’être retirés. Le carter hermétique scellé en usine protège 
donc les composants internes à vie. Le bornier de raccordement 
est isolé des autres parties par la double étanchéité Rotork, ce 
qui permet de maintenir l’étanchéité même au moment de la 
connexion sur le site lorsque le couvercle du bornier est retiré. 

 

Les motorisations CVA sont disponibles avec les types de 
carters suivants pour lesquels les températures ambiantes 
de fonctionnement sont spécifiées. Lorsque des options 
de température sont indiquées, certains composants de 
la motorisation doivent être modifiés. Par conséquent, 
les exigences de température doivent être spécifiées. Des 
certifications zones dangereuses pour d’autres normes 
nationales sont disponibles ; veuillez contacter Rotork.

6.1	 Carters pour zones non dangereuses

6.2	 Carters pour zones dangereuses

Les motorisations CVA sont fabriquées en conformité avec les normes suivantes :

Note: L'interface à sécurité intrinsèque [ia] est une option.

Spécifications standards

2014/34/EU (ATEX) & UK SI 2016 No. 1107

Directive/norme Classe Températures standards Option basses températures

II 2GD Ex db h [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

II 2GD Ex db h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

II 2GD Ex db eb h [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

II 2GD Ex db eb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

WT : étanchéité standard

Norme Classe Températures standards Option basses températures

BS EN 60529 IP68 - 7 mètres / 72 heures -30 à +60 °C (-22 à +158 °F) -40 à +60 °C (-40 à +140 °F)

Type de carter  
(UL 50E) (États-Unis)

4 & 6 -30 à +60 °C (-22 à +140 °F) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Type de carter (CSA 
C22.2 No. 94.1) (Canada)

4, 6 & 4X -30 à +60 °C (-22 à +140 °F) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)
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6.2	 Carters pour zones dangereuses - suite

PESO

Directive/norme Classe Températures standards

IS/IEC 60079-0,  
IS/IEC 60079-1

Ex db h IIB T4 Gb -20 à +60 °C (-4 à +158 ºF)

IS/IEC 60079-0,  
IS/IEC 60079-1

Ex db h IIC T4 Gb -20 à +60 °C (-4 à +158 ºF)

Note: L'interface à sécurité intrinsèque [ia] est une option.

International - Zones dangereuses IECEx

Directive/norme Classe Températures standards Option basses températures

IECEx Ex db h [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

IECEx Ex db h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

IECEx Ex db eb h [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

IECEx Ex db eb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Note: L'interface à sécurité intrinsèque [ia] est une option.

INMETRO

Directive/norme Classe Températures standards Option basses températures

Portarias No. 179
Ex db h [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db

-20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Portarias No. 179
Ex db h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db

-20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Portarias No. 179
Ex db eb h [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db

-20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Portarias No. 179
Ex db eb h [ia IIC Ga] IIC T4 Gb
Ex h [ia IIIC Da] tb IIIC T120C Db

-20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Note: L'interface à sécurité intrinsèque [ia] est une option.

EAC

Directive/norme Classe Températures standards

TR TS 0012
1 Ex d [ia IIC Ga] IIB T4 Gb X
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db X 

-40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

TR TS 0012
1 Ex d [ia IIC Ga] IIC T4 Gb X
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db X

-40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

TR TS 0012
1 Ex de [ia IIC Ga] IIB T4 Gb X
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db X

-40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

TR TS 0012
1 Ex de [ia IIC Ga] IIC T4 Gb X
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db X

-40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Note: L'interface à sécurité intrinsèque [ia] est une option.

A4US

US

A4

US A4

US

A4

A4 US

 US

 A4

 US

 A4

A4 US



Gamme CVA30

Spécifications standards

6.2	 Carters pour zones dangereuses - suite

États-Unis - Zones dangereuses - Factory Mutual et CSAus Certification antidéflgrante NEC Article 500

Classe Division Groupe Températures standards Option basses températures

I
II

1
1

C, D, 
E, F, G

-20 à +60 °C
(-4 à +140 ºF)

-40 à +60 °C 
(-40 à +140 ºF)

I
II

1
1

B, C, D, 
E, F, G

-20 à +60 °C
(-4 à +140 ºF)

-40 à +60 °C 
(-40 à +140 ºF)

Canada - Zones dangereuses - Canadian Standards Association (CSA)

Classe Division Groupe Températures standards Option basses températures

I
II

1
1

C, D, 
E, F, G

-20 à +60 °C
(-4 à +140 ºF)

-40 à +60 °C 
(-40 à +140 ºF)

I
II

1
1

B, C, D, 
E, F, G

-20 à +60 °C
(-4 à +140 ºF)

-40 à +60 °C 
(-40 à +140 ºF)

Japon - Norme nationale - Zone antidéflagrante (CSA) 
JNIOSH-TR-46-1(2015), JNIOSH-TR-46-2(2015)

Classe Températures ambiantes

Ex d IIB T4 Gb -20 à +60 ºC (-4 à +140 ºF)

Ex d IIC T4 Gb -20 à +60 ºC (-4 à +140 ºF)

Inde - Zones dangereuses 
IS/IEC-60079-0, IS/IEC-60079-1

Classe Températures ambiantes

Ex db IIB T4 Gb -20 à +60 ºC (-4 à +158 ºF)

Ex db IIC T4 Gb -20 à +60 ºC (-4 à +158 ºF)

Note: L'interface à sécurité intrinsèque [ia] est une option.

Chine - Zones dangereuses (CCC Ex)

Classe Températures standards Option basses températures

Ex db [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db IP6X -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Ex db [ia IIC Ga] IIC T4 Gb 
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db IP6X -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIB T4 Gb
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db IP6X -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

Ex dbeb [ia IIC Ga] IIC T4 Gb
Ex tb [ia IIIC Da] IIIC T120C Db IP6X -20 à +60 °C (-4 à +140 ºF) -40 à +60 °C (-40 à +140 ºF)

AUTRE MARQUAGE : Classe I, Zone 1, AEx db IIB T4 Gb; Classe I, Zone 1, AEx db IIB+H2 T4 Gb

AUTRE MARQUAGE : Classe I, Zone 1, AEx db IIB T4 Gb; Classe I, Zone 1, Ex db IIB+H2 T4 Gb
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8	 Peinture de finition

La peinture de finition standard est la poudre de polyester RAL5010 (bleu) selon les spécifications Rotork RS237. Des couleurs et 
des finitions de peinture optionnelles sont disponibles, veuillez nous contacter pour plus d’informations.

Notes

Définition de T86 : 

ISA-75.25.01-2000 (R2006) - Procédure de test pour la mesure de la réponse de la vanne de contrôle à partir des entrées. (Anciennement 
ANSI/ISA-75.25.01-2000) 

Défini comme suit : 

3,28 Temps de réponse par étape ( T86 ) : 

Intervalle de temps entre le début d’un changement de signal d’entrée et le moment où la réponse dynamique d’une motorisation et 
d'une vanne atteint 86,5 % de sa valeur complète à l’état stationnaire. Le temps de réponse par étape inclut le temps mort avant la 
réponse dynamique. 

T86b (temps de réponse de base) est le plus grand T861 (rétraction/ouverture) ou 862 T862 (extension/fermeture).

7	 Normes réglementaires 

La conformité aux directives suivantes de la Communauté économique européenne permet aux motorisations de la gamme CVA 
de recevoir le marquage CE conformément aux dispositions de la directive machines:

Directive Applicable à Référence

Compatibilité 
électromagnétique (CEM)

Résistance aux émissions 
d'énergie électromagnétique

2014/30/EU & UK SI 2016 No. 1091 par l'application de 
la norme EN 61326-1:2013

Basse tension (BT) Sécurité électrique
2014/30/EU & UK SI 2016 No. 1101 par l'application de 
la norme EN 61010-1: 2010+A1:2019

Machines* Sécurité du produit

Les motorisations respectent les dispositions de la 
directive machines 2006/42/CE et UK SI 2008 n°1597. 
La motorisation CVA ne doit pas être mise en service 
tant que l'équipement dans lequel elle est intégrée 
n'a pas été déclaré conforme aux dispositions de la 
directive européenne sur les machines 2006/42/CE et UK 
SI 2008 n°1597*

Déchets d'équipements 
électriques (DEEE)

Non applicable dans le cadre 
de cette directive

*Les motorisations ne sont pas considérées comme des machines dans le cadre de la directive sur les machines.
Contactez Rotork pour obtenir une copie de notre déclaration de conformité et d’incorporation.
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