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Keeping the World Flowing
for Future Generations

IQ-Baureihe

Intelligente Dreh- und Schwenkantriebe
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Zuverlassigkeit bei der
Durchflussregelung in
kritischen Anwendungen

Zuverlassiger Betrieb unter
allen Betriebsbedingungen

Gesicherte Zuverlassigkeit fur kritische Anwendungen
und Umgebungen.

Unabhangig davon, ob die Betriebsweise unregelmaBig
oder kontinuierlich erfolgt, ROTORK Produkte funktionieren
verlasslich und effizient.

Qualitatsbewusste
Fertigung weltweit

Mit unserem Know-how aus 60 Jahren Industrieeinsatz und
industriellen Anwendungen bieten wir Thnen ausgereifte
und bewahrte Produkte.

Dariber hinaus sichert unsere sorgfaltige Arbeit bei
Entwicklung und Konstruktion richtungsweisende Produkte
fur die universelle Anwendung in allen Industriezweigen.

) Kundenfokussierter Service
und weltweiter Support

ROTORK bietet die passenden Produkte fur alle
Kundenanforderungen und entwickelt Lésungen
mafBgeschneidert auf den Bedarf unserer Kunden.

Wir bieten einen engagierten Expertenservice von der
ersten Anfrage Uber die Produktinstallation bis zur
Langzeitbetreuung im Betriebseinsatz.

Geringe
Betriebskosten

Langfristige, hohe Verldsslichkeit fuhrt zu einer langeren
Betriebslebensdauer.

Rotork tragt langfristig zur Senkung der Betriebskosten
bei und bietet damit eine hdhere Prozesssicherheit und
Anlageneffizienz.
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Umfangreiches Produktportfolio und
Belieferung zahlreicher Branchen

ROTORK Produkte bieten verbesserte Effizienz,
garantierte Sicherheit und umweltbewusste Herstellung
fur die Anwendung in den Bereichen Ol und Gas,
Wasserwirtschaft, Kraftwerkstechnik, der Chemie- und
Prozesstechnik sowie anderen Industriebereichen.

Marktfihrer und
technischer Wegbereiter
Wir sind seit Gber 60 Jahren der Marktfuhrer, wenn es

darum geht, Stoffstrome zu kontrollieren.

Unsere Kunden vertrauen uns wegen unserer innovativen
Losungen, um den Materialfluss von Flissigkeiten, Gasen
oder Feststoffen zu steuern.

) Globale Prasenz,
lokaler Service

Globales Unternehmen mit lokaler Unterstitzung.

Fertigungsanlagen, Serviceniederlassungen, Verkaufsbiiros
und Exzellenzzentren auf der ganzen Welt sorgen fir einen
beispiellosen Kundenservice und eine rasche Lieferung.

) Die Themen Umwelt, Soziales
und verantwortungsvolle
Geschaftsfiihrung stehen im
Mittelpunkt unserer Geschaftstatigkeit
Bei uns gelten eine Reihe von Grundsatzen, auf die wir uns
bei den Themen Umwelt, Soziales und verantwortungsvolle

Geschaftsfuhrung berufen. Der GroBteil unserer Grundsatze
ist 6ffentlich verfugbar.



Q} IQ-Produkteigenschaften

Die robuste Konstruktion bietet
auBBergewodhnliche Betriebszuverlassigkeit

) Kontinuierliche Stellungserfassung
zu jeder Zeit, auch ohne
Spannungsversorgung

Detaillierte Trendanalysen und
Diagnosedaten fur Asset Management
verfugbar

) Grafische Anzeigen, Fernanzeige und
Datenspeicher bei Spannungsverlust
weiter verflgbar und zuganglich

Vor Ort erweiter- und konfigurierbare
Steuer- und Meldeeinrichtungen
mittels Bluetooth® Setting Tool

) Olbadschmierung in beliebiger
Einbaulage erhéht die Lebensdauer

) Schutz vor Wassereintritt,
nicht vertrauend auf den
Klemmenkastendeckel und Abdichtung
der Kabelverschraubungen -
abgedichtet IP66/68, 7 m Eintauchtiefe
far 72 Stunden

In Echtzeit Armaturen- und
Antriebsleistungsdaten sichtbar im
Anzeigefenster

)

Schnelle und sichere Konfiguration
und Inbetriebnahme, auch ohne
Versorgung, mit eigensicherem
Bluetooth® Setting Tool

) Erhéhter Schutz durch unabhangige
Drehmoment- und Wegerfassung

Zertifiziert far
Sicherheitsanwendungen (SIL2/3)

) Fernbetatigung, Konfiguration
und Inbetriebnahme bis zu
100 m entfernt vom Antrieb mit
Fernbedieneinheit RHS

Leichte Montage und Wartung durch
abnehmbare Abtriebsflansche

Ex-Schutzausfihrungen geman
internationalen Standards

) Sichere, motorunabhangige
Handradbetatigung immer verfugbar

Abwartskompatible Upgrade-Services
verflgbar
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1. Handbetatigung

Handrad mit Direktantrieb oder getriebeuntersetzt fur
manuelle Betatigung der Armatur. Handbetdtigung arbeitet
unabhdngig vom Motorantrieb und wird Uber einen
abschlieBbaren Hand-/ Motorbetriebhebel eingekuppelt.
Sicherer Betrieb, auch bei laufendem Motor, ist gegeben.
Siehe Abschnitt 9.1.

2. Abdichtung gegen Umwelt IP66/68;
7 m fir 72 Stunden

Der doppelt abgedichtete Anschlusskasten des Antriebs sorgt
fir komplette Abdichtung des Stellantriebsgehauses, das den
Antrieb Uber die gesamte Lebensdauer vor Umwelteinflissen
schitzt. Siehe Abschnitt 5.

3. Anzeige

Das neue zweilagige Display ist erheblich groBer, klarer und
hat einen groBen Ablesewinkel, so dass Daten auch aus
groBer Entfernung gut lesbar sind. Im normalen Modus zeigt
das LCD-Display die Armaturenstellung an und funktioniert
im Bereich -50 °C bis 70 °C problemlos. Siehe Abschnit 7.2.

4. Ortssteuerstelle

Auf/Zu- Schalter und Betriebsartenwahlschalter Vorort-/Halt /
Fernbetatigung sind magnetisch mit Sensoren innerhalb des
Gehauses verbunden. Dies erhoht die Abdichtung gegen
Umwelteinflisse, da keine durchgehenden Wellen vorhanden
sind. Siehe Abschnitt 7.2.

5. Batterie

Eine Batterie versorgt die Anzeige und Meldekontakte
und ermdglicht die Konfiguration, wenn keine Versorgung
verfligbar ist. Siehe Abschnitt 9.12.

6. Wegerfassung

Ein patentierter Absolutgeber zur hochgenauen
Wegerfassung fur bis zu 8000 Umdrehungen der
Abtriebssdule wird verwendet. Er erkennt auch die Stellung
bei Ausfall der Spannungsersorgung. Siehe Abschnitt 9.7.

7. Drehmomentsensor

Ein spezieller Piezosensor liefert verlassliche Messdaten tber
einen groBen Temperaturbereich. Siehe Abschnitt 9.6.

8. Antriebsstrang

Die Bauteile sind einfach, zuverl&ssig, robust und mit einer
Olbaddauerschmierung versehen. Siehe Abschnitt 9.2.

9. Trennbare Abtriebseinheiten

Bei allen BaugroBen sind die Abtriebseinheiten vom
Getriebekasten trennbar, so dass der Aufbau vereinfacht
wird. Siehe Abschnitt 2.

10. Rotork Bluetooth® Setting Tool

Eigensicher bescheinigtes Einstellgerat, auch zum Auslesen
des Datenspeichers geeignet. Siehe Abschnitt 7.2.

11. Zertifiziert fiir Ex-Bereiche

Das Rotork EX de bescheinigte Gehduse besitzt eine ex-
geschutzte Abschottung zwischen dem Antriebsgehause und
dem Klemmenkasten. Das bedeutet, eine Explosion auf der
einen oder anderen Seite des Klemmenkastens wird nicht zur
anderen Seite oder nach auBen transferiert. Siehe Abschnitt 5.
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Q> Antriebsauswahl fiir Lineararmaturen

Antriebsauswahl fur Lineararmaturen: Keilplatten- / Durchgangs-Parallelplattenschieber, Ventile, Drosselventil, Schiitze.

Drehmoment-/Axialkraftbereiche - Antriebsverfiigbarkeit

Direktaufbau

Mit IB-Kegelradgetriebe

Mit IS-Stirnradgetriebe

Direktaufbau Regelarmaturen

1Q-Baureihe

1Q (Drehstrom)

1QS (Einphasen)

1QD (Gleichspg.)

IQM (Drehstrom)

Min Max Min Max Min Max Min Max
Nm 14 3.000 10 450 11 305 11 544
Drehmoment
Ibf.ft 10 2.200 7 332 8 225 8 400
kN 44 445 44 150 44 100 44 150
Axialkraft
Ibf ~ 10.000 100.000 10.000 33.750 10.000 22.480 10.000 33.750
Klasse/Anlaufe-Stunde A &B/60 A &B/60 A &B/60 C/1.200

1Q (Drehstrom)

1QS (Einphasen)

1QD (Gleichspg.)

IQM (Drehstrom)

Min Max Min Max Min Max Min Max

Nm 12 7.604 9 3.060 10 2.074 10 3.686

Drehmoment
Ibf.ft 9 5.610 7 2.258 7 1.530 7 2.720

kN 53 1.320 53 1.320 53 1.320 53 1.320
Axialkraft

Ibf  12.000 296.750 12.000 296.750 @ 12.000 296.750 12.000 296.750
Klasse/Anlaufe-Stunde A &B/60 A &B/60 A &B/60 C/1.200

1Q (Drehstrom)

1QS (Einphasen)

1QD (Gleichspg.)

IQM (Drehstrom)

Min Max Min Max Min Max Min Max
Nm 15 40.718 11 9.756 12 6.612 12 11.750
Drehmoment
Ibf.ft 11 30.030 8 7.200 9 4.878 9 8.672
kN 53 2.900 53 2.900 53 2.900 53 2.900
Axialkraft
Ibf 12.000 651.946 12.000 651.946 12.000 651.946 12.000 651.946
Klasse/Anlaufe-Stunde A &B/60 A &B/60 A &B/60 C/1.200
IQTF (A Abtrieb*) | IQTF (L Abtrieb*) | IQL (Drehstrom*) | IQML (Drehstrom)
Min Max Min Max Min Max Min Max
Nm 20 250
Drehmoment N/A N/A N/A
Ibf.ft 15 185
kN 44 100 7.5 76 6 100 5 57
Axialkraft
Ibf 10.000 22.480 1.686 17.086 1.349 22.480 1.124 12.814
Klasse/Anlaufe-Stunde C/1.800 C/1.800 A&B /60 C/1.200
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Q} Antriebsauswabhl fiir Schwenkarmaturen

Antriebsauswahl fir Schwenkarmaturen: Klappen, Kugel-/Kiikenhahne, Jalousieklappen.

Drehmomentbereich - Antriebsverfiigbarkeit

Direktaufbau

Mit IW/MOW-Getriebe

IQT (Drehstrom,

1QT (Gleichspg.)

IQTM (Drehstrom,

IQTM (Gleichspg.)

Einphasen) Einphasen)
Min Max Min Max Min Max Min Max
Nm 50 3.000 50 2.000 50 3.000 50 2.000
Drehmoment
Ibf.ft 37 2.214 37 1.476 37 2.214 37 1.476
Klasse/Anlaufe-Stunde A &B/60 A &B/60 C /1800 C /1800

1Q (Drehstrom)

1QS (Einphasen)

1QD (Gleichspg.)

1QM (Drehstrom)

Min Max Min Max Min Max Min Max
Nm 204 826.888 150 208.000 162 131.950 162 76.964
Drehmoment
Ibf.ft 150 609.880 111 153.400 119 97.500 119 56.800
Klasse/Anlaufe-Stunde A &B/60 A &B/60 A &B/60 C/1.200

IQTF (B Abtrieb)

Min Max
Nm 20 3.000
Drehmoment
Ibf.ft 15 2214
Klasse/Anlaufe-Stunde C/1.800

1QT-Sicherheitsstellungsoptionen

IQT-, IQTM- und IQTF-Stellantriebe sind mit zwei Sicherheitsstellungslésungen kompatibel. Die Option Shutdown Battery eignet
sich fur den Einsatz in explosionsgefahrdeten und nicht explosionsgeféhrdeten Bereichen. Die Option Battery Backup ist nur

fir den Einsatz in nicht explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet. Beide Sicherheitsstellungslésungen fihren beim Verlust

der Spannungsversorgung des Antriebs eine vorkonfigurierte Funktion aus oder erméglichen die Fortsetzung des Betriebs des
Antriebs Uber Remote- oder lokale Befehle, bis die Batterie entladen ist.

Anmerkung:

- Die Auswahl ist abhédngig auch von Art der Spannungsversorgung (siehe Abschnitt 7.1), Spindel/WellenmaBe der Armatur und Stellzeit.

- Anlaufe/Stunde gemaB EN15714-2 Betriebsarten: A & B: Auf-Zu-/regulierend, C: Regelung, D: kontinuierliche Regelung.

- Bei der Ausfuhrung fur -20 °C kann der Ladevorgang nur erfolgen, wenn die Umgebungstemperatur mindestens -10 °C betragt.
Ladezeiten siehe IQT Safe Use Manual PUB002-065.

*

Ausgangsumdrehungen lieferbar. IQTF-L, IQL and IQML sind begrenzt auf maximal 150 mm (6") Hub.

IQSL-Einphasen- und IQDL-Gleichspannungsvarianten verfugbar. Fur weitere Details kontaktieren Sie bitte Rotork. IQTF-A ist fir maximal 22

rotori




st Konstruktionsmerkmale

Einfache, sichere Konfiguration und
Inbetriebnahme

Fur einen zuverlassigen Betrieb ist die korrekte Konfiguration
und deren Sicherung sehr wichtig.

Alle 1Q-Stellantriebe werden mit dem Rotork Setting Tool
eingestellt, ohne das Gehause 6ffnen zu mussen. Auf

alle Drehmomente, Endlagen sowie Steuerungs- und
Anzeigefunktionen kann mit Hilfe des Rotork Setting Tools
zugegriffen werden. Die Bluetooth-Wireless-Verbindung
ermoglicht die einfachere Einstellung bei fehlender direkter
Sichtverbindung und tber gréBere Entfernungen, wobei
die Sicherheit jedoch Vorrang hat. Dies wird durch den
Verbindungsaufbau zuerst Gber Infrarotkommunikation und
dann automatisch tUber Bluetooth erreicht. Wie bisher auch
gibt es einen Passwortschutz und Immunitat gegendber
Verbindungen mit nicht Geraten von Rotork.

Stellantriebe der 1Q-Baureihe verfligen tber ein
konfigurierbares Display mit umfassenden Informationen und
einer duBerst intuitiven Mentfthrung fir Inbetriebnahme,
Updates und Diagnostik.

Bei 1Q-Stellantrieben kénnen auch die Einstelldaten abgerufen
und der Antrieb konfiguriert werden, wenn die Spannungs-
versorgung nicht vorhanden ist. Der Stellantrieb verwendet
dann die Versorgung aus der Display-Backup-Batterie fur die
Konfiguration und Abfrage.

e Schnelle und sichere Konfiguration und Inbetriebnahme
sogar ohne angeschlossene Spannungsversorgung Uber
mehrsprachiges Anzeigefenster

e Einstellung bei verschiedensten Umweltbedingungen
ohne Offnen des Gehé&uses mittels eigensicher
bescheinigtem Rotork Bluetooth Setting Tool

e Einfache Montage und Armaturenwartung durch
abnehmbare Abtriebsbasis

e Parallele Steuerstelle fur Betatigung, Einstellung und
Inbetriebnahme aus bis zu 100 m Entfernung optional
lieferbar

e Automatische Einstellung bei einigen Schwenkantriebs-
varianten

10 1Q-Baureihe

Technologische Vorteile

Wegerfassung

Eine zuverldssige Meldung der Armaturenstellung ist sehr
wichtig. Unter Verwendung neuester Technologie und nach
vielen Jahren an Entwicklung und Test ist der patentierte
Rotork 1Q-Absolutwertgeber bertihrungslos, hat nur vier
aktive Teile, kann bis zu 8000 Abtriebsumdrehungen messen
und verfiigt Gber Redundanz- und Selbsttestfunktionen.

Im Gegensatz zu bisherigen Ausftihrungen der
Absolutwertgeber erhoht diese technologische Neuheit die
Zuverlassigkeit der Abfrage der Armaturenstellung und bietet
gleichzeitig eine spannungsfreie Stellungsmessung.

Display

Das moderne Display ermdglicht eine groBe Segment-
Positionsanzeige bis -50 °C, wahrend das Matrix-Display
eine detaillierte Einstellung sowie mehrsprachige Status- und
Diagnoseanzeigen aufweist. Das groBe Display hat eine
Hintergrundbeleuchtung fur einen hervorragenden Kontrast
auch in den hellsten Umgebungen und wird durch eine
Scheibe aus gehartetem Glas geschitzt. Eine optionale
Klemmschutzabdeckung ist fir hohe UV-Werte oder
aggressive Umgebungen erhaltlich.

Drehmomentmessung

Der 1Q-Stellantrieb nutzt einen von Rotork entwickelten
Drehmomentsensor, der seit mehr als 20 Jahren erfolgreich
im Einsatz ist. Das bei der Betatigung der Armatur
entstehende Drehmoment erzeugt eine proportionale
Schubkraft auf die Schneckenwelle des Motors. Diese
Schubkraft erzeugt einen Druck im Piezo-Drehmomentsensor,
der ihn in ein Spannungssignal umwandelt, das direkt
proportional zum Ausgangsdrehmoment des Stellantriebs
ist. Dieses Signal wird von der Steuerung fir die
Drehmomentbegrenzung, Echtzeitdrehmomentanzeige und
Speicherung von Betatigungskraftprofilen der Armatur im
Datenlogger genutzt. Die Drehmomentmessung des I1Q ist
wahrend der Lebensdauer des Stellantriebs einfach, prazise
und extrem zuverldssig. Anders als bei anderen Systemen hat
die Drehmomentmessung des IQ den Vorteil, dass sie von
Spannungs- und Temperaturschwankungen unabhangig ist.

Steuereinheit

Steuerelemente wie die Hauptsteuerplatine und Netzwerk-
Schnittstellenkarten werden Uber ein internes Bus-System
auf CAN-Basis angeschlossen, wodurch Verkabelung

und Anschlisse zugunsten einer hoheren Zuverlassigkeit
reduziert werden.

Abwartskompatibilitat

Wir bieten Abwartskompatibilitat zu einer groBen

Auswahl von Rotork-Altsystemen. Wir bieten geeignete
Upgrade-Services an, ohne stérende Anderungen der
Anlagensteuerung oder der elektrischen Optionen. Dies stellt
den Zugriff auf innovative Technologien sicher, mit denen lhre
Stellantriebe problemlos zukunftssicher gemacht werden und
die wichtige Verwaltung des Lebenszyklus lhrer kritischen
Durchflussregelungsanlagen bertcksichtigt wird.




Hervorragend hohe Betriebszuverlassigkeit

Eine Armatur muss zuverlassig betatigt werden kdnnen.
Rotork 1Q-Stellantriebe sind fiir den ununterbrochenen
Betrieb Uber die gesamte Lebensdauer in den héartesten
Anwendungen ausgelegt. Auf der Grundlage des seit
mehr als 60 Jahren bewahrten Rotork-Antriebsstranges
sichern die Stellantriebe der IQ-Baureihe branchenfiihrende
Zuverlassigkeit:

e Kontinuierliche Stellungserfassung, selbst ohne
Spannungsversorgung

e Bei einem Spannungsausfall wird der Betrieb und
Zugang zur graphischen Benutzeroberflache, zur
Stellungsrtickmeldung und zum Datenspeicher
aufrechterhalten

e \Verlangerte Lebensdauer und Montage in beliebiger
Einbaulage

e Schutzart gegen Eindringen von Wasser unabhangig
von der Abdichtung des Klemmenkastendeckels oder
der Kabeldurchftihrungen — abgedichtet IP66/68 bis 7 m
Wassertiefe fir maximal 72 Stunden

e Eingebauter erhdhter Schutz durch unabhangige
Drehmoment- und Stellungserfassung

e Immer verflgbarer und motorunabhéngiger Handantrieb

e Explosionsgeschutzte und sicherheitsgerichtete
Ausfihrungen (SIL 2/3) sind lieferbar

e Lager der Abtriebsbuchsen abgedichtet - keine Wartung
erforderlich

o Weltweit unterstitzt durch Rotork

i -

B

Asset Management

Mit einem fortschrittlichen zweilagigen Display sind Stellung,
Drehmoment, Zustand und Konfigurationsdaten sofort
deutlich ablesbar. AuBerdem stehen Armaturen-, Stellantriebs-
und Prozessdaten im Anzeigefenster oder im Leitstand

zur Verfigung. Drehmoment-/Schubkraftdiagramme

des Armaturenhubs, Leistungstrendaufzeichnungen,
Schwingungspegel sowie Fertigungsdaten fur Armatur und
Stellantrieb kdnnen abgerufen werden und als Grundlage
fir geplante Wartung und betriebliche Tatigkeiten,
Prozesskennzahlen und Vergleiche gespeichert werden.

Komplette Stellvorgange kdnnen innerhalb weniger
Augenblicke erfolgen und Datenlogger-Daten kénnen mit
dem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro heruntergeladen
werden. Die Daten kénnen auf einen PC geladen und mit der
Rotork Insight 2 Software analysiert werden.

e Echtzeit-Leistungsdaten zu Armaturen und Stellantrieb im
Anzeigefenster aufrufbar

e Vorort erweiterbare und konfigurierbare Anzeigeoptionen
mittels Einstellgerat

e Vor Ort aufristbare und konfigurierbare Steuerungs- und
Anzeigeoptionen

e Kompatibel mit dem digitalen Steuerungs- und
Uberwachungssystem Pakscan sowie mit allen fihrenden
Bussystemen

e Detaillierte Trendanalysen, Diagnostik und Datenspeicher
verfugbar. Im Anzeigefenster oder herunterladbar mittels
Bluetooth

Optimiert fiir vorbeugende Wartung

Alle IQ-Stellantriebe haben einen ausgekltgelten Datenspeicher,
der umfangreiche Maglichkeiten zur Datenerfassung und
Analyse fur planmaBige Wartung und Fehlersuche an Armaturen
und Prozessen bietet. Zu den erfassten Daten gehoren:

e Drehmomentprofile

e Betriebsanlaufprofile

e Trendaufzeichnungen der Betriebs-, Schwingungs-und
Temperaturdaten

e Ereignisprotokoll

Asset-Management-Daten Uber Stellantrieb und Armatur
werden im Stellantrieb gespeichert und kénnen heruntergeladen
werden. Folgende Daten stehen zur Verfligung:

e Laufzeit

e Durchschnittliches Drehmoment

e Anldufe

e lLaufzeitstatistik

Bezlglich Wartung bietet der 1Q-Stellantrieb der dritten
Generation jetzt konfigurierbare Service-/ Wartungswarnungen.
Die Alarmparameter sind:

o Offnungsmoment

e SchlieBmoment

e Anldufe/Stunde

e Gesamtanzahl Anlaufe

e Gesamtanzahl Drehungen der Abtriebssaule

e Serviceintervalle

rotori




Q> Konstruktionsmerkmale

Spannungsversorgung fiir die Anzeige

Durch den Absolutwertgeber ist eine Batterie fir die Abfrage
und Anzeige der Armaturenstellung nicht erforderlich. Da
alle Konfigurations- und Datenspeicherdaten dauerhaft im
EEPROM-Speicher abgelegt sind, sind alle Einstellungen auch
dann vor Verlust sicher, wenn keine Versorgungsspannung
vorhanden ist. Um jedoch die Antriebsanzeige betreiben

zu kénnen und um sicherzustellen, dass die Fernanzeige
Uber Wegendschalter standig aktualisiert wird sowie die
Datenaufzeichnung und Inbetriebnahme bei unterbrochener
Spannungsversorgung maglich sind, ist der Stellantrieb
serienmaBig mit einer Batterie ausgerUstet. Der geringe
Stromverbrauch garantiert eine sehr lange Lebensdauer

der Batterie und sie ist im Bedarfsfall kostenginstig und

Uber Anbieter weltweit problemlos beziehbar. AuBerdem
kann der Benutzer mit dem optionalen, externen DC/
DC-Konverter eine 24-V Gleichspannungsversorgung an

den Stellantrieb anschlieBen, sollte eine Kommunikation

mit Netzwerksystemen erforderlich sein, wenn die
Netzspannungsversorgung des Stellantriebs unterbrochen ist.

Sichere Handbetatigung

Bei einem Notfall, einem Spannungsausfall oder einem
Versagen des Steuerungsnetzwerks kdnnen IQ-Stellantriebe
manuell betatigt werden. Mit einer manuellen betatigten
Kupplung und einem Handrad kann der Bediener den Motor
abkoppeln und die Armatur unabhéngig und ohne Gefahr
von Schaden oder Verletzungen betreiben.

Falls erforderlich, kann der Einkuppelhebel mit einem
Vorhéngeschloss gesichert werden, um einen versehentlichen
oder unbefugten manuellen Betrieb zu verhindern.

Manuelle Betdtigungen der Armatur werden vom Stellantrieb
erfasst und protokolliert. Die Stellungsabfrage der Rotork
IQ-Stellantriebe ist wegen der robusten und einfachen
Konstruktion des Absolutwertgebers sehr zuverlassig (mit
oder ohne Spannungsversorgung).

Netzwerkverbindungen

Mit einer zusatzlichen Optionskarte kann der 1Q-Stellantrieb
in viele unterschiedliche Feldbussteuersysteme integriert
werden. Der IQ-Stellantrieb kann im Rotork Pakscan™
Steuersystem entweder verdrahtet oder drahtlos sowie mit

den wichtigsten offenen Bussystemen eingesetzt werden, wie

z. B. Profibus®, Foundation Fieldbus®, Modbus® und HART®.

Zukiinftig

Die 1Q-Stellantriebe der dritten Generation sind mit Blick
auf den kunftig zu erwartenden technologischen Fortschritt
entwickelt worden. Zusatzlich zu den umfangreichen
Konfigurationsmoglichkeiten weisen sie jetzt ein flexibles
Technologiedesign auf.

Mit Hilfe der Rotork-Software Insight 2 und dem

Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro ist es auch moglich,
Aktualisierungen auf jeden Stellantrieb aufzuspielen.
Dieser Vorgang unterliegt vier Sicherheitsebenen mit
der Option, die Bluetooth-Kommunikation fur maximale
Sicherheit zu deaktivieren.

12 1Q-Baureihe

Parallele Steuerstelle (RHS)

Die 1Q-Fernzugriffsstation verwendet dasselbe Anzeige-
und Bedieninterface der |Q-Stellantriebe der 3. Generation
und ermdglicht den Bedienern den 1Q-Stellantrieb aus bis
zu 100 m Entfernung zu bedienen, abzufragen und zu
konfigurieren. Dank dem bekannten, funktionsreichen
Interface kann die Einstellung mit dem Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro, das mit dem IQ geliefert wird, gar nicht
einfacher sein.

Mit der Duplizierung der vollen Funktionalitat des 1Q
kénnen Datenlogs lokal an der Fernzugriffsstation (RHS)
angesehen oder heruntergeladen werden, anstatt Zugang
zum Stellantrieb zu benétigen. Die Spannungsversorgung
der parallelen Steuerstelle erfolgt durch den Stellantrieb, das
keine zusatzlichen Stromversorgungen erforderlich macht.

e Installation mit Standarddatenkabel bis zu 100 Meter
entfernt vom Stellantrieb

e An der Stange oder Wand montierbar

e Replik der IQ-Bedienerschnittstelle der 3. Generation
einschlieBlich Inbetriebnahme und Konfiguration

e Betrieb Uber den angeschlossenen Stellantrieb
(24 V Gleichspannung)

e Als explosionssichere Ausfiihrung erhéltlich
e Gehduse IP66 /P68 (10 m, 10 Tage eintauchbar)
e Doppelt abgedichtet

e Einfache Einstellung

e Datenaufzeichnung des Stellantriebs verfugbar fur lokale
Ansicht und Download




1Q-Thermostatschutz

Zwei in die Motorwicklung eingebaute Thermostate erfassen
die Wicklungstemperatur und schalten den Motor nach
Uberschreiten der zuldssigen Temperatur ab.

Automatischer Selbsttest und Diagnose (ASTD)

Zur Sicherstellung des zuverldssigen Betriebes testet der
Antrieb automatisch wichtige Steuerkreise. Im seltenen Fall,
dass ein Fehler erkannt wird, zeigt das Display automatisch
eine entsprechende Meldung. Gleichzeitig kann der Antrieb,
falls gewiinscht, gegen Anlauf gesperrt werden, bis eine
Uberpriifung vor Ort erfolgt ist.

Schutz vor schneller Drehrichtungsumkehrung

Eine eingebaute Zeitverzdgerungsschaltung verhindert eine
schnelle Drehrichtungsumkehr, die sich im hoheren
VerschleiB von Spindeln und Getrieben bemerkbar

macht. AuBerdem wird die Funkenbelastung an den
Wendeschutzkontakten verringert.

Syncrophase - Schutz gegen falsche Phasenlage

Die automatische Drehfeldkorrektur , Syncrophase”
von Rotork verhindert Schdden an Armaturen durch
falsche Phasenlage, indem sie dafur sorgt, dass der
IQ-Drehstrommotor immer in die richtige Richtung
lduft. Syncrophase erkennt die Drehfeldrichtung der
Spannungsversorgung und ordnet den Fahrbefehl dem
richtigen Wendeschitz zu.

Schutz bei Phasenausfall*

Die 1Q-Elektronik tGberwacht permanent die drei Phasen

der Drehstromversorgung. Sollte eine oder mehrere

Phasen ausfallen, lasst die Elektronik den Motor nicht
anlaufen. Dadurch werden ein einphasiger Betrieb und ein
Durchbrennen der Wicklung des Motors verhindert.

Der Ausfall der Versorgung wird am Antrieb angezeigt

und auf Wunsch Uber die konfigurierbaren Anzeigekontakte
an die Warte gemeldet.

* nur bei 1Q-Stellantrieben fir Drehstrom.

Motorschutz bei verklemmten Armaturen

Der Stellantrieb muss beim Offnen von Armaturen aus

der Endlage oder beim Festsitzen einer selten betatigten
Armatur die hdchsten Momente aufbringen. Die

IQ-Baureihe hat die erforderliche Steuerlogik, um diese
Anforderungen systematisch zu bertcksichtigen. Dadurch
wird ein zuverldssiger Betrieb sowie Schutz von Armatur und
Stellantrieb sichergestellt. Wenn ein Festsitzen von Armaturen
maoglich ist, wie zum Beispiel bei einem Keilplattenschieber,
kann die Drehmomenttberwachung Uber einen kurzen
Fahrweg Uberbrickt werden. Dadurch kann ein zusatzliches,
um bis zu 1,5-fach hoheres Drehmoment fur das Losen der
Armatur aus der Endlage aufgebracht werden. In den meisten
Fallen fihrt das Aufbringen von zusatzlichem Drehmoment
zu einem Bewegen einer festsitzenden Armatur und damit
einer Fortsetzung des Betriebs. Nach Durchfahren des Weges,
bei dem die Drehmomentiberwachung Uberbrickt ist, wird
die Drehmomenttberwachung fir den Rest des Stellweges
wieder aktiv. Wenn dieses zusatzliche Drehmoment immer
noch nicht ausreicht, um die Armatur zu bewegen, erkennt
die 1Q-Steuerung, dass die Armatur klemmt, und schaltet
innerhalb von wenigen Sekunden den Motor ab. Dadurch
werden Schaden an der Armatur oder am Motor verhindert.
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st Konstruktionsmerkmale

Messung mechanischer Schwingungen

Schwingungen kénnen die Leistung und Lebensdauer von
Anlagenausristung erheblich beeintrédchtigen und ihre
Auswirkungen sind kumulativ. Die Schwingungspegel kénnen
sehr unterschiedlich sein, je nach Prozessbedingungen,

wie Hoch- und Herunterfahren, Armaturenkavitation und
unterschiedliche Durchflussleistungen. Dies erschwert die
Erfassung der Schwingungen mit mobilen Messgeraten.

Der 1Q-Stellantrieb ist mit einem Schwingungssensor
ausgerUstet, der die effektive Schwingstarke im Bereich
10 Hz bis 1 kHz und den Spitzenwert der Beschleunigung
(maximales g) in 3 Achsen (x, y und z) misst. Der
Schwingungsverlauf kann auf dem Display angezeigt,
heruntergeladen und mit der Insight 2 Firmware
angezeigt werden.

Lokale Diagnose und Einrichtung

Das groBe hochauflésende zweilagige Display mit 25 mm
groBen Ziffern zur Angabe der Stellung ist unerreicht, was
die Ablesbarkeit unter allen Beleuchtungsbedingungen

und Blickwinkeln betrifft. Es besteht aus einer statischen
Stellungsanzeige mit hohem Kontrast und einem vollstandig
konfigurierbaren Punktmatrix-LCD dahinter. Damit

bieten Stellantriebe der Baureihe IQ die einfachste und
benutzerfreundlichste Konfigurations- und Datenanalyse
der Branche.

Konfigurierbare Startseiten

Durch die Zusammenstellung der statischen und
Punktmatrixanzeigen stehen dem Benutzer jetzt vier
konfigurierbare Ausgangsbildschirme zur Verfligung. Die vier
Bildschirme geben die gebrauchlichsten Parameter fur die
Analyse des Betriebes auf einen Blick wieder:

e Stellungsanzeige mit Status
e Stellungsanzeige mit Drehmoment (digital)
e Stellungsanzeige mit Drehmoment (analog)

e Stellungsanzeige mit Sollwertangabe (digital und analog)

Mit dem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro kann jeder dieser
Bildschirme auf Knopfdruck ausgewahlt werden. Alternativ
kann einer dieser vier Bildschirme als standige Anzeige im
Setup-MenU gewahlt werden.

Benutzerfreundliche Meniifiihrung

Das benutzerfreundliche Setup-Men lasst sich mit einem
einzigen Knopfdruck an dem Rotork Bluetooth® Setting Tool
Pro 6ffnen. Das MenU wurde so ausgelegt und strukturiert,
dass es auch ohne schriftliches Handbuch bedient werden
kann. Mit den groBen, deutlichen Zeichen und der
Verfligbarkeit in vielen Sprachen, waren Einrichten und
Konfiguration noch nie einfacher.
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Unterstiitzung wahrend des gesamten
Lebensdauerzyklus

Mit der Bluetooth-Technologie, dem eingebauten
Datenspeicher und dem neuen zweilagigen Display kann die
Baureihe 1Q jetzt eine groBartige Unterstitzung mit lokaler
Analyse und Konfiguration bieten. Durch das neue Programm
Insight 2 wird dieser Service um einen weiteren Zugang des
Benutzers fur die Konfiguration und Analyse erweitert. Dank
dem unubertroffenen weltweiten Service von Rotork ist
Expertenunterstlitzung immer gegeben.

Ferndiagnose - Bluetooth

Mit dem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro kénnen
Datenspeicher- und Konfigurationsdateien heruntergeladen
werden. Das Werkzeug ermdglicht auch das Hochladen von
Konfigurations- und Kalibrierdaten. Das Gerat ist eigensicher
und kann auch in explosionsgefahrdeten Bereichen eingesetzt
werden. Die Datentibertragung und der Datenaustausch
erfolgen mit Bluetooth Technologie zwischen dem Stellantrieb,
dem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro und einem Computer.

Graphischer Datenspeicher

Héhere Menge an Daten und analytische Anzeigen

sind im Datenspeicher hinterlegt. Die Daten werden

in einem Anzeigefeld bestehend aus 168 x 132 Pixeln
gezeigt und zeigen alles an, von Drehmoment gegendber
Armaturenstellung bis zu statistischen Betriebsdaten.

Rotork Hilfe Online

Rotork besitzt ein umfangreiches weltweites Service-Netz,
um Ihnen Unterstttzung, wo immer Sie sind, zukommen
zu lassen.

Rotorks ausgebildete Techniker in den Niederlassungen und in
den Kompetenzzentren sind fur schnelle Assistenz verfugbar.

Kontaktieren Sie Rotork Uber www.rotork.com




Insight 2 Firmware

Rotork Insight 2 erleichtert die Uberpriifung, Konfiguration und
Analyse der Einstellungen und Datenspeicherinformationen fur
Rotork Bluetooth-fahige Stellantriebe. Die visuell interaktive
Anwendung ist intuitiv und hat verstandliche Menus fur eine
einfache und schnelle Auswertung.

Alle Rotork Bluetooth-féhigen Stellantriebe haben einen
eingebauten Datenspeicher. Der Datenspeicher sammelt und
speichert Daten zu Armatur, Stellantrieb, Steuersignalbetrieb und
Status, die lokal auf dem Display oder einem PC mit Insight 2
angezeigt werden kénnen. Die aufgezeichneten Daten enthalten
einen Zeit- und Datumsstempel und kénnen chronologisch
ausgewertet werden. Mit Insight 2 kann der Benutzer
Stellantriebseinstellungen auf einem Computer vorkonfigurieren,
diese Einstellungen dann auf das Rotork Bluetooth® Setting Tool
Pro Ubertragen und anschlieBend vor Ort an den Stellantrieb
senden. Die Aufgaben kénnen auf bestimmte Stellantriebe nach
Typ oder Seriennummer zugeschnitten werden und sind fur
mehr Sicherheit passwortgeschiitzt.

Standardaufgaben sind: Auslesen der Stellantriebskonfiguration
und des Datenspeichers, Anderung der Stellantriebsparameter
und Konfiguration von Optionen.

Um eine unbefugte oder versehentliche Anderung der
Konfigurationsparameter zu verhindern, steht fir die Insight 2
Firmware und die Stellantriebe ein Passwortschutz zur
Verfligung.

Wichtige Merkmale

e Anzeigen und Andern der Stellantriebsdaten und
-konfiguration am Computer

e Aufzeichnung der Armatur- und Stellantriebsanlaufe
e Aufzeichnung des Armaturenreferenzprofils

e Drehmomentkurven Armatur — momentanes und
durchschnittliches Drehmoment offen/geschlossen
dargestellt gegentber der Armaturenstellung

e Anzeigen und Andern der Konfiguration der
Zusatzeinrichtungen

e Aufzeichnung der Betriebsdaten

e Das Vorkonfigurieren von Einstellungen am Computer
und die Ubertragung auf Stellantriebe am Einsatzort
funktionieren simpel Uber das Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro. Fir Insight 2 ist ein Computer mit einer
Bluetooth-Schnittstelle und Microsoft™ Windows XP oder
hoher erforderlich.

Ausfallsicherheit durch Batteriel6sungen

IQT-Stellantriebe kdnnen eine integrierte Batterie

enthalten, um bei Ausfall der Spannungsversorgung

eine Sicherheitsstellung auszufihren. Diese Aktion kann
komplett konfiguriert werden, um Anlagenabschaltungen zu
berlcksichtigen.

Die Option Shutdown Battery enthalt eine integrierte
Lithium-lonen-Batterie, die sich fir den Einsatz in
explosionsgefahrdeten und nicht explosionsgeféhrdeten
Bereichen eignet. Die Option Battery Backup enthalt eine
Bleibatterie, die zum Einsatz in nicht explosionsgefdhrdeten
Bereichen im Klemmengehduse verbaut ist.

Mechanische Stellungsanzeige

IQ-Stellantriebe kénnen in Verbindung mit einer
mechanischen Stellungsanzeige installiert werden, die

die Stellung der Armatur anzeigt. Die mechanische
Stellungsanzeige besteht ausschlieBlich aus mechanischen
Teilen im bewadhrten und zuverlassigen Rotork-Design.

Siehe Druckschrift PUB002-137 flir weitere Details.

Steckverbinder

Die IQ-Antriebe kénnen auf Wunsch auch mit Steckverbindern
zum schnellen An- und Abklemmen der Antriebe geliefert
werden. Steckverbinder bieten auch den Vorteil einer schnellen
Inbetriebnahme durch frihzeitigen Anschluss der Kabel.

Die 1Q-Steckverbinder verandern nicht die Schutzart IP 68
(7 m far 72 Stunden) und sind fur Ex-Bereiche zugelassen.

Siehe Druckschrift PUB002-127 fiir weitere Details.
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Rotork Master Station - Netzwerkfahigkeiten

Redundante Host Ethernet
Modbus TCP Verbindung als
Standard mit optionalem
redundanten Host serieller
Modbus RTU Verbindung.

Off-site-Verbindung

HOST ETHERNET
NETZWERK

rotori
Master Station

Pakscan™ Modbus’
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Elektr. betdtigte Regelarmatur
Armatur
Mixer Kompressor Magnetventil  Druck-
Transmitter

Pakscan Classic Netzwerk B Modbus Netzwerk

Add In Module (AIM) Add In Module (AIM)
Das Pakscan Classic redundante Netzwerk war das Modbus Netzwerk mit Standard-Highway oder redundanter
Netzwerk fir die Antriebssteuerung der letzten 30 Jahre. Schleifentopologie optional. Gerédte anderer Hersteller
Mit robuster Stromschleifentechnologie mit bis zu 20 km kénnen mittels Verwendung der Rotork Field Device
Schleifenlangen sind zwei unabhdngige Stromschleifen mit Description Files eingebunden werden.

bis zu 240 Feldgerdten moglich.
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Feldbus-Kompatibilitat

Rotork Stellantriebe sind mit den meisten

Feldbussystemen tber Netzwerkkarten kompatibel.

o Uber eingebaute Netzwerkkarten kompatibel

e Volle Integration in vorhanden Anlagensteuerungen

Pakscan™
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Q-Antriebe sind genauso in
der Wiste wie in der Tundra,

Offshore oder unter der Erde o
installiert. Ob Uberflutet, in f
groBer Hitze oder Kalte, im ; -
feuchten tropischen Klima, ;= |

bei Sonneneinstrahlung oder j
in korrosiver Atmosphare, s g
die Arltrllebe mussen immer 78 v“
zuverlassig arbeiten

2Q-Antriebe besitzen nachweislich
eine hohe Betriebszuverlassigkeit,
die unUbertroffen ist.
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Technische Ausfiihrung der Stellantriebe

Leistungsdaten

Die nachfolgenden Seiten enthalten die Leistungsdaten Abschnitt Beschreibung
und die technische Beschreibung der 1Q-Stellantriebe.

Das folgende Inhaltsverzeichnis hilft lhnen dabei, die !

erforderlichen Informationen zu finden. 2

Abtriebsformen der Antriebe

Standardspezifikation

3
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1 Leistungsdaten

1Q - Leistungsdaten
Antrieb Abtriebsdrehzahl

upm bei 50 Hz 18 24 36 48 72 96 144 192
upm bei 60 Hz 21 29 43 57 86 115 173 230
Antriebstyp Drehmoment® Nm Ibf.ft
1Q10 34 34 34 34 34 34
25 25 25 25 25 25
1Q12 81 81 81 68 47 41
60 60 60 50 35 30
1Q18 108 108 89’ 80’ 69’ 60" 49’ 39’
80 80 66' 59! 51! 44! 36’ 29'
1Q19 136 136 136 136 136
100 100 100 100 100
1Q20 203 203 203 203 176 142 102?
150 150 150 150 130 105 75%
1Q25 400 400 298 244 244 230 149% 140’
295 295 220 180 180 170 110? 103’
1Q35 610 610 542 475 475 366 2582 258!
450 450 400 350 350 270 190? 190’
1Q40 1.017 1.017 847 678 678 542 407?
750 750 625 500 500 400 300?
1Q70 1.491 1.491 1.288 1.017 1.017 746 644° 5422
1.100 1.100 950 750 750 550 4752 400°
1Q90 2.034 2.034 1.695 1.356 1.356 1.017 868° 732%
1.500 1.500 1.250 1.000 1.000 750 6407 540°
1Q91 1.356% 1.356%
1.000? 1.000?
1Q95 2.983
2.200
Anmerkungen:
1 Bitte beachten Sie Abschnitt 7.1 beziglich zuldssiger Spannungsversorgungen.
2 Aufgrund der Tragheitsmomente und des einhergehenden VerschleiBes der Spindelmutter werden diese Antriebsdrehzahlen fir direkte
angetriebene Schieber nicht empfohlen.
3 Die Drehmomentangaben entsprechen den maximalen Einstellwerten fir beide Laufrichtungen. Das Kippmoment betragt, abhangig von Drehzahl

und Versorgungsspannung, das 1.4- bis 2-fache der maximalen Einstellwerte.

Die obigen Leistungsdaten gelten auch fur die SET-Ausfuhrung.
Falls das maximale Drehmoment fur mehr als 20 % des Stellwegs benétigt wird, bitten wir um Ricksprache.
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1QS - Leistungsdaten

Antrieb Abtriebsdrehzahl
upm bei 50 Hz 18 24 36 48 72 96 144
upm bei 60 Hz 21 29 43 57 86 115 173
Antriebstyp Drehmoment? Nm Ibf.ft
1QS12 65 60 45 41 30 24
48 44 33 30 22 18
1QS20 165 130 130 125 100 80 60’
122 96 96 92 74 59 44"
1Qs35’ 450 400 350 320 230 190 136!
332 295 258 236 170 140 100!
1QD - Leistungsdaten ) .
Antrieb Abtriebsdrehzahl
upm | 18 | 24 | 36 | 48
Antriebstyp Drehmoment’ =~ Nm  Ibf.ft
IQD10 34 34 31 27 Versorgungsspannung
25 25 23 20 24V 48 v 10V
1QD12 68 68 61 54 QD10 v v v
50 50 45 40 1QD12 X v v
1QD18 X v v
1QD18 108 IQD20 X X v
80 IQD25 x x v
1QD20 163 163 136 108
120 120 100 80
1QD25 305 305 258 203
225 225 190 150
IQM - Leistungsdaten
Antrieb Abtriebsdrehzahl
upm bei 50 Hz 18 24 36 438 72
upm bei 60 Hz 21 29 43 57 86
Antriebstyp Drehmoment? Nm Ibf.ft SchlieBkraft (Regelbetrieb)
1QM10 34 (17) 34 (17) 31(16) 27 (14) -
25(12,5) 25(12,5) 23 (11,5) 20 (10) -
1QM12 61 (34) 54 (34) 54 (30) 47 (27) -
45 (25) 40 (25) 40 (22) 35 (20) -
1QM20 122 (81) 108 (81) 81 (68) 68 (54) 54 (47)
90 (60) 80 (60) 60 (50) 50 (40) 40 (35)
1QM25 203 (153) 203 (153) 163 (129) 136 (102) 136 (102)
150 (112,5) 150 (112,5) 120 (95) 100 (75) 100 (75)
QM35 542 (271) 542 (271) 407 (254) 312 (203) 217 (203)
400 (200) 400 (200) 300 (187) 230 (150) 160 (150)
Anmerkungen:
1 Abtriebsdrehzahlen 144/173 min-1 wird fur direkt angetriebene Schieber mit Spindeln nicht empfohlen.
2 Die Drehmomentangaben entsprechen den maximalen Einstellwerten fur beide Laufrichtungen. Das Kippmoment betragt, abhédngig von Drehzahl

und Versorgungsspannung, das 1,4- bis 2-fache der maximalen Einstellwerte.
3 QS35 nicht erhaltlich fur 115 V.

Falls das maximale Drehmoment fur mehr als 20 % des Stellwegs benétigt wird, bitten wir um Ruicksprache.
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IQML - Leistungsdaten . .
Antrieb Abtriebsdrehzahlen

upm bei 50 Hz 18 24 36 48 72
upm bei 60 Hz 21 29 43 57 86
An"trlebs— Spindel Verstellung bei ' 50Hz 60 Hz Schubkraft kN Ibf
groBe Durch./
Steigung
IQML10 25/7 mmy/sec 2,1 2,5 2,8 3,4 4,2 5,0 5,6 6,7 - -
Regelung | 6,38 1.433 6,38 1.433 5,87 1.319 5,10 1.147 - -

Max. Moment 12,75 2.867 12,75 2.867 11,73 2.638 10,20 2.294 - =

IQML10 25/5 mm/sec 1,5 1,8 2,0 2,4 3,0 3,6 4,0 4,8 - -
Regelung 7,07 1.590 7,07 1.590 6,51 1.463 5,66 1.272 - -

Max. Moment 14,15 3.181 14,15 3.181 13,02 2.926 11,32 2.545 - -

IQML10 25/3 mm/sec 0,9 1.1 1,2 1,5 1,8 2,2 2,4 2,9 - -
Regelung 7,94 1.786 7,94 1.786 7,31 1.643 6,35 1.429 - -

Max. Moment 15,89 3.571 15,89 3.571 14,62 3.286 12,71 2.857 = =

IQML12 25/7 mm/sec 2,1 2,5 2,8 34 4,2 5,0 5,6 6,7 - -
Regelung | 12,75 2.867 12,75 2.867 11,22 2.523 10,20 2.294 - -
Max. Moment | 22,96 5.161 20,40 4.587 20,40 4.587 17,85 4.014 - -

IQML12 25/5 mm/sec 1,5 1,8 2,0 2,4 3,0 3,6 4,0 4,8 - -
Regelung | 14,15 3.181 14,15 3.181 12,45 2.799 11,32 2.545 - -
Max. Moment | 25,47 5.725 22,64 5.089 22,64 5.089 19,81 4.453 - -

IQML12 25/3 mm/sec 0,9 1,1 1,2 1,5 1,8 2,2 2,4 2,9 - -
Regelung = 15,89 3.571 15,89 3.571 13,98 3.143 12,71 2.857 - -
Max. Moment 28,60 6.429 25,42 5.714 25,42 5.714 22,24 5.000 - -

IQML20 38/15 mmsec | 4,5 53 6,0 7,3 9,0 10,8 12,0 14,3 18,0 21,5
Regelung | 17,56 3.947 17,56 3.947 14,63 3.289 11,71 2.632 10,24 2.303
Max. Moment | 26,34 5.921 23,41 5.263 17,56 3.947 14,63 3.289 11,71 2.632

IQML20 38/10 mm/sec 3,0 3,5 4,0 4,8 6,0 7.2 8,0 9,5 12,0 14,3
Regelung - 20,56 4.622 20,56 4.622 17,13 3.852 13,71 3.082 11,99 2.696
Max. Moment | 30,84 6.934 27,42 6.163 20,56 4.622 17,13 3.852 13,71 3.082

1QML20 38/7 mm/sec 2,1 2,5 2,8 3,4 4,2 5,0 5,6 6,7 8,4 10,0
Regelung = 22,81 5.128 22,81 5.128 19,01 4.274 15,21 3.419 13,31 2.991
Max. Moment | 34,22 7.692 30,42 6.838 22,81 5.128 19,01 4.274 15,21 3.419

IQML20 38/5 mm/sec 1.5 1.8 2,0 2,4 3,0 3,6 4,0 4,8 6,0 7,2
Regelung = 24,64 5.540 24,64 5.540 20,54 4.617 16,43 3.693 14,38 3.232
Max. Moment | 36,97 8.310 32,86 7.387 24,64 5.540 20,54 4.617 16,43 3.693

IQML25 38/15 mmisec | 4,5 53 6,0 73 9,0 10,8 12,0 14,3 18,0 21,5
Regelung | 32,92 7.401 32,92 7.401 27,80 6.250 | 21,95 4934 | 21,95 4934
Max. Moment | 43,90  9.868 | 43,90  9.868 | 35,12 7.895 2926 6579 | 2926 6579

IQML25 38/10 mm/sec 3,0 3,5 4,0 4,8 6,0 7.2 8,0 9,5 12,0 14,3
Regelung | 38,55 8.667 38,55 8.667 32,56 7.319 25,70 5.778 25,70 5.778
Max. Moment | 51,40 11.556 51,40 11.556 41,12 9.245 34,27 7.704 34,27 7.704

IQML25 38/7 mm/sec 2,1 2,5 2,8 34 4,2 5,0 5,6 6,7 8,4 10,0
Regelung | 42,77 9.615 42,77 9.615 36,12 8.120 28,51 6.410 28,51 6.410
Max. Moment | 57,03 12.821 57,03 12.821 45,62 10.256 38,02 8.547 38,02 8.547

IQML25 38/5 mm/sec 1.5 1.8 2,0 2,4 3,0 3,6 4,0 4,8 6,0 7,2
Regelung | 46,21 10.388 46,21 10.388 39,02 8.772 30,80 6.925 30,80 6.925
Max. Moment | 61,61 13.850 61,61 13.850 49,29 11.080 41,07 9.234 41,07 9.234

Die maximale mechanische Hublange des Standard IQML betragt 153 mm (6,02 Zoll). Die Hublange kann nach Bedarf durch Einstellen der
Positionsbegrenzung des Stellantriebs reduziert werden. Siehe PUB002-039. Wenden Sie sich fir langere Hubldngen an Rotork.

Der Schub wird gemaB ISO 22153 unter Verwendung eines konstanten Werts des Reibungskoeffizienten (CoF) berechnet. CoF kann je nach Last,
Geschwindigkeit und Schmierung variieren. Werte sind daher nominell. Siehe PUB002-039 fur die empfohlene Schmieranweisung.
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1Q, 1QS, 1QD, IQM - Mechanische Daten

AntriebsbaugréBe 10 19 35 40 (40)' 91 95
1Q, 1QS, 1QD, 1QM, 1QL, IQML 12 20 70 (70y
18 25 (90)' 90
kg 31 54 75 145 160 150 160
fahres Gewicht?
Ungefahres Gewicht Ibs 68 119 165 320 353 331 353
Kupplungen Typ A - Drehmoment und Schubkraft: 1Q, 1QS, IQD, IQM
FlanscharéBe ISO 5210 F10 F14 F16 F25 F30 F25 F30
9 MSS SP-102 FA10 FA14 FA16 FA25 FA30 FA25 FA30
Zulissige Axialkraft kN 44 100 150 220 445 N/A 445
9 Ibf 10.000 22.480 33.750 50.000 100.000 N/A 100.000
Wellenaufnahme
. mm 32 51 67 73 83 N/A 83
A (23)’ steigend in 1,25 2 2,64 2,87 3,27 N/A 3,27
- . mm 26 38 51 57 73 N/A 73
A (23)" Nicht steigend in 1 15 2 2,25 2,87 N/A 2,87
mm 15 20 25 33 38 N/A 38
V hrt, Durch 4 ;
orgebohrt, Durchmesser in 06 08 1 13 15 N/A 15
Kupplungen Typ B - nur Drehmoment: 1Q, 1QS, IQD, IQM
FlanscharéBe ISO 5210 F10 F14 F16 F25 F30 F25 F30
9 MSS SP-102 FA10 FA14 FA16 FA25 FA30 FA25 FA30
Wellenaufnahme
mm 42 60 80 100 120 100 N/A
B1 Fester Buchsendurchmesser in 165 236 315 394 472 394 N/A
mm 20 30 40 50 50 50 N/A
B3 Feste Bohrung in 0,79 118 1,57 1,97 1,97 1,97 N/A
. mm 20 32 44 60 60 60 N/A
B4 Bohrung (maximal) in 0,79 1,26 1,73 2,36 2,36 2,36 N/A
Kupplung Typ L - Lineare Schubkraft: IQL, IQML
FlanscharéBe ISO 5210 F10 F14 - - - - -
9 MSS SP-102 FA10 FA14 - - - - -
Kupplung AuBengewinde  M20x1,5 M36x3 - - - - -
kg 5 15 - - = B B
Zusatzlich icht’
usatzliches Gewicht lbs 1 33 ) ) ) ) )
Handrader: 1Q, 1QS, 1QD, 1QM, IQML, IQL
StellantriebsgroBe 10, 12, 18 19, 20 25 35 70, 90, 91 95
Standarduntersetzung 1:1 1:1 13.3:1° 22.25:1 30:1 45:1
Optionale Untersetzung 51 13.3:1 1:1¢ N/A 45:1 30:1°
Anmerkung:
1 1Q40 und 1Q70 serienmaBig mit Abtriebsflansch F25 ausgeristet. Abtriebsflansch F30 oder FA30 auf Wunsch erhaltlich. 1Q90 ist nur mit F25 bei

Anschlussform B3 oder B4 erhaltlich.

o Uk, wWwN

Handradkréfte zulassig sind, eingesetzt werden.

Ungeféahres Nettogewicht von Stellantrieben. Das tatsachliche Gewicht hangt von den Spezifikationen und eingebauten Optionen ab.
Rotork Abtriebsform ,Z3" steht unter dem Montageflansch hervor. Siehe Abschnitt 2.
Kupplungen ohne Vorbohrung auf Wunsch erhéltlich.

Die Standarduntersetzung bei IQM25 und IQML25 betragt 1:1 und das optionale Verhéltnis ist 13.3:1.
Die Zugkraft entspricht nicht den Anforderungen der Norm EN 12570. Kann fir Anwendungen mit geringerem Drehmoment, bzw. wenn hohe

7 Fur die Kupplung des linearen Antriebs ist bei Bedarf eine zusétzliche Anschlagdse erhaltlich. Das Gewicht des linearen Antriebs bei F10 mit Anschlagdse
betragt 8 kg (17,6 Ibs). Das Gewicht des linearen Antriebs bei F14 mit Anschlagdse betragt 23 kg (50,7 Ibs).

rotori
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IQT, IQTM und IQTF - Leistungsdaten

Antrieb 1QT125 1QT250 1QT500 1QT1000 1QT2000 1QT3000
IQTF50 IQTF100 IQTF125 IQTF250 IQTF500 IQTF1000 IQTF2000 IQTF3000
IQTM125 IQTM250 IQTM500 IQTM1000 1IQTM2000 IQTM3000
SchlieBkraft Drehmoment Nm Ibf.ft
50 100 125 250 500 1.000 2.000 3.000
37 74 92 185 369 738 1.476 2214

Regelmoment - nur IQTM und IQTF
25 50 63 125 250 500 1.000 1.000
19 37 46 93 185 369 738 738

Stellzeit (Sekunden) - nur IQT und IQTM
90° Min - - 5 8 15 30 60 60
90° Max - - 20 32 60 120 240 120

Stellgeschwindigkeit - nur IQTF

upm 2,5-10 15-6 0,75-3 05-1,88 0,25-1 0,125-0,5 0,125-0,5 0,125-0,5
max U/Hub, min upm 22 22 12 7,5 3,75 1,88 1,88 1,88
max U/Hub, max upm 22 22 22 22 15 8 4 4

Das Ausgangsdrehmoment der Stellantriebe IQT/IQTM/IQTF ist auf 40-100 % der SchlieBkraft konfigurierbar.
Die Stellgeschwindigkeit der Stellantriebe IQT/IQTM/IQTF 24 VDC variiert je nach Belastung.

IQTF L - Leistungsdaten

Spindel- Nennschubkraft Max. Hub Max. Min.
steigung Geschwindigkeit | Geschwindigkeit
AntriebsgroBe mm kN Ibf mm in mm/sec mm/sec
IQTF50 L 3 23,45 5.271 66 2,60 0,50 0,13
5 20,88 4.695 110 4,33 0,83 0,21
7 18,82 4.232 153 6,02 1,17 0,29
IQTF100 L 3 46,90 10.543 66 2,60 0,30 0,08
41,77 9.389 110 4,33 0,50 0,13
7 37,65 8.463 153 6,02 0,70 0,18
IQTF125 L 5 37,89 8.518 110 4,33 0,25 0,06
7 35,10 7.891 153 6,02 0,35 0,09
10 31,61 7.107 153 6,02 0,50 0,13
15 27,03 6.077 153 6,02 0,75 0,19
IQTF250 L 5 75,78 17.036 110 4,33 0,16 0,04
7 70,21 15.783 153 6,02 0,22 0,05
10 63,23 14.214 153 6,02 0,31 0,08
15 54,06 12.154 153 6,02 0,47 0,12

GemaB ISO 22153 wird die Schubkraft mit einem konstanten Reibungskoeffizienten (CoF) berechnet. Der CoF kann je nach Belastung, Geschwindigkeit und
Schmierung variieren. Empfehlungen fur die regelmaBige Schmierung siehe PUB002-065.
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1QT, IQTM und IQTF - Mechanische Daten

Antrieb 1QT125 1QT250
IQTF50 IQTF100 IQTF125 IQTF250
IQTM125 IQTM250
Gewicht ca.
kg 22 22 22 22
lbs 49 49 49 49

Angaben zum Handrad

Umdrehungen f.90° 26 26 88 88

Kupplung Typ B - nur Drehmoment

1505211 FOS* FO7* F10 FOS* FO7* F10 FOS* FO7* F10 FO7*  F10
MSS SP-101 FAS* FAQ7* FAT0 FAOS* FAQ7* FA10 FAOS* FAOT* FA10 FAO7*  FA10
Bohrung und

Bohrungund 22 28 @2 2 28 4 2 28 2 28 &
Bohrungund 0,87 1,1 1,65 0,87 1,1 1,65 087 1,1 165 11 165

Passfeder max. in

Vierkant SWmax.mm 14 19 32 14 19 32 14 19 32 19 32
Vierkant SW max. in 0,56 0,75 1,25 0,56 0,75 1,25 0,56 0,75 1,25 0,75 1,25
Wellenhéhe max.mm 65 65 45 65 65 45 65 65 45 65 45
Wellenhéhe max. in 2,56 2,56 1,77 2,56 2,56 1,77 2,56 2,56 1,77 2,56 1,77

1QT500
IQTF500
IQTM500

22
49

88

F10
FA10

1,65
32
1,25
45
1,77

1QT1000
IQTF1000
IQTM1000

37
82

83

F12 F14
FA12 FA14

2,36
41
1,62
65
2,56

1QT2000 1QT3000
IQTF2000 IQTF3000
1QTM2000 1QTM3000

37 39
82 86
83 83
F14 F16
FA14 FA16
60 60
2,36 2,36
41 46
1,62 1,81
65 80
2,56 3,15

* Optionale Abtriebsflansche FO5, FAO5, FO7 and FAO7 haben eine Adapterscheibe unterhalb des Antriebs. Der gewtinschte Flansch muss bei der

Bestellung angegeben werden.

Kupplung Typ A - Drehmoment und Schubkraft

1SO 5210 F10 F10 F14 F14
MSS SP-101 FA10 FA10 FA14 FA14
Schubkraft kN 44 44 100 100
Schubkraft Ibf 10.000 10.000 22.480 22.480
e I 32 44 w4
Ela | 125
%gsétzliches Gewicht 10 10 2 25
IZtl).lssétzliches Gewicht 2 2 55 55

Kupplung Typ L - Lineare Schubkraft

1SO 5210 F10 F10 F14 F14
Kupplung M20x 1,5 M20x 1,5 M36 x 3 M36 x 3
i;sétzliches Gewicht 10 10 25 25
IZglssétzliches Gewicht 2 2 55 55

Fur die Kupplung des linearen Antriebs ist bei Bedarf eine zusatzliche Anschlagose erhéltlich. Das Gewicht des linearen Antriebs bei F10 mit Anschlagose betragt
13 kg (28,7 Ibs). Das Gewicht des linearen Antriebs bei F14 mit Anschlagdse betragt 33 kg (72,8 Ibs).

rotori
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2 Abtriebsformen der Antriebe

2.1 1Q- und IQT-Abtriebe

Die Baureihe 1Q besitzt fur alle BaugroBen abnehmbare
Abtriebsformen. Die Anschlussformen bzw. Abtriebsflansche
entsprechen ISO 5210 oder MSS SP-102. Andere Anschluss-
formen sind erhaltlich. Wenden Sie sich dazu bitte an Rotork.

Abtriebsbuchsen

Die ausbaubaren Abtriebsbuchsen werden unbearbeitet oder
mit einer Vorbohrung versehen geliefert, sodass sie passend
zur Armaturenspindel bearbeitet werden kénnen.

=
=
’ .
‘ =

Abtriebsflansch F10 mit Anschlussform A.

Abtriebsflansche F14 und F16 mit Anschlussform A.
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Axiallager

Die Anschlussformen ,A” und ,,Z3" zur Aufnahme von
Axialkraften haben ein vollstandig abgedichtetes Axiallager
mit Lebensdauerschmierung. Die Axialkrafte werden durch
die Abtriebe und nicht durch das Getriebegeh&use des
Stellantriebs aufgenommen.

2.2 Axialkraft (Temperatur) Kompensator- Abtriebsform T

Fir Anwendungen, bei denen sich die Lange der
Armaturenspindel aufgrund Temperaturwechsels verandert.
Dadurch kénnen sehr hohe Axialkrafte entstehen, die die
Armatur oder den Antrieb beschadigen. Rotork bietet dafur
einen Axialkraftkompensator. Dieser begrenzt die Axialkraft
und verhindert somit Beschadigungen.

Axialkraftkompensator.

el G
=

%
%

Abtriebsflansche F25 und F30 mit Anschlussform A.
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1Q-Antriebskupplungen
Alle 1Q-BaugréBBen

Mit Axialkraft

Ohne Axialkraft

IQT-Antriebskupplungen
1QT-Stellantriebe aller BaugroBen

Typ A Typ Z3
steht unten hervor
GroBe Unbearbeitete
Aufnahmebohrung Normbohrung gemaB Antriebsbuchse zur
ISO-Normbohrung ISO 5210 mit Bearbeitung durch
mit Passfedernut Passfedernut den Kunden
Typ B1 Typ B3 Typ B4

Typ A Typ L
Mit Axialkraft Linear
Ohne Axialkraft Typ B
F05/Fa°«05 F10/FA10 F12/FC;IA12 F16/FA16
un un
FO7/FAQ07 F14/FA14




Standardspezifikation

3 Einleitung

Die 1Q-Antriebe sind voll funktionsfahige, elektrisch betatigte
Antriebe und dienen zur Orts- oder Fernsteuerung von
Armaturen. Sie bestehen aus einem elektrischen Motor,
einem Untersetzungsgetriebe, einer elektronischen Steuerung
mit WendeschUtzeinheit, értlicher Bedienung und Anzeige.
Sie verfligen Uber eine Weg- und Drehmomentiberwachung
sowie weitere Melde- und Uber-wachungseinrichtungen.

Die Antriebe sind mit einem doppelt gekapselten,
wasserdichten Gehause ausgestattet. AuBerdem sind die
Antriebe mit Ex-Schutz gemaB internationalen und nationalen
Vorschriften erhaltlich.

Alle Antriebseinstellungen, einschlieBlich Weg-

und Drehmomenteinstellungen, erfolgen tber das
bertihrungslose, handgehaltene Rotork Bluetooth® Setting
Tool Pro.

Die technischen Daten in diesem Abschnitt gelten fur die
IQ-Baureihe in Standardausfihrung und mit lieferbaren
Zusatzeinrichtungen. Die Anforderungen bezlglich Schutzart
und die gewahlten Ausfiihrungsoptionen missen bei der
Anfrage bzw. Bestellung angegeben werden.

4 Konstruktionsmerkmale

Die 1Q-Stellantriebe erfiillen gegebenenfalls die
folgenden internationalen, europaischen und US-
amerikanischen Normen.

Norm Titel

1SO 22153 Elektrische Antriebe fur Industriearmaturen — Allgemeine Anforderungen

1SO 22109 Industriearmaturen — Armaturengetriebe

1SO 5210 Industriearmaturen — Anschlisse von Drehantrieben fur Armaturen

1SO 5211 Industriearmaturen — Anschltsse von Schwenkantrieben fir Armaturen

1SO 12490 Erdol- und"Erdgas"industrie.— Mechanische Integritat und Dimensionierung von Stellgliedern und
Montagesatzen fur Rohrleitungsarmaturen

EN 12570 Industriearmaturen — Verfahren fur die Auslegung des Betatigungselementes

API 6DX Norm fur Stellantriebe und Montagesatze fir Armaturen

ANSI/ISA SP96.02

MSS SP-102

MSS SP-101

AWWA C542

28 1Q-Baureihe

Richtlinien fur die Auslegung von elektrischen Stellantrieben

Anschlisse von Drehantrieben fur Armaturen — Flansch und Antriebsbauteil Abmessungen und
Leistungsdaten

Anschlisse von Schwenkantrieben fiir Armaturen — Flansch und Antriebsbauteil Abmessungen
und Leistungsdaten

Elektrische Motorstellantriebe fir Armaturen und Schieber
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4.1 Leistung erforderliche Leistung ab, was die Betatigungsanforderungen

Die folgende Tabelle zeigt die Leistung von Dreh-, Schwenk- der Armaturen widerspiegelt.

und linearen Antrieben der IQ-Baureihe. Die angegebene Leistung ,,S" gemafB IEC 60034-1

(Drehende elektrische Maschinen — Teil 1: Bemessung

und Betriebsverhalten) spiegelt die Profile der variablen
Betatigungslast der Armatur auf die Stellantriebe nicht genau
wider. Daher ist die IEC 60034-1 nicht direkt vergleichbar und
wurde nur zu Informationszwecken genannt.

Die ISO 22153 Leistungsanforderungen wurden speziell

fur elektrische Stellantriebe fur Armaturen entwickelt und
definieren die Belastungs-, Zyklus- und Anlaufanforderungen.
Die Leistung variiert je nach Drehmoment und Schubkraft.
Nimmt die Betatigungsleistung des Stellantriebs zu, nimmt die

Stellantrieb Typ ' Betriebsart (1ISO 22153) Rotork Leistung 2
. . 15 Minuten (S2-15 Min. / S3 25 %) basierend auf 60 Anlaufen/Stunde bei einer
1Q/1Q5/1QD SRt s EEE Rate von bis zu 600 Anlaufen/Stunde 3
1Q C (Regelbetrieb) 360 Anlaufe/Stunde (S4-30%) 3
1QM / IQML C (Regelbetrieb) 1.200 Anlaufe/Stunde (S4-50%) 3

60 Zyklen / 120 Anlaufe/Stunde bei einer Rate von bis zu 600 Anlaufen/Stunde

1QT A, B (Auf-Zu - Tippbetrieb) (52-15 Min. / S3 25%) *

1QT C (Regelbetrieb) 1.200 Anlaufe/Stunde (S4-50%) *
IQTM / IQTF C (Regelbetrieb) 1.800 Anlaufe/Stunde (S4-50%)
Anmerkungen:

1 Leistung von Stellantrieben erreicht; Leistungsdaten in Kapitel 1 angegeben.

2 1SO 22153 definiert Belastungs-, Zyklus- und Anlaufanforderungen fur die Leistung.

3 Verfugbar je nach Modell-, Drehmoment-, Geschwindigkeits- und Spannungsgrenzen. Andere Leistungen sind je nach Drehmoment- und
Schubkraftanforderungen verfligbar. Wenden Sie sich an Rotork.

4 Bei Steuerung Uber analoges oder vernetztes Stellsignal.

4.2 Lebensdauer (Standzeit)

1Q-Stellantriebe erfillen oder Ubertreffen die Anforderungen sind die Lebensdauerprtfungen fur die Design-Qualifizierung
der ISO 22153 an die Lebensdauer. In der folgenden Tabelle der IQ-Baureihe aufgefuhrt.
1Q-Antrieb Typ ' Betriebsart (1SO 22153) Drehmoment / Schubkraft Rotork Lebensdauerpriifung 2

<700 Nm (516 Ibf ft) 10.000 Zyklen (500.000 Antriebsumdrehungen) /

A, B (Absperrbetrieb - 33 % Nenndrehmoment
Tippbetrieb) 701 - 3,000 Nm 5.000 Zyklen (250.000 Antriebsumdrehungen) /
Drehantrieb (517 - 2,212 Ibf.ft) 33 % Nenndrehmoment
C (Regelbetrieb) 1Q <400 Nm (295 Ibf.ft) 1.800.000 Anlaufe / 33 % Nenndrehmoment
C (Regelbetrieb) 1IQM <544 Nm (401 Ibf.ft) 1.800.000 Anlaufe / 50 % Nenndrehmoment
A, B (Absperrbetrieb - <2,000 Nm (1,475 |bf.ft) 25.000 Zyklen /75 % Nenndrehmoment
REZEEE 3,000 Nm (2,212 Ibf.ft) 10.000 Zyklen /50 % Nenndrehmoment
Schwenkantrieb
<2,000 Nm (1,475 lbf.ft) 1.800.000 Anlaufe / 50 % Nenndrehmoment
C (Regelbetrieb)
3,000 Nm (2,212 Ibf.ft) 1.800.000 Anlaufe / 33 % Nenndrehmoment
~e EpET Sl - <100 kN (22,480 Ibf) 10.000 Zyklen /33 % Nennschubkraft
Linear ippbetrieb)
C (Regelbetrieb) <100 kN (22,480 Ibf) 1.800.000 Anlaufe / 50 % Nennschubkraft
Anmerkungen:

1 Lebensdauer von Stellantrieben erreicht, Leistungsdaten in Kapitel 1 angegeben.
2 1SO 22153 definiert Belastungs-, Zyklus- und Anlaufanforderungen fur die Standzeit.

rotoric %3
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4.3 Vibrationen, Schldage und Schallpegel

StandardmaBige 1Q-Stellantriebe sind fir Anwendungen
ausgelegt, bei denen die Schwingungen und Schlage die
folgenden Werte nicht Uberschreiten:

Typ Pegel

Anlaqenbedmgte Schwingungen, kleiner 1,0 g (Effektivwert) im Frequenzbereich 10 bis 1.000 Hz
Schwingungen

Schlage Beschleunigungsspitzenwert 5,0 g

Beschleunigung 2,0 g Uber einen Frequenzbereich von 1 Hz bis 50 Hz, falls der Antrieb wahrend

Seismisch oder nach der Erschutterung funktionsfahig sein soll

Schallpegel Messungen haben ergeben, dass der Schallpegel in 1 m Abstand 65 db(A) nicht Uberschreitet

Die angegebenen Pegel gelten fur den Anschluss zwischen Armatur und Stellantrieb. Die Wirkungen von Schwingungen sind kumulativ,
weshalb ein Stellantrieb, der erheblichen Schwingungen ausgesetzt ist, eine verringerte Lebensdauer haben kann. Bei Anwendungsfallen
in Anlagenteilen, die die obigen Werte Uberschreiten, kann ggf. die Montage des Stellantriebs auf eine Flursaule das Problem l6sen. Die
Betatigung der Armatur erfolgt dann tUber eine Wellenverbindung mit schwingungsabsorbierenden Kupplungen.

Der 1Q ist mit einem Schwingungssensor ausgerUstet, der Schwingungsverlauf kann auf dem Display angezeigt
die effektive Schwingstarke im Bereich 10Hz bis 1kHz und oder heruntergeladen und mit der Software Insight 2
den Spitzenwert der Beschleunigung (maximales g) in angezeigt werden.

3 Achsen (x, y und z) misst. Der Uber eine Stunde gemittelte

4.4 Ubergang Armatur/Stellantrieb

Die Antriebe der IQ-Baureihe sind mit Montageflanschen und
Anschlussformen gemaB folgenden internationalen Normen
ausgerustet:

Ubergang Armatur/Stellantrieb:

Armaturentyp Stellantriebsbaureihe Bereich Standard Code

Drehantrieb 1Q International ISO 5210 »F" metrisch

Drehantrieb 1Q USA MSS SP-102 .FA" z6llig

Schwenkantrieb Q +.90 SENEILS International ISO 5211 .F" metrisch
getriebe

Schwenkantrieb 0 07 szl USA MSS SP-101 JEA” 26llig
getriebe

Schwenkantrieb 1QT International ISO 5211 »F" metrisch

Schwenkantrieb 1QT USA MSS SP-101 .FA" z6llig

Einbaulage des Stellantriebs:

Die Stellantriebe sind in jeder Einbaulage montierbar. Der
Betreiber/Errichter muss die Auswirkungen der Einbaulage
und die daraus folgende Belastung auf die Rohrleitungen und
Armaturenkonstruktion, einschlieBlich der Montagesatze,
bertcksichtigen.
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4.5 Umgebungstemperatur

Die Stellantriebe sind fir den Betrieb in den nachfolgend
angegebenen Umgebungstemperaturbereichen geeignet.
Siehe Abschnitt 5 zu Einschrénkungen bei Ex-zertifizierten
Antrieben. Bei Temperaturen, die diese Bereiche
Uberschreiten, wenden Sie sich bitte an Rotork.

Antriebstyp Standardtemperatur’

1Q, IQM, IQML -30 bis +70 °C (-22 bis +158 °F)
1QS -20 bis +70 °C (-4 bis +158 °F)
1QD -20 bis +70 °C (-4 bis +158 °F)

IQT /1QTM / IQTF -30 bis +70 °C (-22 bis +158 °F)

Anmerkungen:

Vor dem Einbau mussen Stellantriebe an einem trockenen
Ort in einem Temperaturbereich zwischen -60 °C und 80 °C
(-76 °F und 176 °F) gelagert werden.

Tieftemperaturoption’

Siehe Abschnitt 5

Option 1: -30 bis +70 °C (-22 bis +158 °F)
Option 2: -40 bis +70 °C (-40 bis +158 °F)

Nicht lieferbar

-50 bis+40 °C (-58 bis+104 °F) ?

1 Die Ex-Zertifizierung legt die zulassige Betriebstemperatur fest. Siehe Abschnitt 5.
2 Die Niedertemperaturoption ist ftr IQTF50 und IQTF100 nicht verfugbar.

5 Antriebe fir nicht Ex- und
Ex-Bereiche

Alle 1Q-Stellantriebe fur Nicht-Ex- und Ex-Bereiche sind
wasserdicht nach IP68/NEMA Typ 4 und 6. Da alle
Einstellungen bertihrungslos mit dem Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro erfolgen, braucht das im Herstellwerk
verschlossene Gehduse nicht wieder getffnet zu werden
und so bleiben die internen Bauteile Uber die gesamte
Lebensdauer geschitzt. Der Klemmenkasten ist noch einmal
separat gegentber den elektrischen Teilen abgedichtet.
Dadurch besteht auch Schutz fur die elektrischen Teile,
selbst bei gedffnetem Klemmenkasten. AuBerdem ist das
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro als eigensicher zertifiziert,
sodass auch in explosionsgefahrdeten Bereichen eine
Inbetriebnahme erfolgen kann.

5.1 Antriebe fiir Nicht-Ex-Bereiche

WT: Standard wasserdicht

Die Antriebe sind mit Gehausen gemaB den

nachfolgenden Schutzarten lieferbar. Die zulassigen
Umgebungstemperaturen sind aufgefihrt. Bei den
angegebenen Optionen sind einige Bauteile verandert.

Fur diese Anwendungsfélle muss mit der Bestellung der
gewlnschte Temperaturbereich angegeben werden.
Ex-Zertifizierungen fur andere Lander stehen zur Verfligung.
Bitte sprechen Sie diesbeziglich mit Rotork.

Die IQ-Antriebe werden gemaB den folgenden
Normen gebaut:

Standard Schutzart Standard-
temperatur

IEC 60529 (1989-11) IP66/IP68 7 m/72 Stunden -30 bis +70 °C

BS EN 60529 (1992) IP66/IP68 7 m/72 Stunden -30 bis +70 °C

NEMA (USA)
CSA (Kanada)

EAC (Russisch)

Typ 4, 4X & 6
Typ 4, 4X & 6

IP66/IP68 7 m/72 Stunden

-22 bis +158 °F

-22 bis +158 °F

-30 bis +70 °C

Option 1 Option 2 Option 3
-40 bis +70 °C -50 bis +40 °C n/a
-40 bis +70 °C -50 bis +40 °C n/a
-40 bis +158 °F -58 bis +104 °F n/a
-40 bis +158 °F -58 bis +104 °F n/a
-40 bis +70 °C -50 bis +40 °C -61 bis +40 °C
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5.2 Antriebe fiir Ex-Bereiche

Europaische Richtlinie fiir explosionsgefdahrdete Bereiche— ATEX (2014/34/EU)

Richtlinie

ATEX 11 2GD ¢

ATEX Il 2GD ¢

Gehauseschutzart

Ex d IIB T4 (T6")
Ex d IIC T4 (T6")
Ex tb 11IC T120°C (T80°C")

Ex de IIB T4 (T6")
Ex de IIC T4 (T6")
Ex tb IIC T120°C (T80°C")

International Ex-Schutz — IECEx

Gehauseschutzart

Ex d IIB T4 (T6")
Ex d IIC T4 (T6")
Ex tb 11IC T120°C (T80°C")

Ex de IIB T4 (T6")
Ex de IIC T4 (T6")
Ex tb IIC T120°C (T80°C")

Standard-
temperatur

-20 bis +70 °C
(-4 bis +158 °F)

-20 bis +70 °C
(-4 bis +158 °F)

Standard-
temperatur

-20 bis +70 °C
(-4 bis +158 °F)

-20 bis +70 °C
(-4 bis +158 °F)

Temperatur
Option 1

-30 bis +70 °C
(-22 bis +158 °F)

-30 bis +70 °C
(-22 bis +158 °F)

Temperatur
Option 1

-30 bis +70 °C
(-22 bis +158 °F)

-30 bis +70 °C
(-22 bis +158 °F)

USA Ex-Schutz — Factory Mutual Zertifizierung gemaB FM3600, FM3615 und FM3616

USA Ex-Schutz - cCSAus Zertifizierung gemaB FM3600, FM3615 und FM3616

Kanadischer Ex-Schutz — Canadian Standards Association (CSA EP) gemaB C22.2 No 25 und €22.2 No 30-M

Temperatur
Option 2

-40 bis +70 °C
(-40 bis +158 °F)

-40 bis +70 °C
(-40 bis +158 °F)

Temperatur
Option 2

-40 bis +70 °C
(-40 bis +158 °F)

-40 bis +70 °C
(-40 bis +158 °F)

Klasse ‘ Division ‘ Gruppen

EAC (Russia) — Ex

Anmerkung:

1
1

o

D,
F, G

!H

m

(D)
F, G

1

Gehauseschutzart

Ex d IIB T4 (T6")
Ex d IIC T4 (T6")
Ex tb IIIC T120°C (T80°C")

Ex de IIB T4 (T6")
Ex de IIC T4 (T6")
Ex tb 11IC T120°C (T80°C")

1 Gilt nur fur IQT-Antriebe
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Standardtemperatur

-22 bis +158 °F
(-30 bis +70 °C)

-22 bis +158 °F
(-30 bis +70 °C)

Standard-
temperatur

-20 bis +70 °C
(-4 bis +158 °F)

-20 bis +70 °C
(-4 bis +158 °F)

Temperatur Option 1

Temperatur
Option 3

-50 bis +40 °C
(-58 bis +104 °F)

-50 bis +40 °C
(-58 bis +104 °F)

Temperatur
Option 3

-50 bis +40 °C
(-58 bis +104 °F)

-50 bis +40 °C
(-58 bis +104 °F)

Temperatur Option 2

-40 bis +158 °F
(-40 bis +70 °C)

-40 bis +158 °F
(-40 bis +70 °C)

-58 bis +104 °F
(-50 bis +40 °C)

-58 bis +104 °F
(-50 bis +40 °C)

Temperatur
Option 1

-30 bis +70 °C
(-22 bis +158 °F)

-30 bis +70 °C
(-22 bis +158 °F)

Temperatur
Option 2

-40 bis +70 °C
(-40 bis +158 °F)

-40 bis +70 °C
(-40 bis +158 °F)

Temperatur
Option 3

-61 bis +40 °C
(-78 bis +104 °F)

-61 bis +40 °C
(-78 bis +104 °F)
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Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro Zertifizierung

Richtlinie/Norm

ATEX 111G

FM3610

Canada CSA -
C22.2 No.157-92

Schiffszulassung

Schutzart

ExiallCT4

Eigensicher, Klasse I, Div 1 Gruppen A,B,C,D: T4

Ex ia — Eigensicher, Klasse |, Div 1 Gruppen A,B,C,D: T4

Standardtemperatur

-30 bis +50 °C
(-22 bis +122 °F)

-30 bis +50 °C
(-22 bis +122 °F)

-30 bis +50 °C
(-22 bis +122 °F)

Antriebsbaureihe Genehmigung Zertifikat
1Q Lloyd’s Register Mutual Recognition Type Approval 16/ 00066
1QT, IQTM, IQTF Lloyd’s Register Mutual Recognition Type Approval 18/ 00005
6 Regulatorische Normen

Die Einhaltung der folgenden Richtlinien der Europdischen

Union und der britischen Rechtsverordnung (SI) ermoglicht

die CE-Kennzeichnung von Stellantrieben der 1Q-Reihe

entsprechend der Maschinenrichtlinie.

Richtlinie Anwendung fir Referenz
Elektromagnetische Vertraglichkeit Storfestigkeit/ Emissionen 2004/108/EC
(EMCQ) elektromagnetischer Energie

Elektrische Sicherheit Elektrische Sicherheit 2006/95/EC

(Niederspannungsrichtlinie)

Maschinen (Sicherheit)’

Funkausriistung

Elektro-/Elektronikaltgerate

Fernmeldebehdérde (FCC)

Anmerkung:

Produktsicherheit

Bluetooth Module - Stellantrieb
und Rotork Bluetooth® Setting
Tool Pro.

Im Rahmen der Richtlinie

Bluetooth Module - Stellantrieb
und Rotork Bluetooth® Setting
Tool Pro.

1 Stellantriebe sind im Rahmen der Maschinenrichtlinie nicht als Maschinen klassifiziert.
Ein Exemplar der , Declaration of Conformity and Incorporation” ist von Rotork auf Anfrage erhaltlich.

Stellantriebe entsprechen den Bestimmungen
der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG. Der

1Q darf erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Ausristung, in die er
integriert ist, als die Bestimmungen der
EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG erfullend
deklariert ist.

Richtlinie 2014/53/EU und SI 2017 No. 1206

EinschlieBlich FCC-zertifiziertem Sendemodul.

rotori
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7 Versorgung, Steuerung und Anzeige

7.1 Versorgungsspannungen

IQ-Antriebe sind fur folgende Drehstrom-, Einphasen- und Gleichspannungsversorgungen lieferbar:

Standardspannungen - Stellantriebverfiigbarkeit

1Q-Stellantriebe — Drehstrom

e B N N N N R RN
BaugroBe 10 12 18 19 20 25 35 40 70 920 921 95
upm Anschlussspannung Verfligbarkeit
18 A A A A A A A C C C - =
24 A A A A A A A C C C - C
36 A A B A A A A C C C - =
48 A A B A A A A C C C - =
72 A A B A A A A C C C - =
96 A A B - A A A C C C - -
144 - = B = A A A C C C C =
192 - - B - - B B - C C C -
Gruppe A 50 Hz: 190, 415, 500 V. 60 Hz: 230, 460, 600 V. 50/60 Hz: 200, 208, 220, 240, 380, 400, 440, 480, 575, 660, 690 V

Gruppe B 50 Hz: 380, 400, 415, 440 V. 60 Hz: 460, 480 V

Gruppe C 50 Hz: 380, 400, 415, 440, 500, 660, 690 V. 60 Hz: 480, 600 V

Zusatzliche Versionen fur andere Drehzahlen und/oder Betriebsarten sind verfigbar. Siehe Druckschrift PUB002-099 oder kontaktieren Sie Rotork ftir mehr Informationen.

IQM-, IQML-Antriebe — Drehstrom

Antrieb | | | | | |
BaugréBe 10 12 20 25 35
upm Anschlussspannung Verflugbarkeit
18 A A A A B
24 A A A A B
36 A A A A B
48 A A A A B
72 - - A A B

Gruppe A 50 Hz: 190, 415 V. 60 Hz: 230, 460 V.
50/60 Hz: 200, 208, 220, 240, 380, 400, 440, 480 V
Gruppe B 50 Hz: 380, 400, 415 V. 60 Hz: 440, 460, 480 V

Zusatzliche Versionen fur andere Drehzahlen und/oder Betriebsarten verfugbar.
Siehe Druckschrift PUB002-120 oder kontaktieren Sie Rotork ftr mehr Informationen.

1QS-Antrieb - Einphasen

Antrieb | | |
BaugroBe 12 20 35
upm Anschlussspannung Verflgbarkeit
18 A A B
24 A A B
36 A A B
48 A A B
72 A A B
96 A A B
144 - A B

Gruppe A 50/60 Hz: 110, 115, 120, 220, 230, 240 V
Gruppe B 50/60 Hz: 220, 230, 240 V
Siehe Druckschrift PUB002-119 oder kontaktieren Sie Rotork ftr mehr Informationen.

Anmerkung: Stellantriebe fir AuBenleiterspannungen von mehr als 600 V dirfen nicht an Versorgungssysteme wie z.B. potenzialfreie Systeme oder Erde-Phase-Systeme
angeschlossen werden, bei denen je nach Art der Spannungsversorgung und Nennspannung zwischen Phase und Erde Spannungen von mehr als 600 VAC auftreten kénnen;

siehe DIN EN IEC 61010 — Anhang I.

1QD-Antrieb - Gleichspannung

Antrieb | | | | |
BaugroBe 10 12 18 20 25
upm Anschlussspannung Verflugbarkeit
18 A B - C C
24 A B B C C
36 A B - C C
48 A B - C C

Gruppe A 24,48, 110V

Toleranzen
Spannungs- +/-10% Gilt nur fur Nenndrehmoment. Einschaltdauer
toleranz °  und Drehzahl wird nicht garantiert
Fequenz- +/-5% Gilt nur fur Nenndrehmoment. Einschaltdauer
toleranz ®  und Drehzahl wird nicht garantiert
Nicht standard- Fur Toleranzen groBer als angegeben kontaktieren

maBige Toleranz ~ Sie bitte Rotork

Die Stellantriebe konnen an USV-systemen

Gruppe B 48,110V Unterbrechungsfreie angeschlossen werden, sofern diese den anerkannten
Gruppe C 110V Spannungsversorgung  Normen, wie die EN60160, bzgl. Wellenform, Spitzen,
Siehe Druckschrift PUB002-121 oder kontaktieren Sie Rotork fiir mehr Informationen. Oberschwingungen usw. entsprechen
1QT-, IQTM-, IQTF-Antriebe
Antrieb BaugréBe | 50 | 100 | 125 | 250 | s00 | 1000 | 2000 | 3000 |
Spannung Anschlussspannung Verfligbarkeit
Gleichspannung - 24 V v v v v v v v X
Einphasen 50/60 Hz: 100, 110, 115, 120, 208, 220, 230, 240 V v/ / v / v/ / v/ /
Drehstrom 50/60 Hz: 200, 208, 220, 230, 240, 380, 400,
v v v v v v v v

415, 440, 460, 480, 500, 550, 575, 590, 600, 660, 690 V

Anmerkung: Stellantriebe fir AuBenleiterspannungen von mehr als 500 V dirfen nicht an Versorgungssysteme wie z.B. potenzialfreie Systeme oder Erde-Phase-Systeme
angeschlossen werden, bei denen je nach Art der Spannungsversorgung und Nennspannung zwischen Phase und Erde Spannungen von mehr als 500 VAC auftreten kénnen;

siehe DIN EN IEC 61010 — Anhang |.
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7.2 HMI, Vorortsteuerung, Anzeige und Einstellung

Die hochauflésende Flussigkristallanzeige kann auch gut aus
der Distanz gelesen werden.

An der Abdeckung der elektrischen Stellantriebssteuerung
befinden sich bertihrungslose Wahlschalter. Dort befindet sich
auch ein Anzeigefenster mit Stellantriebsstellung, Zustand
und Warnmeldungen.

Ortssteuerstelle Standardausfiihrung

Betrieb Typ Funktion

Die Abdeckung der Steuerung kann um 360° (in
90°-Schritten) gedreht werden, passend zur Einbaulage des
Stellantriebs/ Bedienerzugangs. Die Einstellung erfolgt Gber
eine Bluetooth Schnittstelle mit dem mitgelieferten Rotork
Bluetooth® Setting Tool Pro.

Anmerkung

Betriebsarten rot, Drehschalter Auswahl Steuerung , Lokal”, Kann zum Betriebsschutz in jeder Stellung mit

.Stopp” oder ,Fern”

einem Vorhangeschloss abgeschlossen werden
(Stopp bleibt verftgbar)

Vorortsteuerung  rot, Drehschalter Lost lokal die Funktionen Federriickstellend in neutrale Mittelstellung.
.Offnen” und ,SchlieBen” Ortssteuerstelle kann vom Benutzer auf
aus Tippbetrieb eingestellt werden.
Bluetooth Rotork Bluetooth® Lost lokal die Funktionen Kann bei Bluetooth-Betrieb Gber einen
Setting Tool Pro .Offnen” und ,SchlieBen” Abstand von bis zu 10 m vom Benutzer
aus konfiguriert werden.

Standardanzeige am Antrieb

Betrieb Typ Funktion Anmerkung
Stellungsanzeige ~ LCD - groBe Ziffern Symbol SchlieBen — 0-99 % Hintergrundbeleuchtet (Versorgung
(25 mm) (0,1 %-Schritte) — Symbol zugeschaltet) — Betriebstemperaturbereich
Offnen -50°C bis +70 °C (-58°F bis +158 °F).
Batteriegepuffert im spannungslosen
Zustand
Stellungsanzeige  Farbige Grun (geschlossen), rot (offen), Versorgung zugeschaltet — Anzeige durch
Anzeigeleuchten gelb (Zwischenstellungen) farbige LED, die Farben sind umkehrbar.
Blinker und Alarme kénnen zur Anzeige
von Bewegungen oder Alarmen
konfiguriert werden
Status und Alarm  LCD - Stellungsanzeige, Echtzeit-Status- und Alarmtext Versorgung zugeschaltet und batterie-
(mehrsprachig) Status- und Alarmtext in Stellungsanzeige integriert unterstitzt (im Wachzustand)
Status und Alarm  LCD - Textanzeige Echtzeit-Zustands- und Versorgung zugeschaltet und batterie-
(mehrsprachig) Warnungstext tber Status unterstitzt (im Wachzustand)
Status und Alarm  Allgemeiner Alarm Anzeigesymbole Informationen auf einen Blick durch
(mehrsprachig) Batteriealarm Status/Alarmtext
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7.2 HMI, Vorortsteuerung, Anzeige und Einstellung
(Fortsetzung)

Alle Stellantriebe der Reihe IQ werden tber das Rotork
Einstellgerat eingestellt. Mit dem eigensicheren Rotork Setting
Tool Pro sind Drehmomenteinstellungen, Wegeinstellung,
Steuer- und Anzeigefunktionen zuganglich.

Die drahtlose Bluetooth-Verbindung erlaubt einen
einfacheren Einsatz ohne direkten Sichtkontakt zum Antrieb
und Uber gréBere Entfernungen. Die Sicherheit muss gegeben
sein. Dies wird beim ersten Einsatz durch die Kommunikation
mit dem Setting Tool Pro zum Stellantrieb mittels Infrarot
erreicht, die dann durch die drahtlose Bluetooth-Verbindung
automatisch Gbernommen wird. Wie bisher sind Anderungen
der Konfiguration passwortgeschutzt und der Stellantrieb ist
mit Fremdgeraten oder -programmen nicht bedienbar.

Antriebeinstellung, Konfiguration und Datenaufzeichnung

Die Stellantriebe der IQ-Baureihe profitieren von den
Fortschritten im HMI-Design (Mensch-Maschine-Schnittstelle).
Zusatzlich zu einem konfigurierbaren, informationsreichen
Display bietet der Antrieb einen sehr intuitiven Mentaufbau
far Inbetriebnahme, Updates und Diagnose.

Mit der neuesten Version der Software Rotork Insight 2
konnen Sie die Konfigurierung der Stellantriebe noch weiter
optimieren, indem Sie alle Einstellungen vordefinieren. Eine
Vielzahl von Einstellungen kann als , Aufgabe” gespeichert
werden und dann mit dem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro
umgehend auf einen einzelnen Stellantrieb Ubertragen werden.

Die Einstellungen der Stellantriebe der Baureihe IQ kénnen
sogar abgefragt und vorgenommen werden, wenn keine
Spannungsversorgung vorhanden ist. Der Stellantrieb
verwendet dann die Versorgung aus der Display-Backup-
Batterie fur die Konfiguration und Abfrage.

Einfache, bertihrungslose, interaktive Konfiguration mit dem mitgelieferten Rotork Bluetooth®

Einstellgerat
LCD-Anzeige

Setting Tool Pro und Rickmeldung Uber die Anzeige. Zu den Einstellungen gehéren Endlagen und
Drehmomente, Meldekontakte sowie Steuerungsoptionen. Die Einstellungen kénnen durch ein

Passwort geschitzt werden. Es wird ein Einstellgerat pro Auftrag mitgeliefert.

PC/PDA -
analysiert werden.

Die Stellantriebe kdnnen mittels der Freeware Insight 2 Gber die Bluetooth Schnittstelle konfiguriert /

Der serienmaBig eingebaute Datenspeicher zeichnet Armaturenmoment- und Anlaufprofile,

Datenaufzeich-
nung

Betriebsstatistiken und Ereignisse auf. Konfigurations- und Herstellungsdaten zum Stellantrieb stehen
ebenfalls zur Verfugung. Die Dateien konnen direkt auf einen PC oder auf das Rotork Bluetooth® Setting
Tool Pro (Ex i-zertifiziert) zwecks Ubertragung auf den PC im Biiro heruntergeladen werden.

Die Freeware Insight 2 fur PC kann von der Homepage www.rotork.com heruntergeladen werden.

Optionen

Option 1:

Vandalismussicher Ortssteuerstelle nicht angebaut

Referenzdokumente

Option 2:
AbschlieBbare Abdeckung schitzt
Vorortsteuerstelle und Anzeige

Siehe PUB002-039 zu Einzelheiten Uber Status- und Alarmtexte, Warnsymbole, Hilfefenster und Stellantriebseinstellungen.

Siehe Handbuch PUB095-001 Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro.
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7.2.1 Diagnose am Antrieb und Einrichtung

Die groBe, hochauflésende zweilagige Anzeige mit 25 mm
groBen Ziffern zur Angabe der Armaturenstellung ist einzigar-
tig, was die Ablesbarkeit unter allen Beleuchtungsbedingungen
und Blickwinkeln betrifft. Es besteht aus einer statischen
Stellungsanzeige mit hohem Kontrast und einer vollstandig
konfigurierbaren Punktmatrix-LCD dahinter. Damit bieten
Stellantriebe der Baureihe 1Q die einfachste und benutzer-
freundlichste Konfigurations- und Datenanalyse der Branche.

7.2.2 Konfigurierbare Startseiten

Mit dem Mix der statischen und Punktmatrixanzeigen stehen
dem Benutzer jetzt vier konfigurierbare Ausgangsbildschirme
zur Verfugung. Die vier Bildschirme geben die gebrauchlichsten
Parameter fUr die Analyse des Betriebes auf einen Blick wieder:

e Stellungsanzeige mit Statusangaben

e Stellungsanzeige mit Ist- und Sollwertangabe
(digital und analog)

V Fosition '. '
302

Mit dem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro kann jeder dieser
Bildschirme auf Knopfdruck ausgewahlt werden. Alternativ
kann einer dieser vier Bildschirme als standige Anzeige im
Setup-Meni gewahlt werden.

7.2.3 Benutzerfreundliche Meniifiihrung

Das benutzerfreundliche Setup-Men lasst sich mit einem
einzigen Knopfdruck an dem Rotork Bluetooth® Setting Tool
Pro 6ffnen. Das MenU wurde so ausgelegt und strukturiert,
dass es auch ohne schriftliches Handbuch bedient werden
kann. Mit den groBen, deutlichen Zeichen und der
Verfligbarkeit in vielen Sprachen, waren Einrichten und
Konfiguration noch nie einfacher.

Daten

7.2.4 Grafischer Datenspeicher

Der Datenlogger enthélt jetzt gréBere Datenmengen und
Analysefenster, die am Antrieb betrachtet werden kénnen.
Die Daten werden auf einer Punktmatrixanzeige mit

168 x 132 Pixel angezeigt und kénnen Drehmomentkurven /
Betriebsdaten darstellen.

Drehrmoment Frofil
ZuDursch. PosSl XT:32

Anliufe Profil

Fos58 iz
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7.2.5 Anlagenverwaltung

Es kénnen nicht nur Daten vom Stellantrieb, sondern

auch von der Armatur und dem Getriebe gespeichert
werden. Dazu gehoren Baudaten (Druckstufe, Nennweite,
Ubersetzung und Tag-Nummern), sowie Serviceinformationen
(Inbetriebnahmedatum, Service-Datum usw.).

e Antriebsdaten

Seruice Alarme
Cirlire Hilfe

Seriennurmmer
Tup
Hernrueite
Hersteller
Mediurn

Mediurm Termp.

Krainer
Fiobuiil
HET

* Getriebedaten

eI ML
Tup

Obersets

7.2.6 Konfigurierbare Servicealarme

Um die vorbeugende Wartung zu unterstiitzen, haben
IQ-Stellantriebe der dritten Generation jetzt konfigurierbare
Service- /Wartungsalarme. Warnungsparameter sind:

Schwellwert Drehmoment 6ffnen

Schwellwert Drehmoment schlieBen

Hi Alarrm &

HiHi Al &
Fbschaltvorgaben

Max Anlauf/std B8

Verschiedene Auslésungsschwellen fur:
Anlaufe/Stunde
Anzahl der Anlaufe
Anzahl Umdrehungen des Abtriebs
Serviceintervalle

Abschaltuorgaben
« Frlauts st [=15]
nl&ufe Deakt t
Anzahl Abtrisburndr. Deaktiviert
Seruice
| Deaktiviert

<«

7.2.7 QR Code - 2d Barcode

M 2E Ein QR-Code (Quick Response) oder 2D-Barcode kann auf

dem Dual-Stack-Display generiert und dann mit einem
Smartphone eingescannt werden. Dadurch kann sich der
Benutzer auf schnelle Art und Weise auf der Rotork Webseite

weitere Informationen und Online-Hilfe beschaffen.

e Servicehistorie

Service Historie

7.2.8 Rotork Hilfe — Online

Rotork bietet ein umfangreiches weltweites Servicenetz fur
lokale Untersttzung. Von Rotork ausgebildete Techniker
aus diesem Netz an Niederlassungen und Kompetenzzentren
stehen lhnen jederzeit zur Verfligung.

Sie erreichen Rotork Uber www.rotork.com
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7.3 Fernansteuerung und Riickmeldungen

Stellantriebe der Baureihe 1Q erméglichen die Fernsteuerung
und den Erhalt der Statusriickmeldungen der Armaturen
von einem Ort aus. Unterschiedliche Steuerungsarten und
Ruckmeldungen stehen fur die unterschiedlichsten

Standard-Fernansteuerung

Anforderungen zur Verfligung. Das reicht von

einfacher Drucktastenbedienung bis zu anspruchsvollen
Prozessleitsystemen (DCS) mit Relaisausgangen oder digitalen
Bus-Systemen.

Betrieb Typ Bereich Anmerkungen

Auf/zZU/ 3 fur Pluspotentiale 20 - 60 VDC, Vom Stellantrieb gespeiste Ansteuerung

Selbsthaltung Optokopplereingange fur 40 - 120 VAC 24 VDC (120 VAC als Option verftigbar) oder

Impuls- oder Dauersignal durch extern zugefuhrte Steuerspannung.

Verschiedene Versionen erhaltlich.

ESD 3 fur Pluspotentiale 20 - 60 VDC, ESD-Notabschaltung kann auf Offnen, Halten

Verriegelung Optokopplereingange fur 40 - 120 VAC oder SchlieBen Uber einen SchlieBer- oder

o6ffnen Impuls- oder Dauersignal Offnerkontakt konfiguriert werden. Die ESD-

Verriegelung Notabschaltung hat Vorrang vor

schlieBen allen anderen angelegten Orts- oder
Fernsteuerungssignale. Die Verriegelungen
kénnen aus der Ferne freigegeben werden,
sind festverdrahtet, und sind, wenn aktiviert,
in der Vor-Ort- und Fernsteuerung wirksam
oder kénnen auch nur fur Fernansteuerung
konfiguriert werden.

Stellantrieb Pluspotential schaltend 20 - 60 VDC, Halteeingang konfigurierbar als Stellantrieb

aktivieren 1 Optokopplereingang 40 - 120 VAC aktivieren. Stellantrieb lauft nur, wenn

(Option) (Dauersignal) Signal anliegt.

Optionen

120 VAC 5 VA Nennleistung Versorgung vom Stellantrieb fur Fernsteuerung.

vom Antrieb

125 VDC von
Fernsteuerung

20 mA pro Eingang

Minuspotential 20 - 60 VDC

schaltend

Analoge 0 bis 5/10/20 mA oder Volt-Bereiche
Steuerung
- Option

Folomatic

DruckstoBverhin-
derung - Option
Pulsgeber

Interne Steuerung - Pulsgeber
(2-Geschwindigkeitssteuerung)

Geeignet fur 125 VDC
Fernsteuerungsversorgung — plusschaltend.

Geeignet fur minusschaltende Potentiale, Auf/Zu/Halt,
Notfahrbefehl und Verriegelung.

P-Regler Uber den ganzen oder einen Teil des Stellweges.
Konfigurierbar fur Offnen, SchlieBen oder Halten bei Verlust
des Analogsignals.

Es kann Impulsbetrieb mit unabhangig einstellbaren ,Ein“-
und , Aus”-Zeiten im Bereich von 1 bis 99 Sekunden zum
Einsatz Uber einen beliebigen Anteil des Offnungs- oder
SchlieBwegs der Armatur gewahlt werden. Dies verlangert
die Stellzeit.

rotori ¥
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7.3 Fernansteuerung und Riickmeldungen (Fortsetzung)

StandardmaBige Fernanzeige

Betrieb

Stellungs-Status-
und Alarm-
meldungen

Antriebsverfiigbar-
keitsmeldung

Zusatzausristungen

Betrieb

Stellungs-Status-
und Alarm-
meldungen

Analoge
Stellungs-
riickmeldung

Analoge
Drehmoment-
riickmeldung

Externe Hilfs-
spannungsver-
sorgung

Referenzdokumente:

Typ

4 konfigurierbare,
potenzialfreie, selbst-
haltende Kontakte

- S1 bis S4. Einpolige
Ein/Aus-Schalter
(SPST), als SchlieBer
oder Offner
konfigurierbar

Monitor-Relais
konfigurierbarer
Wechslerkontakt

Typ

Bis zu 8 konfigurier-
bare, potentialfreie,
selbsthaltende
Kontakte. Offner oder
SchlieBer konfigurierbar

Stellungsferngeber
- CPT

Drehmomentferngeber
- CPT

Versorgt die Stellan-
triebssteuerung bei
Netzausfall

Schaltbirde

5 mA bis 5 A,
120 VAC,
30 VDC

5 mA bis 5 A,
120 VAC,
30 VvDC

Schaltbiirde

5 mA bis 5
A', 120 VAC,
30 VDC

Ausgang 4
bis 20 mA
proportional
zur Stellung

Ausgang 4
bis 20 mA
proportional

zum Ausgangs-

drehmoment

Nominal

24V DC, 1A
(Einschaltstrom
max. 8 A)

Siehe Publikation PUB002-041 IQ-Steuer- und Meldeeinrichtungen.

Anmerkung:

Anmerkungen

Mit dem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro
unabhéangig fur folgende Meldungen konfigurierbar:

Armaturenstellung: vollstandig gedffnet, vollstandig
geschlossen oder Zwischenstellung (0-99% auf)

Status: Armatur 6ffnet, Armatur schlieBt, Vor-Ort-Stopp
gewahlt, Antrieb lauft, Vor-Ort-Bedienung gewahlt,
Fernbetatigung gewahlt, Auf- oder Zu -Verriegelung
aktiv, ESD (Notfahrbefehl) aktiv

Armaturenalarm: Drehmoment ausgel6st in
Zwischenstellung, 6ffnet, schlieBt, Armatur verklemmt,
Handbetatigung

Antriebsalarm: Phasenverlust (nur Drehstromantriebe),
externe 24 VDC (120 VAC) Versorgung fehlt, Batterie
schwach, interner Fehler erkannt, Thermostat ausgelost,
Servicealarm

Das Monitorrelais ist spannungslos, wenn der Antrieb
fur Fernbetatigung aus einem oder mehreren der
folgenden Grunde nicht verfugbar ist:

Versorgungs- oder Steuerspannung fehlt, Vor-
Ort-Betrieb gewahlt, Vor-Ort-Stopp gewahlt,
Motorthermostat ausgelost, interner Fehler erkannt

Im Fehlermode, wie oben, aber Vor-Ort-/Stoppauswahl
wird ignoriert

Anmerkungen

Unabhéangig konfigurierbar mit dem mitgelieferten
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro entsprechend den
Angaben fur Kontakte S1 bis S4 wie oben beschrieben

Automatische Bereichseinstellung tber Endlagen.
Normalerweise fur interne Spannungsversorgung,
lieferbar auch fur externe Spannungsversorgung
(2-Leiter) — Wert fallt auf 4 mA, wenn der Stellantrieb
ohne Spannungsversorgung ist

Bereich 0 % bis 120 % des Nenndrehmoments
(4 bis 20 mA)

Kundenseitige Versorgung fur Display-Hintergrund-
beleuchtung, CPT-Analoganzeige und Bus-Netzwerk-
Kommunikation bei Ausfall der Versorgungsspannung.
Die kundenseitige Versorgung ist von der internen
Steuerspannung zur Sicherheit galvanisch getrennt

1 Die maximale kombinierte Gesamtstromstarke tber alle vier Relais schaltend darf 8 A nicht Uberschreiten.

1Q-Baureihe
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7.4 Feldbussysteme - optional

Stellantriebe der 1Q-Baureihe sind mit den folgenden
Buskarten fur Fernsteuerung und Statusriickmeldungen fur
Kommunikation mit Leitsystemen (DCS) verfigbar.

Standard-Fernsteuerung

Netzwerktyp

Pakscan™

Modbus®

Profibus®

Foundation
Fieldbus®

HART®

DeviceNet®

Anmerkung

Eine interne Pakscan-Buskarte dient der Fernsteuerung und Statusanzeige.

Das Pakscan Classic Netzwerk arbeitet mit einer 2-Leiter-Ringleitung und bis zu 240 Teilnehmern bei einer
Schleifenlange bis zu 20 km, ohne die Verwendung von zusatzlichen Verstarkern. Die Kommunikation zum
Leitrechner erfolgt Gber Modbus-Protokoll.

Pakscan Wireless arbeitet mit dem sicheren drahtlosen Mesh-Netzwerk. Es unterstitzt bis zu 60 Teilnehmer
mit einer Distanz von bis zu 100m zwischen den Teilnehmern im freien Frequenzband 2,4 Ghz.
Nur Kompatibel mit existierender Pakscan P3 wireless.

Weitere Informationen finden Sie in der Druckschrift PUB059-048.

Einfache oder redundante Modbus-Module kénnen in den IQ-Stellantrieb integriert werden, um Feldbus-
Kommunikation fur die Ansteuerung, und Rickmeldungen zu erhalten. Die Daten werden auf einem
RS485-Datenbus Ubertragen und das verwendete Kommunikationsprotokoll ist Modbus RTU.
Systemvariablen wie die Adressen und Datenubertragungsrate werden tber die Bluetooth-
Datenverbindung programmiert. Weitere Informationen finden Sie in der Druckschrift PUB091-001.

Zur Integration der Stellantriebe in ein Profibus-Netzwerk steht ein Profibus DP-Schnittstellenmodul zur
Verfuigung. Es besteht volle Kompatibilitat mit der Norm EN 50170. Das Profibus-Netzwerk ermdglicht eine
vollstandige Steuerung des Stellantriebs und eine Riickmeldung der Daten an den Leitrechner. Weitere
Informationen finden Sie in der Druckschrift PUB088-001.

Uber ein IEC 61158-2-konformes Foundation-Schnittstellenmodul kann der Stellantrieb an ein Foundation-
Netzwerk eingebunden werden. Das Gerat besitzt vollstandige Link-Scheduler-Leistungsfahigkeit,
einschlieBlich Funktionsblocks fur analoge und digitale Ein-/Ausgange. Foundation Fieldbus-Stellantriebe
kéonnen ohne Leitrechner direkt miteinander kommunizieren. Weitere Informationen finden Sie in der
Druckschrift PUB089-001.

HART (Highway Addressable Remote Transducer) ist ein Kommunikationsprotokoll fur die
Prozesssteuerung. Das Signal besteht aus zwei Teilen, dem analogen 4-20 mA Signal und einem
Uberlagerten digitalen Signal. Normalerweise wird die 4-20 mA Schleife zur Steuerung und das
Uberlagerte Digitalsignal fur Ruckmeldungen und Konfiguration genutzt. Die Konfiguration

und Ruckmeldung, die das HART-Digitalsignal nutzen, werden erstellt, indem der verbundene
Leitrechner die Parameter auswahlt. Der GroBteil der Benutzereinstellungen kann tber das HART-
Kommunikationsprotokoll durchgeftihrt werden. Weitere Informationen, sieche PUB092-001.

DeviceNet ist ein Kommunikationsprotokoll, welches das CAN-Bus-Netzwerk nutzt. Mit der Datei
Electronic Data Sheet (EDS) des Rotork DeviceNet-Moduls werden die Parameter des Stellantriebs
eingestellt und die Systemleistung optimiert. Status, Alarme und Steuerungsfunktionen stehen tber das
DeviceNet-Netzwerk zur Verflgung. Fur weitere Informationen kontaktieren Sie bitte Rotork.

rotor
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8 Schutz- und Uberwachungsfunktionen

Das IQ-Steuersystem hat die folgenden serienmaBigen
Betriebsmerkmale und einen umfassenden Schutz fur
Armatur, Stellantrieb und Steuerung zur Sicherstellung eines
zuverladssigen Armaturenbetriebes unter allen Bedingungen.

Storung/Merkmal |

Blockierte
Armatur

Verklemmte
Armatur

Umgehung des
Drehmoment-
schalters

Hammern des
Drehmoment-
schalters

Falsche
Phasenfolge (nur
Drehstromantriebe)

Phasenverlust /
Motor

tberhitzt (nur
Drehstromantriebe)

Motor liberhitzt

Ursache/Vorgang |

Armatur stoBt auf ein Hindernis oder
Gerat in einen Zustand, der eine
Bewegung verhindert. Das Hindernis
muss erkannt und das Verfahren
gestoppt werden, um Schaden an
Armatur und Stellantrieb zu verhindern.

Die Armatur klemmt in ihrem Sitz
in der geschlossenen oder offenen
Stellung und wird bei Betatigung
nicht bewegt und die Endlage nicht
verlassen.

Sorgt fur erh6htes Drehmoment
Uber das Nenndrehmoment des
Stellantriebs hinaus, um festsitzende
Armaturen aus ihrer Endlage zu
bewegen.

Der Stellantrieb versucht wiederholt,
eine blockierte Armatur aufgrund
eines Dauerfahrbefehls zu verfahren.
Dies kann die Armatur und den
Stellantrieb beschadigen.

Aufgrund falscher Phasenlage am
Stellantrieb bewegt sich die Armatur
entgegengesetzt zur gemeldeten
Laufrichtung. Am Ende des Stellweges
wird der falsche Endlagen-/
Drehmomentschalter betatigt, was
verhindert, dass der Motor abgeschaltet
wird. Dadurch kippt der Motor, was zu
Armaturenschaden und Durchbrennen
der Motorwicklungen fuhren kann.

+Einphasenlauf”. Eine der drei Phasen
am Stellantrieb fallt auf Grund eines
Fehlers aus, sodass dem Motor fur
den Betrieb nur zwei Phasen zur
Verfugung stehen. Dies kann zu
einem Ausfall (Halt) des Motors oder
zu einem unausgeglichenen Betrieb
fahren, in dem der Motor Uberhitzt
und moglicherweise durchbrennt.

Die Einschaltdauer des Stellantriebes
wird Uberschritten, was zu einer
Uberhitzung des Motors fiihrt.

Dies geschieht oft wahrend

der Werksabnahmeprufung /
Inbetriebnahme oder wahrend des
Prozessstarts.

42 1Q-Baureihe

Funktion

Unabhangig 6ffnende und schlieBende Drehmomentschaltungen
Drehmomentschalter sorgt fir die Abschaltung des Antriebsmotors,

wenn die voreingestellte Drehmomentgrenze erreicht ist. Die
Drehmomentschalter sind im Bereich von 40 % bis 100 % des Nennmoments
individuell einstellbar. Drehmomentbedingte Abschaltungen werden auf
der Stellantriebsanzeige gemeldet und kénnen auch ferngemeldet werden.

Schutz bei klemmenden Armaturen

Der Drehmomentschalter 16st eine Abschaltung des Stellantriebsmotors
aus, wenn der voreingestellte Drehmomentwert erreicht wird, oder

bei 150 % (vom Nennwert), wenn auf ,Drehmomenttberbrickung”
eingestellt ist. Die Drehmomentschalter sind im Bereich von 40% - 100
% des Nennmoments individuell einstellbar. Schutz gegen klemmende
Armaturen verhindert einen Schaden an der Armatur. Er wird auf der
Stellantriebsanzeige gemeldet und kann auch ferngemeldet werden.

Umgehung des Drehmomentschalters

Drehmomentschalter werden Uber die ersten 5 % des Stellwegs aus
beiden Endlagen automatisch umgangen. Dadurch kann beim Losen

ein Drehmoment von bis zu 150 % des Nenndrehmoments aufgebracht
werden, wodurch sichergestellt wird, dass festsitzende Armaturen keine
drehmomentbedingten Abschaltungen verursachen. Damit verursachen
festsitzende Armaturen keine unerwtinschten drehmomentbedingten
Abschaltungen. Siehe auch ,Schutz gegen klemmende Armaturen” oben.

Schutz vor Himmern

Sobald eine drehmomentbedingte Abschaltung erfolgt, verhindert die
Steuerung ein wiederholtes Einschalten in die gleiche Richtung als Reaktion
auf einem dauernd anliegenden Fahrbefehl. Der Stellantrieb muss in
Gegenrichtung und damit vom Hindernis fortbewegt werden, damit er

sich l6sen kann, bevor er wieder einen Fahrbefehl zum Fahren in diese
Richtung annimmt. Drehmomentbedingte Abschaltungen werden auf der
Stellantriebsanzeige gemeldet und kénnen auch ferngemeldet werden.

Syncrophase™

Syncrophase™ stellt sicher, dass der Stellantrieb immer in der richtigen
Laufrichtung, entsprechend dem anliegenden Fahrbefehl (6ffnen oder
schlieBen), lauft. Der patentierte Schaltkreis erkennt die angelegte
Phasenlage und stellt die korrekte Drehrichtung des Stellantriebs sicher,
indem das entsprechende Schiitz fur die Motorsteuerung angesteuert wird.

Syncrophase™

Mit Hilfe des patentierten Schaltkreises werden alle drei Phasen
Uberwacht. Bei Phasenverlust blockiert der Syncrophase Schaltkreis die
Stromzufuhr zum Motor. Wenn wahrend des Betriebs eine Phase verloren
geht, kann dies aufgrund von Induktion in den Motorwicklungen

nicht erkannt werden. Sobald die Bewegung jedoch anhalt, wird

das Einschalten des Motors verhindert. Phasenverlust wird an der
Stellantriebsanzeige gemeldet und kann auch ferngemeldet werden.

Motorthermostatschutz

Zwei in die Motorwicklung (heiBester Ort im Motor) eingebaute
Thermostate messen die Motortemperatur direkt. Bei Erreichen der
Grenztemperatur 6ffnen die Thermostate den Schaltkreis und unterbrechen
die Motorversorgung. Sobald der Motor ausreichend abgekuhlt ist, setzen
sich die Thermostate automatisch selbst zurtick und lassen den weiteren
Betrieb zu. Abschaltungen durch die Motorthermostate werden an der
Stellantriebsanzeige gemeldet und kénnen auch ferngemeldet werden.
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8 Schutz- und Uberwachungsfunktionen (Fortsetzung)

Storung/Merkmal

Sofortige
Richtungsumkehr

Antriebsstérung

Stoérung im
Fernsteuerkreis
(nur Spannungs-
versorgung fiir
Fernansteuerung
durch Stellantrieb

Anlauf aufgrund
von Storsignalen

Notabschaltung

Hammerschlagef-
fekt

Ursache/Vorgang

Das Steuersystem 6st eine sofortige
Richtungsumkehr aus, wodurch sich
sofort die Bewegungsrichtung des
Stellantriebes umkehrt. Dies fuhrt zu
einer hohen mechanischen Belastung der
Armatur und im Antrieb und zu hohen
Schaltstromen.

Antriebsstorung erkannt.

Verlust der Fernsteuerung.

Ein Vorgang, der durch ein
unbeabsichtigtes Signal der
Fernsteuerung oder ein Stérsignal
ausgefuhrt wird und der zu
Prozessproblemen oder -gefahrdungen
fahren kann.

VorrangmaBnahme, bei der die Armatur,
je nach Prozess, entweder anhalten oder
in eine sichere Endlage - die offene oder
die geschlossene Stellung — fahren muss.

Losen von festsitzenden Armaturen
oder Blockaden.

Funktion

Richtungsumkehrschutz

Es findet automatisch eine Verzégerung von 300 ms bei
Richtungsumkehr statt, sodass der Stellantrieb zum Stillstand
kommen kann, bevor er auf das Umkehrsignal der Steuerung
reagiert.

ASTD (Automatische Selbsttest- und Diagnosefunktion)

ASTD erkennt alle internen Stérungen des Steuersystems, die

eine Funktion verhindern. Die erkannten internen Stérungen des
Steuersystems werden fir schnelle Diagnose auf der Anzeige des
Stellantriebes angezeigt und kénnen auch ferngemeldet werden.
AuBerdem konnen Diagnoseanzeigen zur Eingrenzung des Problems
aufgerufen werden.

Spannungsversorgung der Fernsteuerung

Die interne 24 VDC Spannungsversorgung fir die Fernansteuerung
wird durch eine selbstriickstellende Sicherung geschitzt. Sollte die
Belastung die Nennleistung der Spannungsversorgung Uberschreiten
(z.B. aufgrund eines Verdrahtungsfehlers in der Fernsteuerung),
unterbricht die Sicherung die Spannungsversorgung. Sobald die
Stérung beseitigt wurde, stellt sich die Sicherung wieder zurtick.

Der Verlust der internen Spannungsversorgung wird auch in der
Antriebsanzeige dargestellt und kann auch ferngemeldet werden.

Bedingte Steuerung

Vom Benutzer wahlbar. Der Verriegelungseingang kann fur eine
fernbediente , bedingte Steuerung” konfiguriert werden. In diesem
Modus mussen zwei Signale gleichzeitig angelegt werden, damit
der Stellantrieb auf ein Fernsteuerungssignal reagiert, eines am
Steuerungseingang und eines am Verriegelungseingang. Wenn ein
unbeabsichtigtes oder ein Stérsignal nur am Steuerungseingang
empfangen wird, wird es ignoriert. Beabsichtigte Signale konnen
deshalb durch das Senden eines zweiten Freigabesignals bestatigt
werden, wodurch ein Fehlbetrieb verhindert wird.

Steuereingang fiir Notabschaltung

Spezieller ESD-Steuereingang vom Benutzer konfigurierbar; der
ESD-Vorgang hat Vorrang vor allen vorhandenen oder angelegten
Fahrbefehlen. Die ESD-Notabschaltung kann so konfiguriert
werden, dass die Armatur gedffnet wird, geschlossen wird

oder in ihrer Stellung verharrt, je nach Prozessanforderungen.
Die ESD-Notabschaltung muss Gber einen selbsthaltenden
SchlieBer- oder Offnerkontakt (konfigurierbar) ausgelést
werden und kann so konfiguriert werden, dass sie Vorrang

vor Lokal-Stopp, Verriegelungen oder gepulster Fahrweise
(2-Geschwindigkeitssteuerung) hat.

Integrierter Hammerschlageffekt

Absperrende IQ-Stellantriebe (Klasse A und B, Betriebsart S2)
verfugen Uber einen Hammerschlageffekt im Antriebsstrang.
Dadurch wird beim Motoranlauf eine Schlagkraft aufgebracht,

um festsitzende Armaturen oder Blockaden zu l6sen. Der
Hammerschlageffekt erfolgt immer dann, wenn eine elektrische oder
manuelle Richtungsanderung auftritt. Regelnde Stellantriebe (Klasse
C, Betriebsart S4) enthalten fir eine bessere Antwortzeit keinen
Hammerschlageffekt.

rotoric X%
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9 Antriebskomponenten

Nachfolgend sind Einzelheiten zu den wichtigsten
mechanischen und elektrischen/elektronischen
Stellantriebskomponenten aufgefiihrt:

9.1 Handrad

Ein Handrad dient der manuellen Betatigung der Armatur bei
Unterbrechung der Spannungsversorgung. Die GréBe und
Ubersetzung des Handrads entsprechen im Allgemeinen den
Normen EN 12570 und AWWA C540 (American Water Works
Association = Amerikanische Wasserwerkvereinigung), um
den besten Kompromiss zwischen Kraftaufwand und Anzahl
der Umdrehungen bei Notbetrieb zu erreichen.

Handradversionen fiir 1Q, 1QS, 1QD, IQM, IQML, IQL

AntriebsgroBe Standardtyp / Untersetzung Optional

10, 12, 18 Direkt / 1:1

19, 20 Direkt / 1:1

25 Getriebeuntersetzt / 13.3:1"
35 Getriebeuntersetzt / 22.25:1
40 Getriebeuntersetzt / 15:1
70, 90, 91 Getriebeuntersetzt / 30:1
95 Getriebeuntersetzt / 45:1
Anmerkung:

1 Die Standarduntersetzung bei IQM25 und IQML25 betragt 1:1.

Option

Getriebeuntersetzt / 5:1
Getriebeuntersetzt / 13.3:1

Direkt / 1:1?

Getriebeuntersetzt / 30:1
Getriebeuntersetzt / 45:1

Getriebeuntersetzt / 30:12

2 Zugkraft entspricht nicht den Anforderungen der Norm EN 12570 bei Stellantriebsnennmoment. Kann ftr Anwendungen mit geringerem
Drehmoment, bzw. wenn hohe Handradkrafte zulassig sind, eingesetzt werden.

Handradtyp bei IQT

Antrieb 1QT125
IQTF50 IQTF100 IQTF125
1QTM125
Umdrehungen
fiir 90° 26 26 88

Wahrend des elektrischen Betriebs des Stellantriebes

wird das Handrad mechanisch vom Antrieb entkoppelt.

Um den Handradbetrieb zu ermdéglichen, muss der
Hand-/Motorbetriebswahlhebel nach unten gedrtckt

und losgelassen werden. Danach bleibt Handradbetrieb
gewahlt. Wenn ein elektrischer Betrieb stattfindet, kehrt der
Stellantrieb automatisch auf Motorantrieb ohne Bewegung
des Hebels oder Handrads zurtick.

1Q-Baureihe

1QT250 1QT500 1QT1000 1QT2000 1QT3000
IQTF250 IQTF500 IQTF1000 IQTF2000 IQTF3000
1QTM250 IQTM500 IQTM1000 1QTM2000 IQTM3000
88 88 83 83 83

Der Hand-/Motorbetriebswahlhebel kann mit einem
Vorhangeschloss mit 6 mm Bugeldurchmesser

(kein Lieferumfang von Rotork) in der Hand- oder
Motorbetriebsstellung abgeschlossen werden, wodurch
der Motorbetrieb (Verriegelung in Handbetrieb) oder
der Handradbetrieb (Verriegelung in Motorbetrieb)
unterbunden wird. Eine Nottrennung des Motorantriebs
kann durch Herunterdricken und Halten des Hand-/
Motorbetriebswahlhebels wéahrend der elektrischen
Betatigung durchgefiihrt werden.
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9.2 Antriebsstrang

Der Antriebsstrang und Motor werden in dieser Form seit
mehr als 50 Jahren verwendet. Einfach, zuverlassig und
robust. Die Komponenten sind 6lbadgeschmiert (fur die
Lebensdauer des Antriebs).

IQ-Stellantriebe sind werksseitig mit einer
Lebensdauerschmierung versehen, wobei fur die Anwendung
geeignete Getriebedle verwendet werden. Die Ole sind

weltweit leicht erhéltliche Fahrzeugschmiermittel, die

seit Gber 50 Jahren erfolgreich eingesetzt werden. Eine
Olbadschmierung ist einer Fettschmierung Uber einen weiten
Temperaturbereich Gberlegen und erméglicht eine beliebige
Einbaulage der Stellantriebe. Ol hat keine der Probleme, wie sie
bei Fett auftreten, z. B. Trennung bei héheren Temperaturen
und Wegschleudern von kaltem Fett von rotierenden Bauteilen,
das zu einer Verringerung der Schmierung fiihrt.

Schmierung
BaugroBe Standardtemperaturbereich Optional M61 Optional
1Q-Baureihe -30 bis +70 °C lebensmittelgerecht -61 bis +40 °C Tieftemperatur

(-22 bis +158 °F) -20 bis +70 °C (-4 bis +158 °F) (-78 bis +104 °F) -50 bis +70 °C (-58 bis +158 °F)
Alle GroBen Fuchs TITAN GEAR MPSAE80 APIGL-4 HYDRA LUBE GB Fuchs RENOLIN ZAF15LT MOBIL SHC624
BaugroBe Standardtemperaturbereich Optional M61 (nur fiir GroBe 125 und 500 erhaltlich)

1QT- -50 bis +70 °C

lebensmittelgerecht
-20 bis +70 °C (-4 bis +158 °F)

-61 bis +40 °C
(-78 bis +104 °F)

GroBe 125, 500: HYDRAULIC OIL SHELL AEROSHELL FLUID 41

HYDRA LUBE GB LIGHT

Baureihe (-58 bis +158 °F)
50 - 2000 Fuchs RENOLIN ZAF15LT
3000 Fuchs RENOLIN UNISYN OL 32

Lebensmittelgerecht: Beim Schmiermittel handelt es sich um eine synthetische Mischung ohne aromatische Kohlenwasserstoffe mit PTFE
und anderen Additiven. Es enthalt keine gechlorten Lésungsmittel. Das fur die Montage und in Axiallagern eingesetzte lebensmittelgerechte

Schmierfett ist Hydra Lube WIG Medium-NLGI-123.

Anmerkung: Je nach Verfuigbarkeit in unseren weltweiten Produktionsstatten sind Anderungen bei den Olen und Schmierstoffen vorbehalten.
Fur detaillierte Informationen wenden Sie sich bitte an lhren Rotork-Vertreter vor Ort.

9.3 Korrosionsschutz

Alle Lackierungen fur 1Q-Stellantriebe werden gemaB zyklischen
1000-Stunden-Salznebeltestverfahren von Rotork gepriift,
einem realistischen und harten Testzyklus. Der Test kombiniert
einen zyklisch aufgebrachten Salznebel, Trocknung und
Feuchtigkeit bei hohen Temperaturen bei kompletten montierten
Stellantrieben. Dadurch werden der Lack und die verschiedenen
Tragerwerkstoffe, Befestigungen und Schnittstellen an einem

Stellantrieb gepriift. Die Tragerwerkstoffe und Lacke werden
fur maximale Korrosionsbestandigkeit und gute Haftung
ausgewahlt. Feuerfeste Antriebe:

e System ER
e K-Mass
e FR-Uberzug des Antriebs

Innenumgebung Kategoritat

Beheizte Gebaude mit sauberer Atmosphare,
Buros, Geschafte, Schulen, Hotels.

Korrosivitat 1Q Art der AuBenumgebung
Lackierung
(@] N/A
Atmospharen mit niedriger Belastung,
Q2 ek wie in landlichen Gebieten.
Polyesterpulver-
beschichtung (P1) Urbane und industrielle Atmosphéren,
c3 moderate SOz-Verschmutzung; Innenstadte
und Kustengebiete mit niedrigem
Salzgehalt.
Standard Industrielle und Kustengebiete mit
c4 Polyesterpulver- moderater Salzbelastung; Kistenschiffe

C5-M (Marine)

C5-1 (Industrie)

beschichtung
und Offshore-
Lackierung auf
eisenhaltige
Materialien (P2)

Volle Offshore-
Lackierung

auf allen
Materialien (PX)

Schiffswerften.

Kusten- und Offshore-Gebiete mit hoher
Salzbelastung; Offshore-Bohrinseln und
Schiffe.

Industriegebiete mit hoher Luftfeuchtigkeit
und aggressiver Atmosphare. Klaranlagen
und Kraftwerke.

Unbeheizte Gebdude in denen Kondensation
auftreten kann; Depots und Sporthallen.

Produktionsraume mit hoher Luftfeuchtigkeit
und einiger Luftverschmutzung;
Nahrungsmittelverarbeitung, Waschereien,
Brauereien und Molkereien.

Gebiete mit permanent aggressiven
Atmospharen; chemische Anlagen und
Swimming-Pools.

Gebiete mit extrem aggressiver Atmosphare
mit hoher Luftfeuchtigkeit, Salzbelastung und
Schadstoffkonzentration; Kihltiirme, Schiffe etc.

Gebiete mit extrem aggressiver Atmosphére
mit hoher Luftfeuchtigkeit und Schadstoff-
konzentration; chemische Anlagen und
Kesselhauser.

Die Angaben in der Tabelle gelten fur Schutz basierend auf langer Haltbarkeit (>15 Jahre) gemaB 1S012944-2.
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9.4 Motor

Bei IQ-Stellantrieben kommen speziell entwickelte, integrierte
Motoren zum Einsatz. Als solche fallen diese Motoren

nicht unter die IEC 60034 oder MG, sie erflllen jedoch

die geltenden Anforderungen fur Motorkonstruktionen in
Stellantrieben, wo dies angebracht ist.

Antriebstyp

IQ

1QS

1QD

QM

QT

IQTM" / IQTF'

Anmerkung:

Betriebsart

Auf-Zu- und
Positionierbetrieb
(Klasse A und B)

Auf-Zu- und
Positionierbetrieb
(Klasse A und B)

Auf-Zu- und
Positionierbetrieb
(Klasse A und B)

Regelbetrieb
(Klasse C)

Auf-Zu- und
Positionierbetrieb

Regelbetrieb

Anmerkungen

Drehstrom-Kéafiglaufermotor mit Isolierung nach Klasse F und Thermostatschutz.
Bauweise mit geringem Tragheitsmoment.. Isolierung nach Klasse H als Option
verfugbar, wenn die Ex-Zertifizierung den Temperaturanstieg auf , 74" 135 °C
nicht beschrankt.

Kondensatormotor mit Isolierung nach Klasse F und Thermostatschutz.
Bauweise mit geringem Tragheitsmoment. Isolierung nach Klasse H als Option
verfugbar, wenn die Ex-Zertifizierung den Temperaturanstieg auf , 74” 135 °C
nicht beschrankt.

DC-Burstenmotor mit Dauermagnet und Isolierung nach Klasse F und
Thermostatschutz.

Drehstrom-Kafiglaufermotor mit Isolierung nach Klasse F und Thermostatschutz.
Vom Benutzer wahlbare, thyristorgesteuerte Motorbreme erhaltlich.

Isolierung nach Klasse H als Option verfugbar, wenn die Ex-Zertifizierung den
Temperaturanstieg auf ,T4” 135 °C nicht beschrankt.

Isolierung nach Klasse H, 24 VDC Permanentmagnetmotor? (interne
Gleichspannung erzeugt tber die 3- oder 1-phasige Versorgung) mit
Thermostatschutz. Bauweise mit geringem Tragheitsmoment.

Isolierung nach Klasse H, 24 VDC Permanentmagnetmotor (interne
Gleichspannung erzeugt Uber die 3- oder 1-phasige Versorgung) mit
Thermostatschutz. Bauweise mit geringem Tragheitsmoment.

1 Drehzahl unabhéngig von Belastung, Temperatur und Versorgungsspannung.

Motordrehzahl wird automatisch vor Erreichen der Endlage (5% vor dem eingestellten Weg) zur Reduzierung der Tragheitsmomente verringert.

Die Verstellgeschwindigkeit wird ebenfalls beim Nahern des Sollwertes bei analoger- oder Busansteuerung zwecks Verbesserung der
Positioniergenauigkeit verkleinert.

2 1QT3000 verwendet einen 36 VDC Permanentmagnetmotor.

1Q-Baureihe
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9.5 Netzteil

Das Netzteil der IQ-Stellantriebe dient der Versorgung der
Steuersysteme und der Versorgung der Fernansteuerung
des Stellantriebs. Es enthélt auBerdem die Komponenten zur

Motorsteuerung.

Antriebstyp

IQ

QD

1QS

QM

IQT / IQTF /
IQTM

Nur IQT / IQTF /
IQTM fiir 24V DC
Versorgung

Interne Spannungsversorgungen

Transformator mit getrennten Wicklungen zur Versorgung der
Steuerkreise, Optionskarten und 24 VDC Fernansteuerung durch
den Stellantrieb (Option 120 VAC Wechselspannung).

Der DC-DC-Wandler trennt die DC-Stellantriebsversorgung
von den internen Versorgungen fur die Steuerung und

der 24 VDC Fernsteuerung Uber den Stellantrieb. Durch
Sicherungen geschutzt. Mit Schlafschaltung fur Einsatz mit
Solarspannungsversorgung.

Transformator mit getrennten Wicklungen zur

Versorgung der Steuerkreise, Optionskarten und 24 VDC
Fernsteuerungsversorgung durch Stellantrieb (Option 120 VAC).
Durch Sicherungen geschutzt.

Transformator mit getrennten Wicklungen zur
Versorgung der Steuerkreise, Optionskarten und 24 VDC
Fernsteuerungsversorgung durch Stellantrieb. Durch
Sicherungen geschitzt.

Transformator mit getrennten Wicklungen zur Versorgung
der Steuerkreise, Optionskarten und 24 VDC Gleichstrom
Fernsteuerungsversorgung durch Stellantrieb (Option 120 VAC
Wechselstrom). Durch Sicherungen geschutzt.

Der DC-DC-Wandler trennt die DC-Stellantriebsversorgung
von der internen Versorgung der Steuerung und der 24 VDC
Fernsteuerung. Durch Sicherungen geschutzt.

Motorschaltung

Wendeschuitze, mechanisch und
elektrisch verriegelt. 24 VDC Spule
bis einschlieBlich GréBe 1Q35 und
120 VAC ab GroBe 1Q40.

Wendeschitze, mechanisch und
elektrisch verriegelt.

Halbleiterthyristorgruppe fur
Motorschaltung/ -richtungsumkehr und
Anlaufkondensator. Mit Halbleiterschutz
(Snubber) und Zeitsteuerung.

Halbleiterthyristorgruppe fir
Motorschaltung / -richtungsumkehr
und Unterbrechung (vom Benutzer
wahlbar). Mit Halbleiterschutz
(Snubber) und Zeitsteuerung.

Ringtransformator /
gleichrichtergespeiste Gleichstrom-
Motorspannungsversorgung von
Wechselstromversorgung des
Stellantriebs - durch Sicherung
geschutzt. Kompakte Motorsteuerung
mit Drehzahlregelung.

Polaritat und Versorgung werden
Uber Gleichrichter und Sicherungen
sichergestellt. Kompakte

Motorsteuerung mit Drehzahlregelung.

9.6 Drehmomentsensor

Modernster Piezosensor, der die Axialkraft in der Motorwelle
misst, die eine Reaktion auf das Ausgangsdrehmoment

ist, das im Schneckengetriebe entsteht. Die gemessene
Axialkraft ist direkt proportional zum Ausgangsdrehmoment.
Der Piezosensor erzeugt eine Spannung proportional

zur Axialkraft in der Welle (Ausgangsdrehmoment), die
verstarkt und dann durch das Steuermodul gemessen

wird. Der Motor wird bei Erreichen des eingestellten
Drehmomentes abgeschaltet. Das Drehmoment wird

auf dem LCD-Display angezeigt und im Datenspeicher in
Form von Armaturendrehmomentprofilen, statistischen
Drehmomentdaten und Ereignissen aufgezeichnet.

9.7 Wegsensor

Der patentierte Rotork 1Q-Absolutwertgeber verwendet die
neueste Technik und wurde Uber mehrere Jahre getestet.

Er ist kontaktlos, hat nur vier aktive Teile, kann bis zu 8000
Abtriebsumdrehungen mit einer Auflésung von 7,5° messen
und bietet Redundanz und Selbsttberprifung. Im Gegensatz
zu bisherigen Ausftihrungen der Absolutwertgeber erhht
diese technologische Neuheit die Zuverlassigkeit bei der
Abfrage der Armaturenstellung und bietet gleichzeitig eine
stromlose Stellungsmessung.

9.7.1 Mechanische Stellungsanzeige

Die Verfligbarkeit der Anzeige, selbst bei Spannungsausfall,
eliminiert die Forderung nach einer mechanischen
Stellungsanzeige. Auf Wunsch kann dennoch eine
mechanische Stellungsanzeige geliefert werden.
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9.8 Steuer- und Benutzerschnittstelle

Die Steuer- und Benutzerschnittstellenmodule fiir
IQ-Stellantriebe sind bei allen Ausfihrungen gleich und
bestehen aus einer Leiterplatine mit LCD-Display und

einer Hauptsteuerplatine. Bei IQM-Stellantrieben mit
Thyristorensteuerung fuhrt die Steuerung bereits Fahrbefehle
mit Pulsen ab 100 ms fiir prazise Positionierung aus.

Das logikgesteuerte Steuermodul wird Uber die bertihrungslose
Bluetooth-Schnittstelle konfiguriert. Die Einrichtung fiir
Drehmomentanzeige, Endlagenanzeige und Steuerfunktionen
erfolgt Uber das Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro. Das
Steuermodul Uberwacht Lokal- und Fernsteuerungssignale,
Drehmoment und Stellung, um die Armatur in die richtige
Richtung zu bewegen oder den Antrieb auszuschalten.

StandardmaBige 1Q-Steuerfunktionen:

Merkmal

Fernansteuerung

Vor-Ort-
Steuerung

Stellung

Drehmoment

Einstellung

Meldekontakte

LCD-Anzeige

Datenspeicher

Speicher

Mikro-
controller

Type

Eingang

Eingang

Eingang

Eingang

Eingang

Ausgang

Ausgang

Ausgang

System

System

1Q-Baureihe

Spezifikation

Vom Benutzer geschaltete Offnen-/SchlieBen-/Stopp-/ESD- und Verriegelungssignale.
Optokopplereingdange zum Schutz.

Offnen/SchlieBen/Stopp- und Lokal/Fern-Wahlschalter. Die auBenliegenden
Betatigungsschalter der Vor-Ort-Steuerung arbeiten magnetisch, sodass keine durch das
Gehéause gehenden Wellen erforderlich sind.

Digitalsignal von Absolutwertgeber. Auflésung bis 7,5° der Ausgangsdrehung. Endlagen
konfigurierbar zwischen 2,5 und 8000 Drehungen der Abtriebsbuchse.

Der Piezosensor misst das Ausgangsdrehmoment direkt und wandelt den Wert in

ein Spannungssignal um. Das Drehmoment kann im Bereich von 40 % bis 100 % des
Nenndrehmoments eingestellt werden, wobei eine weitere Funktion zur Umgehung der
Drehmomentschalter zur Verfligung steht.

Bei der Konfiguration tber die Bluetooth-Schnittstelle kénnen alle Einstellungen fiir
Armaturen- und Prozessanforderungen erstellt werden. Die Einrichtung erfolgt berthrungslos
und es mussen keine Gehauseteile entfernt werden, wenn das Rotork Bluetooth® Setting Tool
Pro eingesetzt wird. Die Einstellungen kénnen durch ein Passwort geschiitzt werden.

Vier potenzialfreie Kontakte S1 bis S4 kénnen fur viele verschiedene Stellungs-, Zustands- und
Warnmeldungen fir Fernanzeige und -Gberwachung konfiguriert werden.

Das eingebaute LCD-Display mit Hintergrundbeleuchtung zeigt die Stellung, das Drehmoment
und Einrichtungsbildschirme fir die Konfiguration an. Das LCD-Display ist in 2 Bereiche
unterteilt. Es bietet eine groBe Stellungsanzeige (Offnen/SchlieBen-Symbole sowie %-Wert fir
Zwischenstellungen in 0,1-%-Schritten) und eine mehrsprachige Textanzeige mit Zustands-,
Warnungs- und Einstellungsinformationen.

Das Steuermodul enthélt einen Datenspeicher, der Drehmoment-, Stellungs- und
Betriebsdaten in einem permanenten Speicher zum Herunterladen tber Bluetooth auf das
mitgelieferte Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro oder ein Notebook bereithalt. Die Daten
haben einen Datums-/Zeitstempel. Der Datenspeicher kann mittels der Freeware Insight 2 fur
PC analysiert werden.

Alle Einstellungen werden im permanenten EEPROM gespeichert. Es bedarf keiner
Spannungsversorgung.

Enthalt alle Steuerungsfunktionen, Einrichtungsprogrammierung und dazugehérige
Systemanforderungen. Software ist fur zuktinftige Erweiterungen aufspielbar. Der
Mikrocontroller findet breite Anwendung in der Automobilindustrie und hat sich Uber viele
Jahre bewahrt.
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9.9 Kabeleinfiihrungen

Die 1Q-Getriebegehause haben eingearbeitete
Kabeleinfihrungen wie unten aufgefiihrt. Alternative
Adapter sind erhaltlich.

Die erforderliche Anzahl der Einfiihrungen und der
Adaptertyp miissen bei Bestellung angegeben werden.

Antriebstyp Kabeldurchfiihrungen

IQ, IQM, IQsS, 1QD 3 x M25 plus 1 x M40

IQT, IQTM, IQTF 4 x M25

Adapter 1

3x1"und 1x1,5” ASA NPT

4 x ASA NPT 0,75"

Adapter 2

3 x PG16 plus 1 x PG29

4 xPG16

Stellantriebe der Baureihe 1Q werden mit Transportstopfen in den Kabeleinfihrungen ausgeliefert. Der Installateur ist dafur verantwortlich,
dass die richtigen Kabelverschraubungen, Adapter und Blindstopfen eingebaut werden, um den Zertifizierungsanforderungen fur
Gefahrenbereiche sowie den Geh&duseschutzarten gerecht zu werden. Zertifizierte Adapter und Blindstopfen sind als optionales Zubehér

erhaltlich.

9.10 Anschlussklemmen

Der Klemmen-Anschlussraum fur Stellantriebe der Baureihe
IQ ist ein getrennt abgedichteter Raum mit separaten
metrischen M5 Leistungs- und M4 Steueranschlussklemmen.
Die Stellantriebe werden mit Klemmschrauben und
Unterlegscheiben geliefert. Die Klemmen sind fur den
Anschluss von Kabeln bis zu 16 mm? Querschnitt fir
Versorgungsleitungen und bis zu 4 mm? Querschnitt

bei Steuer-/Anzeigeleitungen mit gecrimpten Ringdsen
ausgelegt. Im Klemmenkastendeckel befindet sich

eine Verdrahtungscodekarte fur die Klemmen. Jeder
Stellantrieb wird mit seinem zugehdrigen Installations- und
Wartungshandbuch, Schaltplan und Anschlussplan fur die
Fernsteuerung ausgeliefert.

9.11 Verdrahtung

In den Stellantrieben der Baureihe IQ kommen
schablonengefertigte Kabelstrange aus einzeln nummerierten
Adern mit tropenfester PVC-Isolierung zum Einsatz. Alle
internen Steuerungsanschlisse an den Leiterplatten sind mit
einzigartigen, unverwechselbaren Steckern und Buchsen
ausgefuhrt.

9.12 Batterie

Die Batterie versorgt das LCD-Display und die Meldekontakte
(Relais) fur die Fernanzeige, wenn die Hauptstromversorgung
zum Stellantrieb unterbrochen ist. Die Batterie liefert auch
gentigend Strom zur Einstellung des Stellantriebes mit dem
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro. Die Inbetriebnahme
kann somit ohne Hauptspannungsversorgung bzw. direkt
nach der Montage, bevor der Stellantrieb verkabelt wird,
durchgefuhrt werden.

Die handelsubliche 9-V-Batterie ist weltweit erhaltlich und
eine Hoch-/Tieftemperaturausfihrung kann von Rotork
bezogen werden.

Da sich alle Einstellungen in dem permanenten Speicher
befinden und die Stellung durch den Absolutwertgeber von
Rotork ermittelt wird, ist die Sicherheit der Konfiguration
und der Stellung immer gewadhrleistet. Der Stellantrieb
kann elektrisch und per Handrad ohne eingelegte Batterie
betrieben werden.

Basierend auf unseren Erfahrungen seit tber 20 Jahren
bei typischen Anwendungsfallen kann von einer
Batterielebensdauer von bis zu funf Jahren ausgegangen
werden.

Die Batterielebensdauer hangt jedoch von der Umgebungs-
temperatur ab. Bei hoheren oder niedrigeren Temperaturen
kann sich die Lebensdauer verringern. Der Stellantrieb meldet
den Batteriezustand lokal und fern.

9.13 SIL-Fahigkeit

Antriebe fur den Einsatz in sicherheitsgerichteten Anlagen
(SIS) sind mit SIL-Zertifizierung lieferbar. Sowohl IQ- als
auch 1QT-Antriebe kénnen optional mit einem SIL -Modus
far Funktion ,,stehen bleiben” ausgerUstet werden.

Diese verhindert einen Anlauf bei unechten Fahrbefehlen
Detaillierte Informationen finden Sie in der SIL-Druckschrift
PUB002-104.
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Site Services

Rotork weiB3 um den Wert eines prompten,
punktlichen und hervorragenden Vor-

Ort-Service. Rotork Site Services verfugt Rotork Verfugt tber FaChWISsen'

Uber spezielles Fachwissen, Einblicke Einblicke und Erfahrung im
Bereich der Durchflussregelung.

und Erfahrung im Service-Support fur
unternehmenskritische Durchflussregelungs- und

Instrumentierungslésungen fir Ol- und Gas-, 3 2 2 c g
Wasser- und Abwasser-, Energie-, chemische Wir geben Elnb“Ck.e' WIE WIF
Prozess- und Industrieanwendungen. Wir bieten unseren Kunden einen
globalen Frontline-Support, der von engagierten Mehrwert bieten kénnen.

Experten im Haus unterstitzt wird.
Unsere Serviceldésungen erhdhen

Unsere Serviceldsungen steigern die Anlageneffizienz und

senken die Wartungskosten, wahrend Werkstattleistungen dle Anlageneffizienz und
die Gerate wieder in einen neuwertigen Zustand versetzen. . .
Aufgrund unserer Erfahrung und unseres Verstandnisses der redu2|eren d|e WartUHQSKOSten-

Durchflussregelungsbranche verfiigen wir ber umfassende
Einblicke und Ideen, wie wir unseren Kunden und ihren
Betrieben einen erheblichen Mehrwert bieten kénnen.

Rotork Site Services besteht aus zwei Hauptbereichen: Lifetime
Management und Site Services. Lifetime Management ist eine
Reihe von Dienstleistungen innerhalb des Rotork Site Services,
die Ihnen helfen, das mit alternden Anlagen verbundene Risiko
zu managen, und beinhaltet unser Angebot an Reliability
Services. Die Site Services umfassen den wesentlichen
Antriebsservice, Reparatur, Wartung und Upgrades.




Site Services

Lifetime Management

Die im Rahmen des Lifetime Managements verfligharen
Dienstleistungen bieten eine Komplettlésung fur das
Management der Risiken, die mit dem Lebenszyklus Ihrer
Komponenten und deren Veralterung verbunden sind,
welche zuverldssige Leistung und wertvolle Betriebszeit
beeintrachtigen.

Das Ziel von Lifetime Management ist es, Ihnen eine konstante
Unterstlitzung und eine minimale bis gar keine Unterbrechung
Ihres Produktionsflusses zu bieten. Es ist ein anpassbares
Serviceangebot, das darauf ausgelegt ist, Ihre Anlagen

nahtlos zu warten und zu verbessern. Wir managen fur Sie die
inharenten Risiken, die mit dem technologischen Fortschritt,
der Veralterung von Komponenten und der Alterung von
Anlagen verbunden sind. Wir setzen uns dafir ein, dass
unsere Kunden den kontinuierlichen, fehlerfreien Betrieb

und die Lebensdauer ihrer Antriebe maximieren kénnen. Die
UnterstUtzung des kontinuierlichen und zuverlassigen Betriebs
lhrer Anlage ermdglicht eine verbesserte Leistung und eine
Erhohung der wertvollen Betriebszeit.

Lifetime Management umfasst:
e Zuverlassigkeitsdienste
— Gesundheitscheck
— Geplante Wartung
— Erhohte Garantie
— Pradiktive Wartung
e Upgrade-Services (Nachristung)
e Geplanter Shutdown-Support (Service oder Betriebszeit)

e Life Cycle Services (basierend auf den Betriebsjahren oder
der Betriebszeit)

¢ Uberholungen/Refurbishment
e Kundenspezifisches Ersatzteilprogramm

e Schulung

e Beratung

Site Services

Der Rotork Vor-Ort-Service umfasst den wesentlichen
Vor-Ort-Service fur Stellantriebe, Reparatur, Wartung und
Upgrades sowie die Inbetriebnahme neuer Stellantriebe und
Anwendungen. Dazu gehoéren auch Arbeiten auBerhalb des
Standorts, die in einem Support-Center Centre durchgefihrt
werden, einschlieBlich Rezertifizierung, Automatisierung,
Tests und Produktauswahl.

Unsere jahrzehntelange Erfahrung in den Markten fur
industrielle Stellantriebe und Durchflussregelung bedeutet,
dass Kunden sich darauf verlassen kénnen, dass wir ihre
Probleme verstehen und zuverlassige, wirtschaftliche
Losungen liefern. Die talentierten und erfahrenen Ingenieure
von Rotork haben ein tiefes Verstandnis fur die Probleme, mit
denen sie in der Praxis konfrontiert werden, und sie wissen,
wie sie diese I6sen konnen.

An Standorten, an denen der Nachweis einer gdltigen
Anlagenzertifizierung gesetzlich vorgeschrieben ist, kbnnen
die Rotork-Ingenieure die notwendigen Inspektionen auf
OEM-Ebene durchfihren und die gesetzlich vorgeschriebenen
Dokumente bereitstellen, um die Vorschriften zu erfullen.
e Unterstlitzung bei geplantem Stillstand
e Uberholung des Antriebsbestandes
e Field Support
e Dienstleistungen fur die Ventilautomatisierung

— Vor Ort

— AuBer Haus

e Globale Unterstitzung

rotork ¥
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www.rotork.com

Eine vollstandige Aufstellung des weltweiten Verkaufs-
und Servicenetzwerks finden Sie auf unserer Homepage

Rotork plc Rotork GmbH

Brassmill Lane, Bath, UK Muhlsteig 45 D-90579 Langenzenn
tel +44 (0)1225 733200 tel 02103 9587-6

email mail@rotork.com email info@rotork.com

PUB002-038-02
Ausgabe 05/23

Im Rahmen unserer fortlaufenden Produktentwicklungen behélt sich Rotork das Recht vor,
Spezifikationen ohne vorherige Ankiindigung zu &ndern. Veroffentlichte Informationen kénnen
jederzeit geandert werden. Die neueste Version finden Sie auf unserer Website www.rotork.com

Der Name Rotork ist ein eingetragenes Warenzeichen. Rotork erkennt alle eingetragenen
Warenzeichen an. Die Wortmarke Bluetooth® und die Logos sind eingetragene Marken von
Bluetooth SIG, Inc. und werden von Rotork unter Lizenz verwendet. Veréffentlicht und hergestellt in
GroBbritannien von Rotork. POLJB0523
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